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Sissejuhatus

/\ HOIATUS

Toote hoiatused ja muu olulise teabe leiad toote karbis olevast
juhendist Téhtis ohutus- ja tootealane teave.

ECHOMAP Plus 40 seadme vaade

GARMIN

Seadme klahvid

microSD" méalukaardipesa

Toite- ja anduriihendused

Piipar

® e e

TEATIS

Iga kord, kui seadme hoidikusse kinnitad, veendu, et see pusib
kindlalt paigal, kaablid on taielikult seadmesse ja hoidikusse
sisestatud ning lukustusklamber korralikult kinnitatud. Kui seade
vOi lukustusklamber korralikult kinnitatakse, kostab kldps. Kui
kaablid pole korralikult seadmega thendatud, voib toide kaduda
ja seade lakkab t66tamast. Seade vdib ka hoidikust vélja
kukkuda ning kahjustada saada.

Seadme klahvid

(I) Ldlitab seadme sisse ja vélja.

Avab lUhidal vajutamisel taustvalguse, varvireZiimi ja sonari
edastamise menuu.

Muudab korduva vajutamisel heleduse taset.

— Suumib kaardil voi vaates valja.

+ Suumib kaardil voi vaates sisse.

«H Sirvib, tdstab suvandid esile ja liigutab kursorit.

SELECT |Kinnitab teated ja valib suvandid.

Toitenupp

Automaatne taustvalguse andur

Klahvid

® e 66

microSD malukaardipesa

TEATIS

Seadme igakordsel hoidikusse asetamisel veendu, et seade on
kindlalt hoidikus, juhtmed on korralikult seadmesse ja hoidikusse
sisestatud ning lukustuskronstein on kinni. Lukustuskronsteini
oigel paigaldusel kostab klépsatus. Kui juhtmed on korralikult
Uhendamata ja seade pole kindlalt paigal, v6ib toide kaduda voi
seade mitte toimida. Lisaks vdib seade halva paigalduse korral
hoidikust valja kukkuda ja viga saada.

Seadme klahvid

(l) Lilitab seadme sisse ja valja.

Avab lihidal vajutamisel taustvalguse, varvireZiimi ja sonari
edastamise menuu.

Muudab korduva vajutamisel heleduse taset.

— Suumib kaardil v6i vaates valja.

+ Suumib kaardil vdi vaates sisse.

< Sirvib, tdstab suvandid esile ja liigutab kursorit.

SELECT |Kinnitab teated ja valib suvandid.

BACK | Viib tagasi eelmisele kuvale.
MARK | Salvestab praeguse asukoha vahepunktina.
HOME | Viib tagasi avakuvale.
Teeb klahvi all hoides ekraanittmmise.
MENU | Avab lehe menuusuvandid, kui see on kohaldatav.

Sulgeb menid, kui see on kohaldatav.

Teeb klahvi all hoides ekraanittmmise.

ECHOMAP Plus 70/90 esivaade

(3]

GARMIN.

GARMIN

Sulgeb menduu, kui see on kohaldatav.
Teeb klahvi all hoides ekraanitbmmise.

Seadme ECHOMAP Plus 60 vaade eest

GARMIN.

GARMIN

@ Toitenupp
BACK | Viib tagasi eelmisele kuvale.
MARK | Salvestab praeguse asukoha vahepunktina. @ Automaatne taustvalguse andur
HOME |Viib tagasi avakuvale. ® Puuteekraan
Teeb klahvi all hoides ekraanittmmise. O) Otseteeklahvid
MENU |Avab lehe menuusuvandid, kui see on kohaldatav. ®

microSD malukaardipesa

Seadme klahvid

(l) Allhoidmisel lulitab seadme sisse voi valja.

Vajutamisel avab taustvalguse, varvireZiimi ja sonariedastuste
otseteede menuda.

Korduval vajutamisel lllitab heleduse tasemeid.

1 2 3 4| Allhoidmisel maarab aktiivsele kuvale otseteeklahvi.
Vajutamisel avab maaratud kuva.

Otseteeklahvi maaramine

Otseteeklahvi abil saad sagedasti kasutatavad kuvad kiiresti
avada. Otseteeklahvi saad maarata naiteks sonarikuvadele ja
kaartidele.

Sissejuhatus



1 Ava kuva.
2 Hoia otseteeklahvi all ja vali OK.

VIHJE: otseteeklahv salvestatakse numbrina kategooriasse
Sagedasti kasutusel.

Soovitused ja otseteed

+ Kaardiplotteri sisselilitamiseks vajuta ¢.

+ Vajuta suvalisel kuval korduvalt ja vali sobiv heleduse tase .
Aitab kaasa, kui heledus on nii nérk, et kuval pole midagi
naha.

» Ekraanile otsetee loomiseks hoia numbriklahvi all.

» Avakuvale naasmiseks vali suvalisel kuval HOME.

» Selle kuva lisasatete avamiseks vali MENU.

* Kui oled I6petanud, vali menii sulgemiseks MENU.

- Lisavalikute avamiseks vajuta ¢) ja seadista taustavalgust voi
puuteekraani lukustust.

« Vajuta ) ja vali Toide > Liilita seade valja voi hoia nuppu &
alla, kuni riba Lulita seade valja taitub ja kaardiplotter valja
1Ulitub.

« Vajuta () ja vali Toide > Liilita unereziimi, et kaardiplotter
ootereziimi viia.

Kasutusjuhendite allalaadimine veebist

Uusima kasutusjuhendi ning kasutusjuhendite tdlked leiad
veebisaidilt Garmin®.

1 Ava veebiaadress garmin.com/manuals/echomapplus60-70
-90.

2 Laadi kasutusjuhend alla.

Ettevotte Garmin tugikeskus

Abi ja teabe (nt tootejuhendid, korduvad kiisimused, videod,
tarkvaravarskendused ja klienditugi) saamiseks ava veebisait
support.garmin.com.

Malukaartide sisestamine

Saad kaardiplotteris kasutada taiendavaid malukaarte. Kaardid
vdimaldavad vaadata sadamate, jahisadamate ja muude
huvipunktide suure eraldusvéimega satelliitkujutisi ja
aerofotosid. Saad kasutada tiihje malukaarte Garmin
Quickdraw™ kontuurikaartide, sonarisalvestiste (Uhilduva
anduriga) salvestamiseks ning naiteks vahepunktide ja
teekondade edastamiseks teise Uhilduvasse kaardiplotterisse
voi arvutisse ning kasutada rakendust ActiveCaptain®.

Seade toetab kuni 32 GB microSD FAT32 vormingus malukaarti
Vajalik on kiirusklass 4 vdi suurem.

1 Ava kaardiplotteri esikiiljel luuk @.

2 Sisesta malukaart @.
3 Vajuta kaarti, kuni see paika kldpsatab.
4 Sulge luuk.

GPS-satelliitsignaalide hankimine

Satelliitsignaalide hankimiseks vajab seade varjamata vaadet
taevasse. Kellaaeg ja kuupdev maaratakse GPS-asukoha alusel
automaatselt.

1 Lulita seade sisse.
2 Oota, kuni seade satelliidid leiab.

Satelliitsignaalide hankimisele voib kuluda 30 kuni 60
sekundit.

Kui seade votab satelliitsignaalid vastu, ilmub avakuvale .qil.

Kui seade kaotab satelliitsignaalid, kaob avakuvalt .a1ll ning
kaardile iimub margi # kohale kiisimark.

Lisateavet GPS-i kohta vaata aadressilt garmin.com/aboutGPS.
Satelliitsignaalide hankimise kohta abi saamiseks vt (Mu seade
ei leia GPS-signaale, lehekllg 37).

GPS-allika valimine

Kui kasutad rohkem kui iht GPS-allikat, saad valida eelistatud
GPS-allika.

1 Vali Seaded > Siisteem > GPS > Allikas.
2 Vali GPS-andmete allikas.

Kaardiplotteri kohandamine

Avakuva kohandamine

V6id avakuvale lisada tksuseid ja nende jarjekorda muuta.
1 Vali avakuval olles Kohanda kodu.

2 Tee valik:

« Uksuse jarjekorra muutmiseks vali Jirjesta Gimber, vali
teisaldamiseks Uksus ja vali uus asukoht.

» Avakuvale Uiksuse lisamiseks vali Lisa ja vali uus Uksus.

* Avakuvale lisatud Uksuste eemaldamiseks vali Eemalda
ja vali Uksus.

» Avakuva tausta kujutise muutmiseks vali Taust ja seejarel
kujutis.

Lehtede kohandamine

Kombinatsioonlehe kohandamine
1 Ava kombinatsioonleht.
2 Vali MENU > Konfigureeri.
3 Tee valik:
* Nime muutmiseks vali Nimi ja sisesta uus nimi.

» Ekraanil esitatava teabe paigutuse muutmiseks vali
Muuda paigutust ja vali uus paigutus.

» Ekraanil esitatava teabe muutmiseks vali Muuda
funktsiooni ja vali uus teave.

* Ekraanil esitatavate teabealade suuruse muutmiseks vali
Muuda kombinatsiooni suurust.

+ Ekraanil esitatavate andmete kohandamiseks vali Ulekihi
numbrid.

ECHOMAP Plus 70/90 ekraaniga uue kombinatsioon-
lehe loomine

Saad luua enda vajadustele vastava kohandatud
kombinatsioonlehe.

1 Vali Kombod > Kohanda > Lisa.
2 Vali paigutus.

3 Valiala.
4 Vali alale funktsioon.
5 Korda samme lehe igal alal.

2

Kaardiplotteri kohandamine
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6 Ala suuruse muutmiseks lohista nooli.

7 Ala imberpaigutamiseks hoia seda all.

8 Uute andmete valimiseks hoia andmevalja all.

9 Kui oled lehe kohandamise |6petanud, vali Valmis.
10Sisesta lehele nimi ja vali Valmis.

Uue kombinatsioonilehe loomine seadmega
ECHOMAP Plus 60

V6id luua oma vajadustele vastava kohandatud
kombinatsioonilehe.

1 Vali Kombod > Kohanda > Lisa.
2 Vali paigutus.

Vali ala.

Vali ala jaoks funktsioon.

Korda neid etappe lehekdilje igal alal.

Vali Andmed ja kohanda naidatud andmeid.

Kui oled lehekiilje kohandamise I6petanud, vali Jargmine.
Anna lehekdljele nimi ja vali Valmis.

9 Muuda akende suurust noolenuppudega.

10Valjumiseks vali BACK.

o ~NOOGh W

Uue kombinatsioonilehe loomine seadmega
ECHOMAP Plus 40

V6id luua oma vajadustele vastava kohandatud
kombinatsioonilehe.

1 Vali Kombod > Kohanda > Lisa.
2 Vali esimene funktsioon.

3 Vali teine funktsioon.
4

Jaotatud kuva soovitud suuna maaramiseks vali Poolitatud
(valikuline).

5 Vali Jargmine.
6 Anna lehekiljele nimi.
VIHJE: tdhe valimiseks vali SELECT.
7 Muuda akende suurust noolenuppudega.
8 Avakuval asukoha maaramiseks kasuta nooleklahve
9 Valjumiseks vali BACK.

Aluse tlitibi seadistamine

Kaardiplotteri seadete konfigureerimiseks ning paadi tlitbi jaoks
kohandatud funktsioonide kasutamiseks saad valida paadi ttitbi.

1 Vali Seaded > Minu alus > Aluse tiiiip.
2 Vali suvand.

Taustvalguse seadistamine
1 Vali Seaded > Siisteem > Ekraan > Taustvalgus.
2 Seadista taustvalgust.

VIHJE: vajuta suvalisel kuval korduvalt ¢) ja vali sobiv
heleduse tase. Aitab kaasa, kui heledus on nii nork, et kuval
pole midagi naha.

Varvireziimi seadistamine
1 Vali Seaded > Siisteem > Ekraan > Varvireziim.

VIHJE: varvireziimi seadete avamiseks vali suvalisel kuval ¢»
> Ekraan > Varvireziim.

2 Vali suvand.

Taustakujutise muutmine
1 Vali avakuval MENU > Taust.

VIHJE: satet saab seadistada ka mentitis Seaded >
Siisteem > Ekraan > Taust.

2 Vali kujutis.

Rakendus ActiveCaptain

/\ ETTEVAATUST
See rakendus vdimaldab kasutajatel teavet saata. Garmin ei
vastuta kasutajate avaldatud teabe tapsuse, terviklikkuse voi
bigeaegsuse eest. Kasutad seda teavet Uksnes enda vastutusel.

MARKUS. rakendus ActiveCaptain on saadaval iiksnes Wi-Fi°
Uhendus toetavatel seadmetel.

Kui lood tGihenduse Wi-Fi adapteriga, on ActiveCaptain kasutatav
vaid Wi-Fi ihendusega seadmetel.

Rakendus ActiveCaptain loob parema paadisdidukogemuse
pakkumiseks Ghenduse seadme ECHOMAP Plus, kaartide ja
kogukonnaga.

Rakendusega ActiveCaptain mobiilseadmes saab alla laadida,
osta ja uuendada kaarte. V6id rakenduse abil hélpsalt ja kiiresti
edastada kasutajaandmeid (nt vahepunkte ja marsruute), luua
thenduse Garmin Quickdraw kontuuride kogukonnaga ja
uuendada seadme tarkvara. Void teekonda planeerida ka
rakenduses.

Sadamate ja muude huvipunktide ajakohase teabe saamiseks
void kasutada ActiveCaptain kogukonda. Parast sidumist vdib
rakendus kaardiplotterisse edastada nutiteavitusi (nt kdned ja
tekstsénumid).

ActiveCaptain rollid

Sinu suhtlemise tase seadmega ECHOMAP Plus rakenduse
ActiveCaptain vahendusel oleneb sinu rollist.

Funktsioon ‘ Omanik‘ Kiilaline
Registreeri seade, sisse-ehitatud kaardid ja Jah Ei
lisakaardid kontoga

Uuenda tarkvara Jah Jah
Edasta allalaaditud v6i loodud Garmin Quickdraw |Jah Ei
kontuurid automaatselt

Tduketeavitused Jah Jah
Alusta navigeerimist kindlasse vahepunkti voi Jah Jah
kindlal teekonnal

Slinkrooni vahepunkte ja teekondi ECHOMAP Plus |Jah Jah
seadmega kasitsi

Rakenduse ActiveCaptain kasutamise

alustamine
Vo6id rakenduse ActiveCaptain abil ihendada oma
mobiilseadme seadmega ECHOMAP Plus. Rakendus annab
kiire ja lihtsa véimaluse ECHOMAP Plus seadme kasutamiseks,
sh andmete jagamine, registreerimine, seadme tarkvara
uuendamine ja mobiilseadme teavituste vastuvétmine.
1 Sisesta malukaart ECHOMAP Plus seadme (hte
kaardipesasse (Mélukaartide sisestamine, lehekulg 2).
Kaart peab olema sisestatud iga kord, kui soovid kasutada
rakendust ActiveCaptain.

2 Vali ActiveCaptain > Loo ActiveCaptain mélukaart.

TEATIS

Sul voidakse paluda mélukaart vormindada. Kaardi
vormindamisel kustutatakse kaardile salvestatud kdik

Rakendus ActiveCaptain



andmed. Siia kuuluvad salvestatud kasutajaandmed, nt
vahepunktid. Kaardi vormindamine on soovituslik, mitte
kohustuslik. Enne kaardi vormindamist salvesta andmed
malukaardilt seadme sisemallu (Kasutajaandmete
kopeerimine mélukaardilt, lehekuilg 36). Parast rakenduse
ActiveCaptain jaoks kaardi vormindamist saad
kasutajaandmed tagasi kaardile edastada (Kasutajaandmete
kopeerimine mélukaardile, lehekulg 37).

Lehel ActiveCaptain vali MENU > Wi-Fi seadistus > Wi-Fi-
vork > Wi-Fi > Sees.

Sisesta vdrgu nimi ja parool.

Installi rakendus ActiveCaptain mobiilseadme rakenduste
poest ja ava rakendus.

Mobiilseade jaECHOMAPECHOMAP Plus peavad
teineteisest asuma kuni raadiuses 32 m (105 ft).

Ava mobiilseadmes Wi-Fi Gihenduste lehekiilg ja loo ihendus
Garmin seadmega, kasutades seadmes sisestatud nime ja
parooli.

Nutiteavituste lubamine

Ara loe ega vasta teavitustele veesdiduki juhtimisel. Kui vees
toimuvale ei podrata tahelepanu, véib tulemuseks olla
kehavigastused, surm voi veesdiduki kahjustamine.

Enne kui seade ECHOMAP Plus saab teavitusi vastu votta,
tuleb see Uhendada mobiilseadme ja rakendusega
ActiveCaptain.

1

2
3

Vali seadmes ECHOMAP Plus ActiveCaptain >
Nutiteavitused > Luba teavitused.

Lilita mobiilseadme séatetes sisse Bluetooth®.
Seadmed peavad asuma kuni 10 m (33 ft) kaugusel.

Vali mobiilseadme rakenduses ActiveCaptain Nutiteavitused
> Pair with Chartplotter.

Bluetooth Uhenduse abil rakenduse sidumiseks seadmega
ECHOMAP Plus jargi ekraanil kuvatavaid juhiseid.

Vastava teate ilmumisel sisesta mobiilseadmes parool.

Vajadusel seadista saabuvaid teavitusi mobiilseadme
satetes.

Tarkvara uuendamine rakendusega
ActiveCaptain

Kui seade kasutab Wi-Fi-tehnoloogiat, saad rakendusega
ActiveCaptain laadida seadmesse tarkvarauuendused ja need
installida.

TEATIS

Tarkvarauuendused véivad vajada mahukate failide
allalaadimiseks rakendust. Rakenduvad tavalised Interneti-
pakkuja andmesidelepinguga maaratud tasud.
Andmekasutuspiirangute ja tasude teada saamiseks poordu
oma Interneti teenusepakkuja poole.

Installimisele voib kuluda mitu minutit.

1

Uhenda oma mobiilseade ECHOMAP Plus seadmega
(Rakenduse ActiveCaptain kasutamise alustamine,
leheklg 3).

Kui tarkvarauuendus on saadaval ja sul on mobiilseadmes
loodud Interneti-ihendus, vali Tarkvarauuendused > Laadi
alla.

Rakendus ActiveCaptain laadib uuendused
mobiilseadmesse. Kui Gihendad rakenduse ECHOMAP Plus
seadmega, edastatakse uuendused seadmesse. Kui
edastamine on I6petatud, palutakse sul uuendus installida.

3 Kui seade ECHOMAP Plus seda palub, vali suvand
uuenduse installimiseks.

« Tarkvara kohe uuendamiseks vali OK.

* Uuendamise viivitamiseks vali Tiihista. Kui oled valmis
uuenduse installima, vali ActiveCaptain >
Tarkvarauuendused > Installi kohe.

Kaartide uuendamine rakendusega
ActiveCaptain

Kaardiuuenduste allalaadimiseks ja seadmesse edastamiseks
void kasutada rakendust ActiveCaptain. Mobiilseadme
maluruumi ja rakenduse ActiveCaptain méalukaardi malumahu
saastmiseks ning allalaadimiseks kuluva aja vahendamiseks
void rakendusega ActiveCaptain laadida alla Uksnes
vajaminevad kaardialad.

Kui laadid alla kogu kaardi, void rakenduse Garmin Express™
abil laadida kaardi malukaardile. Garmin Express laadib
rakendusega ActiveCaptain vorreldes suuri kaarte palju
kiiremini. Lisateavet vt veebiaadressilt garmin.com/express.

TEATIS

Kaardiuuendused vdivad suurte failide allalaadimiseks vajada
rakendust. Rakenduvad tavalised Interneti-teenusepakkuja
andmesidelepinguga maaratud tasud. Andmekasutuspiirangute
ja tasude teadasaamiseks pdordu oma Interneti-teenusepakkuja
poole.

1 Uhenda mobiilseade seadmega ECHOMAP Plus
(Rakenduse ActiveCaptain kasutamise alustamine,
lehekilg 3).

2 Kui kaardiuuendus on saadaval ja mobiilseadmel on
Interneti-juurdepaas, vali OneChart > My Charts.
Vali uuendamiseks kaart.
Vali allalaaditav ala.
5 Vali Laadi alla.
Rakendus ActiveCaptain laadib uuenduse mobiilseadmesse.
Kui Uhendad rakenduse uuesti sesadmega ECHOMAP Plus,

laaditakse uuendus seadmesse. Edastuse |6ppedes on
uuendatud kaardid kasutamiseks valmis.

W

Kaardid ja 3D kaardivaated

Kaardid ja 3D kaardivaated olenevad kasutatavates
kaardiandmetest ja tarvikutest.

Kaartide ja 3D kaardivaadete avamiseks vali Kaardid.

Navigatsioonikaart: kuvab eellaaditud kaartidel ning
lisakaartidel olevad navigatsiooniandmed. Andmete hulka
kuuluvad poid, majakad, kaablid, siigavused, jahisadamad ja
loodete jaamad Ulaltvaates.

Kalastuskaart: annab Uksikasjaliku vaate pbhja kontuuridest ja
pohja kajaloodist. Sellel kaardil pole navigatsiooniandmeid
ning sel esitatakse batiimeetrilised andmed ja tadpsemad
pdhjakontuurid. Kaart toimib hasti avamerel kalastamiseks.

MARKUS. kalastuskaart on teatud kohtades saadaval
preemiumkaartidega.

Perspective 3D: kuvab vaate paadi kohalt ja tagant (vastavalt
kursile) ning pakub visuaalset navigatsiooniabi. Vaade on
abiks madalikel, karide vahel, sildade ja kanalitega
veekogudes navigeerimisel ning aitab tuvastada tundmatute
sadamate voi ankurkohtade sissepaasu- ja valjapaasuteid.

Mariner's Eye 3D: kuvab Uksikasjaliku kolmemddtmelise vaate
paadi kohalt ja tagant (vastavalt kursile) ning pakub
visuaalset navigatsiooniabi. Vaade on abiks madalikel, karide
vahel, sildade ja kanalitega veekogudes navigeerimisel ning
aitab tuvastada tundmatute sadamate voi ankurkohtade
sissepaasu- ja valjapaasuteid.

Kaardid ja 3D kaardivaated
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MARKUS. 3D-kaardikuvad on teatud kohtades saadaval
preemiumkaartidega.

Fish Eye 3D: annab veealuse kaardivaate koos merepdhjaga.
Kui Uhendatud on sonari andur, margitakse héljuvad
sihtmargid (nt kalad) punase, rohelise ja kollase varviga.
Punane margib suurimaid sihtmarke, roheline kbige
vaiksemaid.

Navigatsioonikaart ja kalastuskaart

MARKUS. kalastuskaart on teatud kohtades saadaval
preemiumkaartidega.

Navigatsioonikaart on mdeldud optimaalseks navigeerimiseks.
Saad maarata kursi, vaadata kaarditeavet ja kasutada seda
navigatsiooniabina. Navigatsioonikaart avamiseks vali Kaardid
> Navigatsioonikaart.

Kalastuskaart pakub Uksikasjalikku teavet pdhja andmete ja
kalastussisu kohta. Seda kaarti kasutatakse kalastamisel.
Kalastuskaart avamiseks vali Kaardid > Kalastuskaart.

Kaardil sisse ja vdlja suumimine

Suumi taset margib kaardi allservas olev skaalanumber.

Skaalanumbiri all olev riba margib vahemaad kaardil.

» Valja suumimiseks vali == v6i napista kaks sdrme
puuteekraanil kokku.

 Sisse suumimiseks vali 4= véi liiguta kaks sérme
puuteekraanil lahku.

Kaardi panoraamimine klahvidega
Saad vaadata kaardil ka muud kui praegust asukohta.
1 Selleks kasutad kaardil nooleklahve.

2 Vali BACK ning I&peta panoraamimine ja naase kaardil
praegusesse asukohta.

MARKUS. liitekraanil panoraamimiseks vali SELECT.

Kaardielemendi valimine seadme nuppudega
1 Vali kaardil v&i 3D vaates (, ), - v0i a ja liiguta kursorit.

2 Vali SELECT.
Kaardi siimbolid

Selles tabelis on toodud mdned levinud siimbolid, mida vdid
Uksikasjalikel kaartidel méargata.

lkoon ‘ Kirjeldus
Poi

Teave

Sadamateenused

Loodete mddtmine

Hoovuse moédtmine

Saadaval on Ulafoto

Saadaval on perspektiivfoto
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Kaartide muude levinud funktsioonide hulgas on siigavuse
kontuurjooned, tdusu/médna alad, stigavus (nagu kujutatud
algsetel paberkaartidel), navigatsiooniabid ja -siimbolid,
takistused ja kaablitega alad.

Vahemaa mootmine kaardil
1 Vali kaardilt asukoht.

2 Vali M6o6da kaugust.

Su praeguses asukohas kuvatakse téhis. Nurgas kuvatakse
kaugus ja nurk tahisest.

VIHJE: tahise lahtestamiseks ja mddtmiseks kursori praegusest
asukohast vali Maara viide.

Kaardil vahepunkti loomine
1 Vali kaardilt asukoht vdi objekt.

2 Vali Loo vahepunkt.

Kaardil olevasse punkti navigeerimine

Koik teekonnad ja navigatsiooniliinid kuvatakse kaardiplotteril
ning need on méeldud pakkuma Uldist teekonnajuhendamist ja
oigete kanalite tuvastamist ning pole mdeldud tapseks
jargimiseks. Kehavigastuste, surma vdi veesdiduki
kahjustamisega kaasneva madalikuleséidu v6i muude ohtude
valtimiseks poora alati tdhelepanu navigatsiooniseadme teabele
ja tegelikele veeoludele.

Automaatnavigatsiooni funktsioon pdhineb elektroonilisel
kaarditeabel. See teave ei taga ohutu kauguse takistustest ja
pohjast. Vordle kurssi kdikide visuaalsete markidega ning valtida
maismaad, madalikku ja muid teele jaavaid takistusi.

Funktsiooni Mine kasutamisel voib otsekurss ja parandatud
kurss labida maismaad vdi madalikku. Vaata visuaalseid marke
ja juhi veesodidukit maismaa, madaliku ja muude ohtlike
objektide valtimiseks.

MARKUS. kalastuskaart on teatud kohtades saadaval
preemiumkaartidega.

MARKUS. automaatnavigatsioon on teatud kohtades saadaval
preemiumkaartidega.

1 Vali navigatsioonikaardil voi kalastuskaardil asukoht.
2 Vajadusel vali Navigeeri kohta:.
3 Tee valik:

» Otse asukohta navigeerimiseks vali Mine.

* Marsruudi loomiseks asukohta koos podretega vali
Teekond.

» Automaatnavigatsiooni kasutamiseks vali Autom. navig..
4 Vaata punase joonega tahistatud kurssi.

MARKUS. automaatnavigatsiooni kasutamisel tihistab
punase joone mis tahes hall osa, et automaatnavigatsioon ei
saa selle osa arvutada. Selle péhjuseks voib olla minimaalne
ohutu sugavus voi kdrgus.

5 Jargi punast joont, samal ajal roolides, et valtida maismaad,
madalikku ja muid takistusi.
Kaardil asukoha ja objekti teabe vaatamine

V&id navigatsiooni- voi kalastuskaardil vaadata asukoha voi
objektiga seotud teavet, nt tdusu, hoovust, taevakehasid,
kaardimarkmeid voi asukohateenuseid.

1 Vali navigatsiooni- voi kalastuskaardil asukoht vdi objekt.

Kaardi Ulaosas kuvatakse suvandite loend. Kuvatavad
suvandid olenevad valitud asukohast voi objektist.

2 Vali Teave.

Navigatsioonimarkide liksikasjad

Navigatsioonikaardil, kalastuskaardil, kuval Perspective 3D voi
meremehe 3D-kaardil saab vaadata eri navigatsioonimarkide
Uksikasju (sh poid, majakad ja takistused).

MARKUS. kalastuskaart on teatud kohtades saadaval
preemiumkaartidega.
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MARKUS. 3D-kaardikuvad on teatud kohtades saadaval
preemiumkaartidega.

1 Vali kaardilt voi 3D-kaardikuvalt navigatsioonimark.
2 Vali navigatsioonimargi nimetus.

Suunajoon ja nurgamarkerid

Suunajoon on kaardil paadi vodrist liikumissuunas tdmmatud
pikendus. Nurgamarkerid naitavad suuna vdi kursi suhtelist
asendit, mis aitab omakorda kaasa dnge heitmisele voi
viitepunktide leidmisele.

Suunajoone ja nurgamarkerite madramine
Suunajoon on kaardil paadi voorist liikumissuunas tdmmatud
pikendus. Nurgamarkerid naitavad suuna voi kursi suhtelist
asendit, mis aitab omakorda kaasa dnge heitmisele voi
viitepunktide leidmisele.
Saad kuvada suunajoone ja kursi kaardi maajoonel (COG).
COG margib liikumissuunda. Kui suunaandur on tihendatud,
margib suund paadi voori.
1 Vali kaardil MENU > Kihid > Minu alus > Kursiliin.
2 Nurgamarkerid
3 Vajadusel vali Allikas ning seejarel suvand.

» Saadaoleva allika automaatseks kasutamiseks vali Auto.

* COG jaoks GPS-antenni suuna kasutamiseks vali GPS-i
kurss (COG).

+ Uhendatud suunaanduri andmete kasutamiseks vali
Kurss.

* Nii Uhendatud suunaanduri kui GPS-antenni andmete
kasutamiseks vali COG and suund.

Kaardil kuvatakse nii suunajoon kui COG-joon.
4 Vali Ekraan nin seejarel suvand.

» Vali Vahemaa > Vahemaa ning sisesta kaardil kuvatava
joone pikkus.

+ Vali Kellaaeg > Kellaaeg ning sisesta aeg, mida
kasutatakse paadiga labitava vahemaa arvutamiseks, kui
paat liigub ettenahtud kiirusel.

Nurgamarkerite p66ramine
Saad kaardil olevale kursile lisada nurgamarkerid.
Nurgamarkerid on abiks kalastamisel lantimisel.

1 Maara suunajoon (Suunajoone ja nurgamarkerite
mé&éramine, lehekulg 6).

2 Vali Nurgamarkerid.

Preemiumkaardid

Kdik teekonnad ja navigatsiooniliinid kuvatakse kaardiplotteril
ning need on mdéeldud pakkuma uldist teekonnajuhendamist ja
Oigete kanalite tuvastamist ning pole méeldud tapseks
jargimiseks. Kehavigastuste, surma vdi veesdiduki
kahjustamisega kaasneva madalikulesdidu v6i muude ohtude
véltimiseks pddra alati tdhelepanu navigatsiooniseadme teabele
ja tegelikele veeoludele.

Automaatnavigatsiooni funktsioon pdhineb elektroonilisel
kaarditeabel. See teave ei taga ohutu kauguse takistustest ja
pdhjast. Vordle kurssi kdikide visuaalsete markidega ning véltida
maismaad, madalikku ja muid teele jaavaid takistusi.

MARKUS. kdik mudelid ei toeta kdiki kaarte.

Valikulised preemiumkaardid, nagu BlueChart® g3 Vision
vbimaldavad kaardiplotterit efektiivsemalt kasutada. Lisaks
Uksikasjalikele merekaartidele vdivad preemiumkaardid
sisaldada teatud piirkondades kasutatavaid lisafunktsioone.

Mariner’s Eye 3D: annab kolmemddtmelise vaate paadi kohalt
ja tagant.

Fish Eye 3D: annab kolmemd&dtmelise veealuse kaardivaate
koos merepdhjaga.

Kalastuskaardid: kuvab tdpsema p&hjakontuuriga ning
navigatsiooniandmeteta kaardi. Kaart toimib hasti avamerel
kalastamiseks.

Suure eraldusvoimega satelliitkujutised: esitab
navigatsioonikaardil maismaast ja veest suure
eraldusvdimega sateliitkujutised (Sateliitkujutiste kuvamine
navigatsioonikaardil, lehekilg 6).

Aerofotod: kuvab Uimbruse paremaks visualiseerimiseks
jahisadamate ja muude navigeerimiseks oluliste kohtade
aerofotod (Maamérkide aerofotode vaatamine, lehekdlg 7).

Uksikasjalikud teed ja POl andmed: kuvab (iksikasjalikud
teede ja huvipunktide (POI) andmed, mille hulka kuuluvad ka
rannikuteed ja huvipunktid, nagu restoranid, majutus ja
kohalikud atraktsioonid.

Autom. navig.: kasutab sihtkohta parima teekonna
maaramiseks aluse- ja kaardiandmeid.

Loodete jaama teabe vaatamine

& margib kaardil loodete jaama. Saad vaadata loodete jaama
Uksikasjalikku graafikut, et ennustada eri kellaaegade voi
paevade loodeid.

MARKUS. see funktsioon on teatud kohtades saadaval
preemiumkaartidega.

1 Vali navigatsioonikaardil voi kalastuskaardil loodete jaam.
Loodete suund ja tase kuvatakse ¢ korval.
2 Vali jaama nimi.

Animeeritud loodete ja hoovuste indikaatorid

MARKUS. see funktsioon on teatud kohtades saadaval
preemiumkaartidega.

Animeeritud loodete ja hoovuste indikaatoreid saad vaadata
navigatsioonikaardil voi kalastuskaardil. Pead animeeritud
ikoonid lubama ka kaardiseadetes (Kaardikihi sétted,
lehekilg 8).

Loodete indikaator ilmub kaardile vertikaalse noolega varustatud
ribana. Punane alla suunatud nool margib médna, sinine ules
suunatud nool aga tdusu. Kursorit loodete indikaatoril ligutades
kuvatakse sellele loodete kdrgus.

Hoovuste suund margitakse kaardil nooltega. Iga noole suund
margib hoovuse suunda kaardi antud punktis. Hoovuse noole
varv margib hoovuse kiirust selles asukohas. Kursorit hoovuste
indikaatoril ligutades kuvatakse sellele hoovuse kiirus.

Varv Kehtiv kiirusvahemik
Kollane 0 kuni 1 s6lm

Oranz 1 kuni 2 s6lme
Punane 2 vdi rohkem sélme

Sateliitkujutiste kuvamine navigatsioonikaardil

MARKUS. see funktsioon on teatud kohtades saadaval
preemiumkaartidega.

Saad paigutada suure eraldusvdimega satelliitkujutised
navigatsioonikaardil asuvale maismaale v6i maismaale ja
merele.

MARKUS. kui see on lubatud, esitatakse kdrge eraldusvéimega
satelliitkujutisi ainult madalal suumitasemel. Kui sa ei nae
valikulisel kaardialal suure eraldusvéimega kujutisi, vali
sissesuumimiseks 4. Uksikasjade taseme saad méaarata
kdrgemaks ka kaardi suumitaset muutes.

1 Vali navigatsioonikaardil MENU > Kihid > Kaart >
Satelliitfotod.

2 Tee valik:

» Et kuvada veel tavaline kaarditeave ning maismaa kohal
fotod, vali Ainult maa.
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MARKUS. see sate tuleb Standard Mapping® kaartide
nagemiseks lubada.

» Et kuvada fotod nii vee kui maismaa kohal, vali
Fotokaardi sulatus. Reguleeri foto I&bipaistmatust. Mida
kérgem on maaratud protsent, seda rohkem satelliitfotod
nii maismaad kui vett katavad.

Maamaérkide aerofotode vaatamine
Enne, kui navigatsioonikaardil aerofotosid vaadata saad, pead
kaardi seadetes valiku Fotopunktid sisse lilitama.
MARKUS. see funktsioon on teatud kohtades saadaval
preemiumkaartidega.
Maamarkide, jahisadamate ja sadamate aerofotosid saad
kasutada imbruskonnas orienteerumiseks ning jahisadama voi
sadamaga tutvumiseks enne sinna saabumist.
1 Vali navigatsioonikaardil kaamera ikoon.

+ Ulaltvaates foto ndgemiseks vali ggh.

« Perspektiivfoto nagemiseks vali ~#. Foto tehti kaamera
asukohas koonuse osutatud suunas.

2 Vali Foto.

Automaatne tuvastussisteem

Automaatne tuvastussisteem (AlS) véimaldab teisi aluseid
tuvastada ja jalgida ning hoiatab liikluse eest. Kui kaardiplotter
on Uhendatud valise AlS-seadmega, voib see kuvada ulatusse
jaavate ning transponderiga varustatud ja aktiivselt AlS-teavet
edastavate aluste kohta teatud AlS-teavet.

Iga aluse kohta esitatav teave sisaldab laevanduse mobiilteenus
tunnust (MMSI), asukohta, GPS-kiirust, GPS-kurssi ning aja, mis
on méddunud aluse viimati teatatud asukohast, 1&hima
|lahenemiskursi ning aja 1ahima I&henemiskursini.

Mdned kaardiplotteri mudelid toetavad ka Blue Force
jalgimisrakendust. Blue Force jalgimisrakendusega jalgitavad
alused esitatakse kaardiplotteril sinirohelise varviga.

AIS sihtimise siimbolid

Siimbol Kirjeldus |

A AIS alus. Alus edastab AIS teavet. Kolmnurga teravik naitab
AIS aluse lilkumise suunda.
A Sihtmark on valitud.

Sihtmark on aktiivne. Sihtmark kuvatakse kaardil suuremana.
Sihtmargiga Uhendatud roheline joon margib sihtmargi kurssi.
MMSI, kiirus ja aluse liikumissuund ilmuvad sihtmargi alla, kui
Uksikasjade satteks on Kuva. Kui aluse AlS edastus katkeb,
ilmub teateriba.

)( Sihtmark on kadunud. Roheline X margib, et aluse AIS
edastus on katkenud ja kaardiplotter kuvab teateriba, kus
kisitakse, kas soovid aluse jalgimist jatkata. Kui aluse
jalgimise katkestad, kadunud sihtmargi simbol kaob kaardilt
voi 3D kaardivaatest.

Ohtlik sihtmark Iaheduses. Sihtmark vilgub, kostab helisignaal
ja ilmub teateriba. Kui hoiatuse kinnitamist ilmub punane
kolmnurk ja punane joon, mis margib sihtmargi asukohta ja
kurssi. Kui turvatsooni kokkupdrkehoiatus on valja lilitatud,
sihtmark vilgub, aga helilist hoiatust ei anta ning hoiatusriba ei
kuvata. Kui aluse AIS edastus katkeb, ilmub teateriba.

)( Ohtlik sihtmark kaotatud. Punane X margib, et aluse AIS
edastus on katkenud ja kaardiplotter kuvab teateriba, kus
kisitakse, kas soovid aluse jalgimist jatkata. Kui aluse
jalgimise katkestad, kadunud sihtmargi stimbol kaob ekraanilt
3D kaardivaatest.

V/

Simboli asukoht margib 1ahimat 1ahenemispunkti ohtlikule
sihtmargile, siimboli juures olevad numbrid méargivad aega
sihtmargi lahima |ahenemispunktini.

2

MARKUS. blue Force jalgimisfunktsiooniga jalgitavad alused
tahistatakse olekust séltumatult sinirohelise varviga.

Aktiveeritud AlS-sihtmarkide suund ja plaaniline
kurss

Kui aktiveeritud AlS-sihtmark edastab suuna- ja kursiteavet,
ilmub kaardil sihtmargi suund AlS-sihtmargi simboliga
Uhendatud pidevjoonena. Suunajoon ei ilmu 3D-kaardikuval.
Aktiveeritud AlS-sihtmargi plaaniline kurss ilmub kaardil voi 3D-
kaardikuval punktiijoonena. Plaaniline kursi pikkus pdhineb
plaanilise kursi satte vaartusel. Kui aktiveeritud AlS-sihtmark ei
edasta kiiruseteavet voi kui veesdiduk ei liigu, siis plaanilise
kursi joont ei ilmu. Veesodiduki edastatav kiiruse-, kursi- voi
podrdeteave voib méjutada plaanilise kursi joont.

Kui aktiveeritud AlS-sihtmark edastab suuna-, kursi- ja
pbdordeteavet, siis arvutatakse sihtmargi plaaniline kurss kiiruse
ja podrde pohjal. P6orde suunda (pbhineb ka péoramiskiirusel)
tahistatakse suunajoone otsas oleva konksuga. Konksu pikkus
ei muutu.

Kui aktiveeritud AlS-sihtmark edastab kursi- ja suunateavet, aga
mitte podrdeteavet, siis arvutatakse sihtmargi plaaniline kurss
kursiteabe pdhjal.

AIS alusele sihtmargi aktiveerimine
1 Vali kaardi v&i 3D kaardivaates AlS alus.

2 Vali AIS alus > Aktiveeri sihtmark.

Sihitud AIS aluse teabe vaatamine

Saad vaadata sihitud AIS aluse AIS signaali olekut, MMSI-d,
GPS-kiirust, GPS-suunda ja muud esitatavat teavet.

1 Vali kaardi voi 3D kaardivaates AlS alus.

2 Vali AlS alus.

AlS-veesoéiduki sihtmérgi desaktiveerimine
1 Vali kaardilt voi 3D-kaardikuvalt AlS-veesdiduk.

2 Vali AIS alus > Desaktiveeri sihtmark.

AlS-ohtude loendi kuvamine
Vali kaardilt voi 3D-kaardikuvalt MENU > Muud alused > AIS
loend.

Turvatsooni kokkuporkehoiatuse seadistamine

Enne turvatsooni kokkuporkehoiatuse maaramist pead thilduva
kaardiplotteri AlS-seadmega Uhendama.

Turvatsooni kokkupdrkehoiatust kasutatakse ainult AlS-iga.
Turvatsooni kasutatakse kokkupdrgete valtimiseks ja seda saab
kohandada.

1 Vali Seaded > Hoiatused > AIS > AIS alarm > Sees.

Kui AlS-aktiveeritud alus siseneb sinu paadi turvatsooni,
kuvatakse teade ja kostab helisignaal. Ekraanil margitakse
objekt ohtlikuks. Kui hoiatus on vélja lulitatud, teadet ja helilist
hoiatust ei esitata, aga objekt margitakse ekraanil ikkagi
ohtlikuks.

Vali Ulatus.

Vali alust Umbritseva turvatsooni suurus.

Vali Aeg:.

Vali aeg, millal sihtmark eeldatavalt turvatsooni piiri Gletab.

Naiteks, kui soovid saada hoiatuse 10 minutit enne
eeldatavat piiri rikkumist, maara suvandi Aeg: satteks 10 ning
hoiatus antakse 10 minutit enne seda, kui alus turvatsooni
piiri tletab.

a b wbd

AIS navigatsiooniabi

AlS navigatsiooniabi (ATON) on suvaline navigatsiooniabi, mida
edastatakse AIS raadio kaudu. ATON-id kuvatakse kaartidel
ning need omavad tuvastusteavet, nagu asukoht ja tiup.
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Saadaval on kolm peamist titpi AIS ATON-e. Tegelikud ATON-
id on fuusiliselt olemas ning need saadavad tuvastus- ja
asukohateavet oma tegelikust asukohast. Suinteetilised ATON-id
on flusiliselt olemas ning need saadavad tuvastus- ja
asukohateavet muust asukohast. Virtuaalsed ATON-id pole
fulsiliselt olemas ning need saadavad tuvastus- ja
asukohateavet muust asukohast.

ATON-e saad kaardil vaadata, kui kaardiplotter on Gihendatud
Uhilduva AIS raadioga. AIS ATON-ide kaardil kuvamiseks vali
MENU > Kihid > Kaart > Navigatsioonimark > ATON-id.
ATON-i kohta saab lisateavet, kui valid kaardil ATON-i.

Sumbol |Tahendus

Tegelik voi slinteetiline ATON

Tegelik voi stinteetiline ATON: tippmark pohi

Tegelik voi slinteetiline ATON: tippmark I6una

Tegelik voi slinteetiline ATON: tippmark ida

Tegelik voi slinteetiline ATON: tippmark laas

Tegelik voi stinteetiline ATON: tippmark eriline

Tegelik voi slinteetiline ATON: tippmark ohutu

Tegelik voi slinteetiline ATON: tippmark oht

Virtuaalne ATON

Virtuaalne ATON: tippmark pdhi

Virtuaalne ATON: tippmark I6una

. Virtuaalne ATON: tippmark ida

X Virtuaalne ATON: tippmark laas

Virtuaalne ATON: tippmark eriline

Virtuaalne ATON: tippmark ohutu

Virtuaalne ATON: tippmark oht

AIS hadakutsungi signaalid

AIS hadakutsungi signaaliseadmed edastavad aktiveerimisel
hadaabi asukoha aruande. Kaardiplotter votab vastu signaale
otsingu- ja paastesaatjatel (SART), hadaabi raadiomajakatelt
(EPIRB) ja muid Ule parda kukkunud isiku signaale.
Hadakutsungi signaaliedastused erinevad tavalistest AIS
edastustest, mistdttu esitatakse need kaardiplotteril teisiti. Selle
asemel, et jalgida hadakutsungi signaali kokkuporke valtimiseks,
jalgitakse hadakutsungi signaali, et alus vdi isik leida ja teda
abistada.

Hédaabisignaali edastajani navigeerimine
Kui vétad vastu hadaabisignaali, ilmub selle hoiatus.
Vali Vaade > Mine ja hakka signaali edastaja suunas liikuma.
AIS héddakutsungi signaalseadme sihtimissiimbolid
Siimbol Kirjeldus
® AIS hadakutsungi signaali edastamine. Vali, et ndha rohkem

teavet signaali edastamise kohta ning alustada navigeerimist.

Edastamistest. limub, kui alus kaivitab hadakutsungi signaal-

Edastamine katkes.
® seadme testi, mis ei margi hadaolukorda.

Edastamistest katkes.

X

AIS edastustesti hoiatuste lubamine

Rahvarohketes piirkondades, nagu jahisadamad suure hulga
testhoiatuste valtimiseks void valida, kas votta AlS testi teated
vastu voi neid eirata. AIS hadakutsungi seadme testimiseks
tuleb kaardiplotter testi hoiatuste vastuvotmiseks lubada.

1 Vali Seaded > Hoiatused > AIS.

2 Tee valik:
» Hadakutsungimajaka (EPRIB) testsignaalide
vastuvdtmiseks voi eiramiseks vali AIS-EPIRB test.
+ Ule parda kukkunust (MOB) teavitava testsignaali
vastuvdtmiseks voi eiramiseks vali AIS-MOB test.

» Otsingu- ja paastetransponderi (SART) testsignaalide
vastuvétmiseks voi eiramiseks vali AIS-SART test.

AIS vastuvétu valjaliilitamine

AlS-signaali vastuvétt on vaikimisi valja lllitatud.
ValiSeaded > Muud alused > AIS > Viljas.
AlS-funktsionaalsus lulitatakse kéikidel kaartidel ja 3D
kaardivaadetes valja. Nende funktsioonide hulka kuuluvad ka
AIS aluse sihtimine ja jalgimine AlS aluse sihtimisest ja
jalgimisest tulenevad kokkupdrkehoiatused ning AIS aluste
teabe kuvamine.

Kaardivaadete seaded

MARKUS. teatud seaded kdigile kaardivaadetele ei kehti.
Teatud suvandid nduavad preemiumkaarte véi Uhendatud
tarvikuid.

Need seaded rakenduvad kaardivaadetele, v.a Fish Eye 3D
(Fish Eye 3D seaded, lehekiilg 10).

Vali kaardivaates MENU.

Kihid: kohandab eri elementide valimust kaartidel (Kaardikihid,
lehekiilg 8).

Vahepunktid ja rajad: maarab, kuidas vahepunktid ja rajad
kuvatakse (Kasutajaandmete kihtide seaded, lehekilg 9).

Quickdraw kontuurid: IUlitab pdhjakontuuride joonistamise
sisse ja voimaldab luua kalastuskaardi margiseid (Garmin
Quickdraw kontuurikaardid, lehekilg 10)

Kaardi seadistus: kohandab kaardil kuvatava elemendi suunda
ja taset ning kohandab ekraanil kuvatavaid andmeid.

Kaardikihid

saad kaardikihid sisse ja valja lilitada ning kaardiomadusi
kohandada. Iga sate on kaardi v6i kaardivaate spetsiifiline.
MARKUS. kéik satted ei rakendu kéikidele kaarditele ja
kaardiplotteri mudelitele. Teatud suvandid nduavad
preemiumkaarte voi Uhendatud tarvikuid.

Vali kaardil MENU > Kihid.

Kaart: kuvab ja peidab kaartidega seotud tUksused (Kaardikihi
sétted, lehekiilg 8).

Minu alus: kuvab ja peidab alusega seotud lUksused (Minu
aluse kihi sétted, lehekilg 9).

Kasutaja andmed: kuvab ja peidab kasutajaandmed, nagu
vahepunktid, piirid ja rajad ning avab kasutajaandmete
loendid (Kasutajaandmete kihtide seaded, lehekulg 9).

Muud alused: maarab, kuidas kuvatakse teised alused (Muude
aluste kihi séttedOther Vessels Layer Settings, lehekulg 9).

Vesi: kuvab ja peidab sligavuse Uksused (Vee kihi sétted,
lehekilg 9).
Quickdraw kontuurid: kuvab ja peidab Garmin

Quickdrawkontuuride andmed (Garmin Quickdraw kontuuri
seaded, lehekdlg 11).

Kaardikihi sétted

Vali kaardil MENU > Kihid > Kaart.

Satelliitfotod: kuvab navigatsioonikaardi maismaaosa voi
maismaa- ja mereosa kdrgeraldusega satelliitkujutisi (teatud
preemiumkaartide kasutamisel) (Sateliitkujutiste kuvamine
navigatsioonikaardil, lehekilg 6).

MARKUS. see séte tuleb Standard Mapping kaartide
nagemiseks lubada.
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Looded ja hoovused: kuvab kaardil mareograafi tahised ning
aktiveerib loodete ja hoovuste liuguri, mis maarab kaardil
loodete ja hoovuste kuvamise aja.

Maa huvipunktid: kuvab maismaa huvipunktid.

Navigatsioonimark: kuvab kaardil navigatsiooniabid, nagu
ATON-id ja majakad. Véimaldab valida NOAA voi IALA
navigatsiooniabi tuubid.

Teeninduspunktid: kuvab mereteeninduspunktide asukohad.

Siigavus: seadistab stigavuskihi Uksused (Vee kihi sétted,
leheklg 9).

Piiratud alad: kuvab kaardil keelatud alade teabe.

Fotopunktid: kuvab aerofotode kaamera ikoonid (Maamarkide
aerofotode vaatamine, leheklilg 7).

Minu aluse kihi sétted
Vali kaardil MENU > Kihid > Minu alus.

Kursiliin: kuvab ja seadistab suunajoont, mis tdmmatakse
kaardil aluse vdorist liikumissuunas (Suunajoone ja
nurgamarkerite maéramine, lehekilg 6).

Leeliinid: seadistab leeliinid purjetamisreziimis (Leeliinide
seaded, lehekdlg 9).

Roosid: véimaldab kuvada kaardil roosid. Tuuleroosid esitavad
tuulenurka vdi -suunda Uhendatud anduri abil. Kompassiroos
margib aluse liikumissuuna kompassisuunda.

Aluse ikoon: maarab ikooni, mis margib kaardil sinu asukohta.

Leeliinide seaded
Leeliinide kasitamiseks peab tuuleanduri kaardiplotteriga
Uhendama.

Purjetamisreziimis (Aluse tlilibi seadistamine, lehekilg 3) saad
leeliinid navigatsioonikaardile kuvada. Leeliinid on abiks
purjevadistlustel.

a )
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Vali navigatsioonikaardil MENU > Kihid > Minu alus > Leeliinid
> Seadistus.

Ekraan: siin saab maarata leeliinide ja aluse kuvamise kaardil
ning leeliinide pikkuse.

Purjetamisnurk: véimaldab maarata selle, kuidas seade leeliine
arvutab. Valik Tegelik arvutab leeliinid tuuleanduriga
mdddetud tuulenurga alusel. Valik Kasitsi arvutab leeliinid
kaistsi sisestatud luhvarti ja leinurga alusel.

Tuulepoolne nurk: véimaldab méaarata leeliini luhvarti nurga
alusel.

Allatuule nurk: véimaldab maarata leeliini leinurga alusel.
Loodeparandus: korrigeerib leeliine loode alusel.

Filtri ajakonstant: filtreerib sisestatud ajaintervalli pdhinevad
leeliini andmed. Sujuvamate, paadi mdningaid kursimuutusi
voi tuulenurka valja filtreerivate leeliinide saamiseks sisesta
suurem numbriline vaartus. Paadi kursimuutuste voi
tuulenurga suuremat tundlikkust kuvavate leeliinide
saamiseks sisesta vaiksem numbriline vaartus.

Kasutajaandmete kihtide seaded
Saad kaartidel kasutajaandmeid (nagu vahepunktid, piirid ja
rajad) kuvada.

Vali kaardil MENU > Kihid > Kasutaja andmed.

Vahepunktid: kuvab kaardil vahepunktid ja avab vahepunktide
loendi.

Piirid: kuvab kaardil piirid ja avab piiride loendi.

Rajad: kuvab kaardil rajad.

Muude aluste kihi sédttedOther Vessels Layer Settings

MARKUS. nimetatud suvandid vajavad iihendatud
lisaseadmeid, nt AlS-vastuvétjat, radarit véi VHF-raadiosaatjat.

Vali kaardil MENU > Kihid > Muud alused.

DSC: maarab, kuidas kuvatakse kaardil DSC alused ja nende
jaljed ning kuvab DSC loendi.

AIS: maarab, kuidas kuvatakse kaardil AlS alused ja nende
jaljed ning kuvab AIS loendi.

Uksikasjad: kuvab kaardil muu aluse iiksikasjad.

Eeldatav kurss: maarab projitseeritud suunaaja AlS-
aktiveeritud ja MARPA sildiga alustele.

AIS alarm: seadistab ohutu ala kokkupérkealarmi ( (Turvatsooni
kokkuporkehoiatuse seadistamine, lehekllg 7)).

Vee kihi séatted
Vali kaardil MENU > Kihid > Vesi.

Siigavuse varjutus: maarab sigavusvarjutuse tlemise ja
alumise piiri.
Madaliku varjutus: varjutab rannajoone maaratud stigavusele.

Punktsiigavused: lllitab sisse punktkajaloodi ja maarab
ohtlikud stgavused. Punktsiigavused, mis on ohtlikust
stigavusest madalamad vdi sama stigavad, esitatakse
punase tekstiga.

Fishing Contours: maarab suumi taseme pdhjakontuuride ja
stigavuskaja Uksikasjalikuks esitamiseks ning lihtsustab
kaardi esitlemist kalastamisel optimaalseks kasutamiseks.

Varjualune: kuvab p&hja kallaku varjutusega. See funktsioon on
saadaval vaid teatud preemiumkaartidega.

Sonari kujutised: sonari kujutised aitavad kuvada pdhja
tihedust. See funktsioon on saadaval vaid teatud
preemiumkaartidega.

Jarve tase: maarab jarve praeguse veetaseme. See funktsioon
on saadaval vaid teatud preemiumkaartidega.

Siigavusulatuse varjutus

Saad maarata kaardil varvivahemikud, mis téhistavad vee
sligavust seal, kus kala parasjagu nakkab. Saad maarata ka
stigavamad ulatused, et seirata, kui kiiresti pdhjastigavus teatud
ulatuse jooksul muutub. Kokku saad luua kuni kiimme
sligavusulatust. Sisemaal kalastamisel vahendavad kaardimira
kuni viis sligavusulatust. Stigavusvahemikud rakenduvad kdigile
kaartidele ja veekogudele.

Mbénel Garmin LakeVi™ ja preemium lisakaardil on mitu
stigavusvahemikku vaikimisi esitatud.

Punane 0 kuni 1,5 m (0 kuni 5 ft)

Oranz 1,5 kuni 3 m (5 kuni 10 ft)
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Kollane 3 kuni 4,5 m (10 kuni 15 ft)

4,5 kuni 7,6 m (15 kuni 25 ft)

Roheline

Fish Eye 3D seaded

MARKUS. see funktsioon on teatud kohtades saadaval
preemiumkaartidega.

Vali Fish Eye 3D kaardivaates MENU.

Vaata: maarab 3D kaardi vaatenurga.

Rajad: kuvab rajad.

Sonari koonus: kuvab anduriga kaetud piirkonna.
Kala siimbolid: kuvab hdljuvad sihtmargid.

Toetatud kaardid

Veekogul turvalise ja nauditava kogemuse pakkumiseks
toetavad Garmin seadmed ainult Garmin toodetud v6i kolmanda
osapoole heakskiiduga ametlikke kaarte.

Kaarte saad osta ettevottest Garmin. Kui ostad kaarte muult
pakkujalt kui Garmin, kontrolli miuja tausta enne ostu tegemist.
Vérgus muljate puhul ole darmiselt ettevaatlik. Kui oled ostnud
toetuseta kaardi, tagasta see mutjale.

Garmin Quickdraw kontuurikaardid

Garmin Quickdraw kontuurikaartide funktsioon lubab kasutajatel
kaarte luua. Garmin ei taga kolmandate osapoolte loodud
kaartide tapsust, usaldusvaarsust, terviklikkust ega ajakohasust.
Kolmandate osapoolte loodud kaartide usaldamine jaab sinu
vastutusele.

Garmin Quickdraw kontuurikaartide funktsioon vdimaldab luua
suvalise veekogu kaarte pohjakontuuride ja sligavusmargistega.
Kui Garmin Quickdraw kontuurikaardid salvestavad andmeid,

Umbritsetakse aluse ikoon varvilise ringiga. Ring tahistab
ligikaudset ala, mis iga kdiguga skannitakse.

son
—_—

Roheline ring méargib head stigavust ja GPS-asendit ning
aeglasemat liilkumiskiirust kui 16 km/h (10 mph). Kollane ring
margib head stgavust ja GPS-asendit ning liikkumiskiirust
vahemikus 16 kuni 32 km/h (10 kuni 20 mph). Punane ring
margib kehva stigavust ja GPS-asendit ning suuremat
likumiskiirust kui 32 km/h (20 mph).

Garmin Quickdraw kontuure saad vaadata kombinatsioonkuval
vOi kaardil Uksiku vaatena.

Salvestatud andmete kogus oleneb malukaardi malumahust,
sonariallikast ning andmete salvestamisel paadi
likumiskiirusest. Uhe kiirega sonarit kasutades saad andmeid
kauem salvestada. Hinnanguliselt saad 2 GB malukaardile
salvestada ligikaudu 1500 tundi andmeid.

Kui salvestad andmeid kaardiplotteri malukaardile, lisatakse
uued andmed olemas olevatele Garmin Quickdraw
kontuurikaartidele ning need salvestatakse malukaardile. Uue
malukaardi sisestamisel ei kanta olemas olevaid andmeid uuele
kaardile Ule.

Veekogu kaardistamine rakenduse Garmin

Quickdraw kontuuride funktsiooniga

Enne rakenduse Garmin Quickdraw kontuuride funktsiooni

kasutamist Iaheb tarvis sonari sligavuse teavet, GPS-asukohta

ja vaba ruumiga malukaarti.

1 Vali kaardikuval MENU > Quickdraw kontuurid > Alusta
salvestamist.

2 Kui salvestamine on I&pule viidud, vali MENU > Quickdraw
kontuurid > Peata salvestamine.

3 Vali Halda > Nimi ja anna kaardile nimi.

Garmin Quickdraw kontuurikaartidele siltide
lisamine

Saad ohtude voi huvipunktide markimiseks lisada Garmin
Quickdraw kontuurikaartidele sildid.

1 Vali navigatsioonikaardil asukoht.

2 Vali Lisa Quickdraw silt.

3 Sisesta sildi tekst ja vali Valmis.

Garmin Quickdraw kogukond

Garmin Quickdraw kogukond on tasuta, avalik siduskogukond,
mis vdimaldab jagada Garmin Quickdraw kontuurikaarte. Lisaks
saad laadida alla teiste kasutajate loodud kaarte.

Kui su seade toetab Wi-Fi tehnoloogiat, vdid Garmin Quickdraw
kogukonnale juurdepaasuks kasutada rakendust ActiveCaptain
(Garmin Quickdraw kogukonnaga liitumine rakenduses
ActiveCaptain, lehekiilg 10).

Kui su seade ei toeta Wi-Fi tehnoloogiat, vdid Garmin
Quickdraw kogukonnale juurdepaasuks kasutada veebisaiti
Garmin Connect™ (Garmin Quickdraw kogukonnaga liitumine
rakenduses Garmin Connect, lehekilg 11).

Garmin Quickdraw kogukonnaga liitumine

rakenduses ActiveCaptain

1 Ava mobiilseadmes rakendus ActiveCaptain ja loo ihendus
seadmega ECHOMAP Plus (Rakenduse ActiveCaptain
kasutamise alustamine, lehekilg 3).

2 Vali rakenduses Quickdraw kogukond.

Void laadida alla teiste liikmete kontuure (Garmin Quickdraw

kogukonna kaartide allalaadimine rakendusega ActiveCaptain,

lehekdlg 10) ja jagada enda loodud kontuure (Garmin

Quickdraw Kontuurikaartide jagamine Garmin Quickdraw

kogukonnaga ActiveCaptain abil, lehekulg 11).

Garmin Quickdraw kogukonna kaartide allalaadimine
rakendusega ActiveCaptain

Void alla laadida Garmin Quickdraw kontuurikaarte, mida teised
kasutajad on loonud ja Garmin Quickdraw kogukonnas jagavad.

1 Vali mobiilseadme rakenduses ActiveCaptain suvand
Quickdraw kogukond > Search for Contours.

2 Kasuta kaarti ja otsingufunktsioone, et leida allalaadimiseks
ala.

Punased tapid tahistavad Garmin Quickdraw kontuurikaarte,
mida vastava ala jaoks jagatakse.

Vali Select Download Region.

Allalaaditava ala valimiseks lohista ruutu.
Allalaaditava ala muutmiseks lohista nurkasid.
6 Vali Download Area.

Rakenduse ActiveCaptain jargmisel thendamisel ECHOMAP
Plus seadmega edastatakse allalaaditud kontuurid seadmesse
automaatselt.
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Garmin Quickdraw Kontuurikaartide jagamine Garmin
Quickdraw kogukonnaga ActiveCaptain abil
Saad jagada oma Garmin Quickdraw kontuurikaarte teistega
Garmin Quickdraw kogukonnas
Kontuurikaardi jagamisel jagatakse ainult seda. Vahepunkte ei
jagata.
Kui seadistad rakenduse ActiveCaptain, vdisid automaatselt
valida kontuurikaartide jagamise kogukonnaga. Vastasel juhul
soorita jagamise lubamiseks jargmised sammud.
Vali mobiilseadmes rakenduses ActiveCaptain suvand
Quickdraw kogukond.
Jargmine kord, kui rakenduse ActiveCaptain seadmega
ECHOMAP Plus Uhendad, edastatakse sinu kontuurikaardid
automaatselt kogukonda.

Garmin Quickdraw kogukonnaga liitumine
rakenduses Garmin Connect
Ava veebiaadress connect.garmin.com.

Vali Alustamine > Quickdraw kogukond > Alustamine.
Kui sul pole Garmin Connect kontot, loo see.
Logi sisse oma Garmin Connect kontosse.

Vali paremas Ulaservas Laevandus ja ava vidin Garmin
Quickdraw.

VIHJE: veendu, et arvutiga on tihendatud malukaart, et saaksid
Garmin Quickdraw kontuurikaarte jagada.
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Rakenduse Garmin Quickdraw kontuurikaartide jagamine
Garmin Quickdraw kogukonnaga rakenduses Garmin
Connect

Void jagada rakenduses Garmin Quickdraw loodud

kontuurikaarte Garmin Quickdraw kogukonna liikkmetega.

Jagatakse Uksnes kontuurikaarti. Vahepunkte ei jagata.

1 Sisesta malukaart pessa (Mélukaartide sisestamine,
leheklg 2).

2 Sisesta malukaart arvutisse.

3 Sisene Garmin Quickdraw kogukonda (Garmin Quickdraw
kogukonnaga liitumine rakenduses Garmin Connect,
lehekulg 11).

4 Vali Jaga oma kontuure.

5 Sirvi malukaarti ja vali kaust Garmin.

6 Ava kaust Quickdraw ja vali fail ContoursLog.svy.

Kui fail on Ules laaditud, kustuta fail ContoursLog.svy

malukaardilt, et valtida tulevikus Uleslaadimisega seotud
probleeme. Andmed ei lahe kaduma.

Garmin Quickdraw kogukonna kaartide allalaadimine
rakendusega Garmin Connect

V6id alla laadida Garmin Quickdraw kontuurikaarte, mida teised
kasutajad on loonud ja Garmin Quickdraw kogukonnas jagavad.

Kui seade ei toeta Wi-Fi Uhendust, void Garmin Quickdraw
kogukonnale juurdepaasuks avada Garmin Connect veebisaidi.
Kui seade toetab Wi-Fi Uhendust, siis kasuta Garmin Quickdraw
kogukonnale juurdepaasuks rakendust ActiveCaptain (Garmin
Quickdraw kogukonnaga liitumine rakenduses ActiveCaptain,
lehekiilg 10).

1 Sisesta malukaart arvutisse.

2 Sisene Garmin Quickdraw kogukonda (Garmin Quickdraw
kogukonnaga liitumine rakenduses Garmin Connect,
lehekulg 11).

Vali Otsi kontuure.

4 Kasuta kaarti ja otsingufunktsioone, et leida allalaadimiseks
ala.

Punased tapid tahistavad Garmin Quickdraw kontuurikaarte,
mida vastava ala jaoks jagatakse.

5 Vali Vali allalaadimiseks ala.

w

6 Allalaaditava ala valimiseks lohista ruudu servi.
Vali Alusta allalaadimist.
8 Salvesta fail malukaardile.

VIHJE: kui sa ei leia faili, otsi kaustast "Allalaaditud failid".
Brauser vdis faili sinna salvestada.

9 Eemalda malukaart arvutist.

10 Sisesta mélukaart pessa (Mélukaartide sisestamine,
lehekilg 2).

Kaardiplotter tuvastab kontuuride kaardi automaatselt.
Kaartide laadimiseks voib kuluda mdéni minut.

~

Garmin Quickdraw kontuuri seaded
Vali kaardil MENU > Quickdraw kontuurid > Seaded.

Salvestan nihet: maarab sonari sligavuse ja kontuuri
salvestussligavuse vahelise kauguse. Kui veetase on parast
viimast salvestamist muutunud, kohanda seadistust nii, et
salvestussliigavus on mélema salvestuse puhul sama.

Naiteks, kui viimati salvestati sonari stigavuseks 3,1 m (10.5
ft) ja tdna on sonari stigavuseks 3,6 m (12 ft), sisesta valiku
Salvestan nihet vaartuseks -0,5 m (-1.5 ft).

Kasutaja kuva nihe: maarab kontuuri stigavuste ja
sugavussiltide erinevused sinu kontuurikaartidele, et
kompenseerida veetaseme muutuseid voi salvestatud
kaartide stigavusvigasid.

Sidekuva nihe: maarab kontuuri sligavuste ja stigavussiltide
erinevused kogukonna kontuurikaartidele, et kompenseerida
veetaseme muutuseid voi salvestatud kaartide
sligavusvigasid.

Uuringu varvus: maarab Garmin Quickdraw kontuuridele
varvid. Kui seade on sisse lilitatud, margivad varvid
salvestuse kvaliteeti. Kui seade on sisse lulitatud, kasutavad
kontuurialad standardseid kaardivarve.

Roheline margib head stigavust ja GPS-asendit ning
aeglasemat liilkumiskiirust kui 16 km/h (10 mph). Kollane
margib head stigavust ja GPS-asendit ning liikkumiskiirust
vahemikus 16 kuni 32 km/h (10 ja 20 mph). Punane margib
kehva sligavust ja GPS-asendit ning suuremat liikkumiskiirust
kui 32 km/h (20 mph).

Kaardiplotteriga navigeerimine

Kdik teekonnad ja navigatsiooniliinid kuvatakse kaardiplotteril
ning need on méeldud pakkuma uldist teekonnajuhendamist ja
oigete kanalite tuvastamist ning pole mdeldud tapseks
jargimiseks. Kehavigastuste, surma vdi veesdiduki
kahjustamisega kaasneva madalikules6idu véi muude ohtude
valtimiseks poora alati tdhelepanu navigatsiooniseadme teabele
ja tegelikele veeoludele.

Automaatnavigatsiooni funktsioon pdhineb elektroonilisel
kaarditeabel. See teave ei taga ohutu kauguse takistustest ja
pohjast. Vordle kurssi kdikide visuaalsete markidega ning valtida
maismaad, madalikku ja muid teele jaavaid takistusi.

Funktsiooni Mine kasutamisel voib otsekurss ja parandatud
kurss labida maismaad vdi madalikku. Vaata visuaalseid marke
ja juhi veesodidukit maismaa, madaliku ja muude ohtlike
objektide valtimiseks.

/\ ETTEVAATUST
Kui veesdidukil on autopiloodististeem, tuleb selle
blokeerimiseks roolislisteemi juurde paigaldada autopiloodi
juhtekraan.

MARKUS. teatud piirkondades on méned kaardikuvad saadaval
preemiumkaartidega.

Kaardiplotteriga navigeerimine
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Navigeerimiseks tuleb valida sihtkoht, maarata kurss véi luua

marsruut ja jargida kurssi voi marsruuti. V6id kurssi vdi marsruuti

jargida navigatsioonikaardil, kalastuskaardil, kuval Perspective
3D voi meremehe 3D-kaardi kuval.

Sihtkohta saabumise kursi maaramiseks ja jargimiseks void
kasutada Uhte kolmest meetodist: Mine, Teekond vdi Autom.

navig..

Mine: viib sind otse sihtkohta. See on sihtkohta navigeerimise
standardvalik. Kaardiplotter loob sihtkohani sirgjoonelise
kursi voi navigeerimisraja. Rada vdib viia tle maa voi muude

takistuste.

Teekond: loob marsruudi su asukohast sihtkohani, voimaldades

pdorete lisamist. See suvand loob sihtkohta jdudmiseks
sirgjoonelise kursi, kuid véimaldab maismaa ja muude
takistuste valtimiseks lisada marsruudile podrdeid.

Autom. navig.: kasutab veesdiduki vastavat teavet ja
kaardiandmeid, et luua sihtkohta jdudmiseks parim marsruut.

See suvand on kasutatav Uksnes preemiumkaardi ja Ghilduva

kaardiplotteri olemasolul. See vdimaldab maismaa ja muude
takistuste valtimiseks kasutada Uksikasjalike juhistega
marsruuti (Automaatnavigatsioon, lehekiilg 14).

Kui sul on NMEA 2000° kasutava kaardiplotteriga ihendatud
Uhilduv Garmin autopiloot, siis jargib autopiloot
automaatnavigatsiooni marsruuti.

MARKUS. automaatnavigatsioon on teatud kohtades
saadaval preemiumkaartidega.

Tavalised navigatsioonikiisimused

Kiisimus

Kuidas panna kaardi-
plotter osutama mind
suunda, kuhu soovin
minna (suund)?

Vastus

Navigeeri valikuga Mine (Otsekursi seadis-
tamine ja jargimine funktsiooniga Mine,
lehekdilg 12).

Kuidas panna seade
juhendama mind modda
sirgjoont (ristiraja mini-
meerimine) asukohta
maodda lihimat teed?

Koosta Uhe etapiga teekond ja navigeeri
valikugaTeekond (Praeguses asukohas
teekonna loomine ja sellel navigeerimine,
lehekiilg 13).

Kuidas panna seade
juhendama mind asukohta
kaardistatud takistusi
valtides?

Koosta mitme etapiga teekond ja navigeeri
valikugaTeekond (Praeguses asukohas
teekonna loomine ja sellel navigeerimine,
lehekiilg 13).

Kuidas panna seade
autopilooti kasutama?

Navigeeri valikuga Teekond (Praeguses
asukohas teekonna loomine ja sellel navi-
geerimine, lehekulg 13).

Kas seada saab teekonna
minu eest luua?

Kui sa kasutad preemiumkaarti, mis toetab
automaatset navigatsiooni ja asud
piirkonnas, mis on automaatse navigatsioo-
niga kaetud, navigeeri valikuga Autom.
navigatsioon (Autom. navig. seadistamine
ja jargimine, lehekilg 14).

Kuidas muuta paadi
automaatse navigatsiooni
seadeid?

Vt teemat (Automaatnavigatsioon,
lehekiilg 14).

Sihtkohad

V6id eri kaartide ja 3D-kaardikuvade voi loendite abil sihtkohti

valida.

Sihtkoha otsimine nime alusel
Saad otsida salvestatud vahepunkte, salvestatud teekondi,
salvestatud radasid ja mereteenuste sihtkohti nime alusel.

1 Vali Nav. teave > Otsi nime jargi.
2 Sisesta vahemalt osa sihtkoha nimest.
3 Vajadusel vali Valmis.
Kuvatakse 50 lahimat otsingukriteeriumi osale vastavat

sihtkohta.
4 Vali sihtkoht.

Navigatsioonikaardilt sihtkoha valimine
Vali navigatsioonikaardil sihtkoht.

Sadamateenuste sihtkoha otsimine

MARKUS. see funktsioon on teatud kohtades saadaval
preemiumkaartidega.

Kaardiplotter sisaldab sadamateenuseid pakkuvate tuhandete
sihtkohtade teavet.

1 Vali Nav. teave.
2 Vali Avamere teenused voi Maateenused.
3 Vajaduse korral vali sadamateenuse kategooria.

Kaardiplotter kuvab I&himate sihtkohtade loendi ning nende
kauguse ja suuna.

4 Vali sihtkoht.

Lisateabe nagemiseks voi asukoha kaardil kuvamiseks void
vajutada nuppu € voi .

Otsekursi seadistamine ja jargimine funktsiooniga
Mine

Funktsiooni Mine kasutamisel vdib otsekurss ja parandatud
kurss labida maismaad v6i madalikku. Vaata visuaalseid marke
ja juhi veesbidukit maismaa, madaliku ja muude ohtlike
objektide valtimiseks.

Void seadistada otsekursi ja jargida seda praegusest asukohast
kuni valitud sihtkohani.

1 Vali sihtkoht (Sihtkohad, lehekdlg 12).
2 Vali Navigeeri kohta: > Mine.

liImub punane joon. Punase joone sees on dhuke lilla joon,
mis tahistab parandatud kurssi praegusest asukohast kuni
sihtkohani. Parandatud kurss on diinaamiline ja see liigub
koos paadiga, kui kaldud kursilt kdrvale.

3 Jargi punast joont, samal ajal roolides, et valtida maismaad,
madalikku ja muid takistusi.

4 Kursilt kérvale kaldudes jargi sihtkohta navigeerimiseks lillat
joont (parandatud kurssi) vdi rooli tagasi punase joone juurde
(otsekurss).

V6id kasutada ka oranzi roolitava kursi noolt, mis naitab
soovituslikku pédrderaadiust, et paati uuesti kursile juhtida.

Enne podramist veendu, et teel pole takistusi. Kui tee pole
ohutu, vahenda paadi kiirust ja leia ohutu tee kursile
naasmiseks.

Navigatsiooni katkestamine

Vali navigatsiooni- vdi kalastuskaardil olles MENU > Lopeta
navigeerimine.

Vahepunktid

Vahepunktid on seadmesse salvestatud asukohad. Vahepunktid
voivad tahistada su asukohta, sihtkohta voi labitud kohta. Void
lisada asukoha Uksikasju, nt nime, kdrguse ja sligavuse.

Praeguse asukoha tdahistamine vahepunktina
Vali mis tahes kuval olles MARK.

Teise asukohta vahepunkti loomine
1 Vali Nav. teave > Vahepunktid > Uus vahepunkt.
2 Tee valik:
» Asukoha koordinaatide alusel vahepunkti loomiseks vali
Sisesta koordinaadid ja sisesta koordinaadid.
» Kaardi abil vahepunkti loomiseks vali Kasuta kaarti, vali
asukoht ja seejarel SELECT.
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» Vahepunkti loomiseks kauguse (vahemaa) ja suuna pd&hjal
vali Sisesta vahemik/suund ning sisesta teave.

MOB asukoha markimine
Vali MARK > Inimene iile parda.

Rahvusvaheline (le parda kukkunud inimest tahistav stimbol
(MOB) margib MOB asukoha ja kaardiplotter maarab otsekursi
margitud asukohta.

Vahepunkti kavandamine
V6id uue vahepunkti luua erineva asukoha vahemaa ja suuna

1 Vali Nav. teave > Vahepunktid > Uus vahepunkt > Sisesta
vahemik/suund.

Vajaduse korral vali kaardil viitepunkt.
Vali Sisesta vahemik/suund.
Sisesta vahemaa ja vali Valmis.
Sisesta suund ja vali Valmis.

Vali Asukoht.

O hWOWN

Koikide vahepunktide loendi kuvamine
Vali Nav. teave > Vahepunktid.

Salvestatud vahepunkti muutmine
1 Vali Nav. teave > Vahepunktid.

2 Vali vahepunkt.
3 Vali Muuda vahepunkti.
4 Tee valik:
* Nime lisamiseks vali Nimi ja sisesta nimi.
» Sumboli muutmiseks vali Stimbol.
» Slgavuse muutmiseks vali Stigavus.
* Veetemperatuuri muutmiseks vali Veetemp..
»  Kommentaari muutmiseks vali Kommentaar.
» Vahepunkti asukoha liigutamiseks vali Liiguta.
Salvestatud vahepunkti liigutamine
1 Vali Nav. teave > Vahepunktid.
2 Vali vahepunkt.
3 Vali Vaade > Liiguta.
4 Margi vahepunkti uus asukoht.

» Kaardi kasutamisel vahepunkti ligutamiseks vali Kasuta
kaarti, vali kaardil uus asukoht ja vali Liiguta.

» Koordinaatide alusel vahepunkti liigutamiseks vali Sisesta
koordinaadid ja sisesta uued koordinaadid.

» Vahepunkiti liigutamiseks kauguse (vahemaa) ja suuna
pdhjal vali Sisesta vahemik/suund ning sisesta teave.

Salvestatud vahepunktide sirvimine ja navigeerimine

Kdik teekonnad ja navigatsiooniliinid kuvatakse kaardiplotteril
ning need on mdeldud pakkuma uldist teekonnajuhendamist ja
Oigete kanalite tuvastamist ning pole méeldud tapseks
jargimiseks. Kehavigastuste, surma vdi veesdiduki
kahjustamisega kaasneva madalikuleséidu véi muude ohtude
valtimiseks p6ora alati tdhelepanu navigatsiooniseadme teabele
ja tegelikele veeoludele.

Automaatnavigatsiooni funktsioon pdhineb elektroonilisel
kaarditeabel. See teave ei taga ohutu kauguse takistustest ja
pdhjast. Vordle kurssi kdikide visuaalsete markidega ning véltida
maismaad, madalikku ja muid teele jaavaid takistusi.

Funktsiooni Mine kasutamisel voib otsekurss ja parandatud
kurss I&bida maismaad v6i madalikku. Vaata visuaalseid marke
ja juhi veesobidukit maismaa, madaliku ja muude ohtlike
objektide valtimiseks.

MARKUS. automaatnavigatsioon on teatud kohtades saadaval
preemiumkaartidega.

Enne vahepunktini navigeerimist tuleb vahepunkt luua.
1 Vali Nav. teave > Vahepunktid.
2 Vali vahepunkt.
3 Vali Navigeeri kohta:.
4 Tee valik:
« Otse asukohta navigeerimiseks vali Mine.

* Marsruudi loomiseks asukohta koos pdoretega vali
Teekond.

» Automaatnavigatsiooni kasutamiseks vali Autom. navig..
5 Vaata punase joonega tahistatud kurssi.

MARKUS. automaatnavigatsiooni kasutamisel tahistab
punase joone mis tahes hall osa, et automaatnavigatsioon ei
saa selle osa arvutada. Selle pdhjuseks vdib olla minimaalne
ohutu sitigavus voi kdrgus.

6 Jargi punast joont, samal ajal roolides, et valtida maismaad,
madalikku ja muid takistusi.

Vahepunkti voi MOB kustutamine
1 Vali Nav. teave > Vahepunktid.

2 Vali vahepunkt voi MOB.
3 Vali Kustuta.

Koikide vahepunktide kustutamine

Vali Nav. teave > Halda andmeid > Nulli kasutaja andmed
> Vahepunktid > Koik.

Teekonnad

Teekond on rada thest asukohast vahemalt thte sihtkohta.
Praeguses asukohas teekonna loomine ja sellel
navigeerimine

Navigatsioonikaardil véi kalastuskaardil saad luua teekonna ja

sellel kohe navigeerima asuda. See meetod ei salvesta
teekonda ega vahepunkte.

1 Vali navigatsioonikaardil voi kalastuskaardil sihtkoht.
Vali SELECT > Navigeeri kohta: > Teekond.

Vali enne sihtkohta viimase p66rde asukoht.

Vali SELECT > Lisa po6ore.

Vajadusel korda pddrete lisamist, liikudes sihtkohast tagasi
aluse praegusesse asukohta.

Viimane lisatava p66re peab olema esimete tehtav pdore.
See peaks olema alusele kdige lahem pdore.

Vajadusel vali MENU.
Vali SELECT > Valmis.
Vaata punase joonega tahistatud kurssi.

Jargi punast joont, samal ajal roolides, et valtida maismaad,
madalikku ja muid takistusi.

a b wDdN
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Teekonna loomine ja salvestamine

Selle toiminguga salvestad teekonna ja koik selles sisalduvad
vahepunktid. Alguspunktiks saab maarata praeguse asukoha voi
mdne muu asukoha.

Uhele teekonnale saad lisada kuni 250 vahepunkti vdi pdoret.
Vali Nav. teave > Teekonnad > Uus > Teekonnad.

Vali teekonna alguspunkt.

Vali Lisa poore.

Vali kaardil jargmise p66rde asukoht.

Vali Lisa poore.

Kaardiplotter margib pd6rde asukoha vahepunktina.
Vajadusel korda samme 4 ja 5 ning lisa pdordeid.

A b ON -
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7 Valiloplik sihtkoht.

Teekondade ja automaatnavigatsiooni radade loendi

vaatamine

1 Vali Nav. teave > Teekonnad.

2 Vajadusel vali ainult teekondade v&i automaatnavigatsiooni
radade nagemiseks Filter.

Salvestatud teekonna muutmine
Saad muuta teekonna nime voi teekonnas sisalduvaid poordeid.

1 Vali Nav. teave > Teekonnad.
2 Vali teekond.
3 Vali Muuda teekonda.
4 Tee valik:
* Nime muutmiseks vali Nimi ja sisesta nimi.

* Pdorete loendist vahepunkti valimiseks vali Muuda
poordeid > Kasuta poorete loendit ja vali loendist
vahepunkt.

» Kaardilt pdéorde valimiseks vali Muuda pooérdeid >
Kasuta kaarti ja vali kaardilt asukoht.

Salvestatud teekonna sirvimine ja sellel
navigeerimine

Enne teekondade loendi sirvimist ja Ghel nendest laevatamist
pead looma ja salvestama vahemalt Ghe teekonna.

1 Vali Nav. teave > Teekonnad.
2 Vali teekond.

3 Vali Navigeeri kohta:.

4 Tee valik:

» Et hakata navigeerima teekonna loomisel kasutatud
alguspunktist, vali Edasta.

» Et hakata navigeerima teekonna loomisel kasutatud 16pp-
punktist, vali Tagasi.

IlImub punane joon. Punase joone keskel on peenem lilla

joon, mis margib korrigeeritud kurssi praegusest asukohast

sihtkohta. Parandatud kurss on diinaamiline ja see liigub

koos paadiga, kui kaldud kursilt kérvale.

5 Vaata punase joonega tahistatud kurssi.

6 Jargi punast joont teekonna igas etapis, maa, madalike ja
muude takistuste valtimiseks tudrimisel.

7 Kursilt kdrvale kaldudes jargi sihtkohta navigeerimiseks lillat
joont (parandatud kurssi) vdi rooli tagasi punase joone juurde
(otsekurss).

Salvestatud teekonna sirvimine ja sellega
paralleelselt laevatamine
Enne teekondade loendi sirvimist ja Uhel nendest laevatamist
pead looma ja salvestama vahemalt Gihe teekonna.
1 Vali Nav. teave > Teekonnad.
2 Vali teekond.
3 Vali Navigeeri kohta:.
4 Vali Nihe, et laevatada teekonnaga paralleelselt, paiknedes
sellest kindlaks maaratud kaugusel.
5 Margi, kuidas teekonnal laevatada
» Teekonna loomisel kasutatud alguspunktist algsest

teekonnast vasakul laevatamiseks vali Edasta -
pakpoord.

* Teekonna loomisel kasutatud alguspunktist algsest
teekonnast paremal laevatamiseks vali Edasta -
tulirpoord.

» Teekonna loomisel kasutatud alguspunktist algsest
teekonnast vasakul laevatamiseks vali Tagasi -
pakpoord.

» Teekonna loomisel kasutatud alguspunktist algsest
teekonnast vasakul laevatamiseks vali Tagasi -
tiiiirpoord.

6 Vajadusel vali Valmis.

[Imub punane joon. Punase joone keskel on peenem lilla
joon, mis margib korrigeeritud kurssi praegusest asukohast
sihtkohta. Parandatud kurss on diinaamiline ja see liigub
koos paadiga, kui kaldud kursilt kérvale.

7 Vaata punase joonega tahistatud kurssi.

8 Jargi punast joont teekonna igas etapis, maa, madalike ja
muude takistuste valtimiseks tidrimisel.

9 Kursilt kdrvale kaldudes jargi sihtkohta navigeerimiseks lillat
joont (parandatud kurssi) vdi rooli tagasi punase joone juurde
(otsekurss).

Salvestatud teekonna kustutamine
1 Vali Nav. teave > Teekonnad.

2 Vali teekond.
3 Vali Vaade > Kustuta.

Koikide salvestatud marsruutide kustutamine
Vali Nav. teave > Halda andmeid > Nulli kasutaja andmed
> Teekonnad.

Automaatnavigatsioon

Automaatnavigatsiooni funktsioon pdhineb elektroonilisel
kaarditeabel. See teave ei taga ohutu kauguse takistustest ja
pdhjast. Vordle kurssi kdikide visuaalsete markidega ning valtida
maismaad, madalikku ja muid teele jaavaid takistusi.

Koik teekonnad ja navigatsiooniliinid kuvatakse kaardiplotteril
ning need on méeldud pakkuma Uldist teekonnajuhendamist ja
oigete kanalite tuvastamist ning pole mdeldud tapseks
jargimiseks. Kehavigastuste, surma voi veesdiduki
kahjustamisega kaasneva madalikuleséidu v6i muude ohtude
valtimiseks podra alati tdhelepanu navigatsiooniseadme teabele
ja tegelikele veeoludele.

MARKUS. automaatnavigatsioon on teatud kohtades saadaval
preemiumkaartidega.

Automaatset navigatsiooni kasutatakse parima teekonna
arvutamiseks sihtkohta. Automaatne navigatsioon kasutab
kaardiandmete, nt veestigavuse ja teada olevate takistuste
skannimiseks ja pakutud teekonna arvutamiseks kaardiplotterit.
Teekonda saad navigatsiooni ajal muuta.

Autom. navig. seadistamine ja jargimine
1 Vali sihtkoht (Sihtkohad, lehekilg 12).

2 Vali Navigeeri kohta: > Autom. navig..

3 Vaata punase joonega margitud rada dle.

4 Vali Kaivita navigatsioon.
5

Jargi punast joont, samal ajal roolides, et valtida maismaad,
madalikku ja muid takistusi.

MARKUS. automaatnavigatsiooni kasutamisel tihistab
punase joone mis tahes hall osa, et automaatnavigatsioon ei
saa selle osa arvutada. Selle pdhjuseks vdib olla minimaalne
ohutu sugavus voi kdrgus.

Autom. navig. raja loomine ja salvestamine

1 Vali Nav. teave > Teekonnad > Uus > Autom. navig..
2 Vali alguspunkt ja seejarel Jargmine.

3 Vali sihtkoht ja seejérel Jargmine.

4 Tee valik:

* Ohtude nagemiseks ja ohu lahedal raja seadistamiseks
vali Ohu iilevaade.
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* Raja seadistamiseks vali Seadista rada ja jargi
kuvatavaid juhiseid.

* Raja kustutamiseks vali Kustuta.
* Raja salvestamiseks vali Valmis.

Automaatnavigatsiooni tee muutmine
1 Vali Nav. teave > Teekonnad.

2 Valirada ja Vaade > Redigeeri > Seadista rada.

VIHJE: Autom. navig. rajal liikudes vali rada
navigatsioonikaardil ja vali Seadista rada.

Vali raja asukoht.

Kasuta nooleklahve vai lohista punkt uude asukohta.
Vajadusel vali punkt ja Eemalda.

Vali Valmis.

(=233 I - )

Pooleli oleva Autom. navig. arvutuse tiihistamine
Vali navigatsioonikaardil MENU > Tiihista.

VIHJE: arvutamise kiireks tiihistamiseks void valida BACK.

Ajastatud saabumise maaramine

Kasuta funktsiooni teekonnal vdi Autom. navig., et saada
tagasisidet valitud punkti judmise kohta. See véimaldab
asukohta saabumise, nt silla avanemiseks voi voistluse
startjoonele joudmise ajastada.

1 Vali navigatsioonikaardil MENU.

2 Vali Ajastatud saabumine.
VIHJE: kui valid rajal vdi teekonnal punkti, saad menau
Ajastatud saabumine kiiresti avada.

Automaatnavigatsiooni tee seadistused

/\ ETTEVAATUST
Eelistatud stigavus ja Vertikaalne kliirens maaravad selle,
kuidas kaardiplotter arvutab Autom. navig. tee. Kui ala
veestligavus pole teada voi seal on tundmatu kdrgusega

takistus, siis Autom. navig. teed selles alas ei arvutata. Kui ala

Autom. navig. tee alguses vai I6pus on Eelistatud siigavus
madalam vdi Vertikaalne kliirens sattest allpool, siis

kaardiandmetest séltuvalt ei pruugi Autom. navig. tee arvutamist
selles alas toimuda. Kaardil kuvatakse neid alasid labiv kurss

halli joonena vdi hallide triipudega punase joonena. Kui paat
siseneb sellisesse alasse, iimub hoiatusteade.

MARKUS. automaatnavigatsioon on teatud kohtades saadaval

preemiumkaartidega.
MARKUS. kdik seaded ei kehti kdikidele kaartidele.

Vdid seadistada parameetrit, mida kaardiplotter kasutab Autom.

navig. tee arvutamisel.

Eelistatud siigavus: maarab kaardi sigavuseandmete pohjal

vee minimaalse stigavuse, mida su paat ohutult 1abida
suudab.

MARKUS. preemiumkaartide (koostatud enne 2016. aastat)

minimaalne veestgavus on 3 jalga. Kui sisestad 3 jalast
vaiksema vaartuse, kasutavad kaardid Autom. navig. tee
arvutamiseks Uksnes 3 jala stigavust.

Vertikaalne kliirens: maarab kaardiandmete pohjal silla voi

takistuse minimaalse kérguse, mille alt su paat ohutult Iabi

sOita saab.

Kaugus rannajooneni: maarab, kui Idhedale rannajoonele
Autom. navig. tee paigutatakse. Kui muudad seda satet
navigatsiooni ajal, voib Autom. navig. tee muutuda. Selle
satte saadaolevad vaartused on suhtelised, mitte

absoluutsed. Vbid kasutada kitsa veeteega tuttavat sihtkohta,

et kontrollida, kas Autom. navig. tee paigutatakse
rannajoonest sobivasse kaugusesse (Kaldast kauguse
seadistamine, lehekulg 15).

Kaldast kauguse seadistamine

Sate Kaugus rannajooneni margib, kui lahedale soovid, et
Autom. navig. rannajoonele paigutatakse. Autom. navig. voib
likuda, kui muudad seda satet navigeerimise ajal. Satte Kaugus
rannajooneni vaartused on suhtelised, mitte absoluutsed. Et
tagada, et Autom. navig. asetatakse rannast sobivale
kaugusele, saad hinnata Autom. navig. paigutust Ghe voi
rohkema tuttava sihtkoha abil, mis nduavad kitsal veeteel
navigeerimist.

Jaa alusega ankrusse.

Vali Seaded > Navigeerimine > Autom. navig. > Kaugus
rannajooneni > Norm..

Vali sihtkoht, kuhu oled varem navigeerinud.
Vali Navigeeri kohta: > Autom. navig..

Vaata automaatse navigatsioonijoone paigutus Ule ja tee
kindlaks, kas see valdib teada olevaid takistusi ja péérded on
véimalikud.

Tee valik:

1
2

3

F N

.

Kui automaatse navigatsioonijoone paigutus on rahuldav,
vali MENU > Lopeta navigeerimine ja liigu edasi
kiimnenda sammu juurde.

Kui automaatne navigatsioonijoon on teada olevale
takistusele liiga lahedal, vali Seaded > Navigeerimine >
Autom. navig. > Kaugus rannajooneni > Kaugel.

Kui pd6rded automaatsel navigatsioonijoonel on liiga

laiad, vali Seaded > Navigeerimine > Autom. navig. >
Kaugus rannajooneni > Lahedal.

Kui valisid kuuendas sammus Léahedal vo6i Kaugel, vaata
automaatse navigatsioonijoone paigutus Ule ja tee kindlaks,
kas see valdib teada olevaid takistusi ja p66rded on
véimalikud.

Autom. navig. séilitab avatud veel takistustes piisavat
kaugust, kui satte Kaugus rannajooneni seadeks on Lahedal
voi Lahim. Selle tulemusel ei pruugi kaardiplotter Autom.
navig. Umber paigutada, kui sihtkoht ei vaja kitsal veeteel
navigeerimist.

Tee valik:

Kui automaatse navigatsioonijoone paigutus on rahuldav,
vali MENU > Lopeta navigeerimine ja liigu edasi
kiimnenda sammu juurde.

Kui automaatne navigatsioonijoon on teada olevale
takistusele liiga lahedal, vali Seaded > Navigeerimine >
Autom. navig. > Kaugus rannajooneni > Kaugeim.

Kui pd6rded automaatsel navigatsioonijoonel on liiga
laiad, vali Seaded > Navigeerimine > Autom. navig. >
Kaugus rannajooneni > Lahim.

Kui valisid kaheksandas sammus Lahim voi Kaugeim, vaata
Autom. navig. paigutus Ule ja tee kindlaks, kas see valdib
teada olevaid takistusi ja pd6rded on voimalikud.

Autom. navig. sailitab avatud veel takistustes piisavat
kaugust, kui satte Kaugus rannajooneni seadeks on Lahedal
voi Lahim. Selle tulemusel ei pruugi kaardiplotter Autom.
navig. Umber paigutada, kui sihtkoht ei vaja kitsal veeteel
navigeerimist.

10Korda samme kolm kuni Giheksa vahemalt veel korra,

kasutades iga kord uut sihtkohta, kuni oled satte Kaugus
rannajooneni kasutamise selgeks saanud.

Rajad

Rada on paadi liikumistee salvestus. Jaadvustatavad rada
nimetatakse aktiivseks rajaks ning selle saab salvestada.
Radasid saad kuvada igal kaardil vdi 3D kaardivaates.

Radade kuvamine

1 Vali kaardil MENU > Kihid > Kasutaja andmed > Rajad.

2 Vali kuvatavad rajad.

Kaardiplotteriga navigeerimine
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Kaardil olev joon tahistab su rada.

Aktiivse raja varvi maaramine

1 Vali Nav. teave > Rajad > Aktiivse jélje valikud >
Teekonna varv.

2 Valiraja varv.

Aktiivse raja salvestamine
Salvestatavat rada nimetatakse aktiivseks rajaks.

1 Vali Nav. teave > Rajad > Salvesta aktiivne jalg.
2 Tee valik:

» Vali aeg, millal aktiivset rada alustati.

» Vali Terve logi.
3 Vali Salvesta.

Salvestatud radade loendi kuvamine
Vali Nav. teave > Rajad > Salvestatud rajad.

Salvestatud raja muutmine
1 Vali Nav. teave > Rajad > Salvestatud rajad.

2 Valirada.
3 Vali Muuda rada.
4 Tee valik:
* Vali Nimi ja sisesta uus nimi.
» Vali Teekonna varv ja vali varv.

Raja salvestamine teekonnana

1 Vali Nav. teave > Rajad > Salvestatud rajad.

2 Valirada.

3 Vali Vaade > Muuda rada > Salvesta kui > Salvesta
teekonnana.

Salvestatud raja sirvimine ja sellel navigeerimine
Enne radade loendi sirvimist ja nendel navigeerimist pead
salvestama vahemalt Uhe raja (Rajad, lehekdlg 15).

1 Vali Nav. teave > Rajad > Salvestatud rajad.
2 Valirada.

3 Vali Jérgi rada.

4 Tee valik:

« Et hakata navigeerima raja loomisel kasutatud
alguspunktist, vali Edasta.

» Et hakata navigeerima raja loomisel kasutatud
sihtpunktist, vali Tagasi.
5 Vaata varvilise joonega margitud kurss Ule.
6 Jargi joont teekonna igas etapis tlurimisel maa, madalike ja
muude takistuste valtimiseks.

Salvestatud raja kustutamine
1 Vali Nav. teave > Rajad > Salvestatud rajad.

2 Valirada.
3 Vali Kustuta.

Koikide salvestatud radade kustutamine
Vali Nav. teave > Halda andmeid > Nulli kasutaja andmed
> Salvestatud rajad.
Aktiivse raja jargimine
Salvestatavat rada nimetatakse aktiivseks rajaks.
1 Vali Nav. teave > Rajad > Jargi aktiivset rada.
2 Tee valik:
» Vali aeg, millal aktiivset rada alustati.
» Vali Terve logi.
3 Vaata varvilise joonega margitud kurss (le.

4 Jargi varvilist joont maa, madalike ja muude takistuste
valtimiseks tutrimisel.

Aktiivse raja kustutamine
Vali Nav. teave > Halda andmeid > Rajad > Nulli aktiivne
jalg.
Radade malu kustutatakse ja aktiivse raja salvestamine
jatkub.

Rajalogi haldamine salvestamise ajal
1 Vali Nav. teave > Rajad > Aktiivse jélje valikud.
2 Vali Salvestusreziim.
3 Tee valik:
» Kuni malu taitumiseni rajalogi salvestamiseks vali Tadida.

» Rajalogi pidevaks salvestamiseks ning vanemate
rajaandmete Ulekirjutamiseks vali Mahi.

Rajalogi salvestusintervalli konfigureerimine

Saad maarata raja salvestamise sageduse. Sagedamate
punktide salvestamine annab tdpsema, aga kiiremini taituva logi.
Malu efektiivsemaks kasutamiseks soovitame kasutada
lahendusintervalli.

1 Vali Nav. teave > Rajad > Aktiivse jalje valikud >
Salvestusintervall.
2 Tee valik:

» Punktide vahelise kauguse alusel raja salvestamiseks vali
Intervall > Vahemaa > Muuda ja sisesta kaugus.

» Ajaintervalli alusel raja salvestamiseks vali Intervall >
Kellaaeg > Muuda ja sisesta ajaintervall.

» Kursilt kaldumise alusel pbhineva raja salvestamiseks vali
Intervall > Eraldusvéime > Muuda ja sisesta
maksimaalne kursilt kaldumise lubatud viga enne, kui
rajapunkt salvestatakse. See on soovitatud salvestusvalik.

Piirid
Piirid aitavad valtida veel teatud piirkondi voi neis plsida. Saad
maarata hoiatuse, mis esitatakse, kui piiri Gletad.

Saad kaarti kasutades luua piirialad, -jooned ja -sd6rid. Lisaks
saad salvestatud rajad ja teekonnad piirijoonteks teisendada.
Piiriala loomiseks saad kasutada vahepunkte, milleks loo
vahepunktidest teekond ning teisenda teekond piirijooneks.

Saad maarata piiri aktiivseks piiriks. Aktiivse piiri andmed saad
lisada kaardi andmevaljadele.

Piiri loomine

1 Vali Nav. teave > Piirid > Uus.

2 Vali piiri kuju.

3 Jargi ekraanil kuvatavaid juhiseid.

Teekonna teisendamine piiriks
Enne, kui saad teekonna piiriks teisendada, pead salvestama

vahemalt Ghe teekonna (Teekonna loomine ja salvestamine,
lehekdlg 13).

1 Vali Nav. teave > Teekonnad.

2 Vali teekond.

3 Vali Muuda teekonda > Salvesta piirina.
Raja teisendamine piiriks

Enne, kui saad raja piiriks teisendada, pead salvestama
vahemalt Uhe raja (Aktiivse raja salvestamine, lehekilg 16).

1 Vali Nav. teave > Rajad > Salvestatud rajad.

2 Valirada.

3 Vali Muuda rada > Salvesta kui > Salvesta piirina.
Piiri muutmine

1 Vali Nav. teave > Piirid.
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2 Vali piir.

3 Vali Muuda piiri.

4 Tee valik:
» Kaardil esitatava piiri muutmiseks vali Ekraanivalikud.
* Piiri joonte v6i nime muutmiseks vali Muuda piiri.
+ Piirihoiatuse muutmiseks vali Hoiatus.

Piirihoiatuse maaramine

Piirihoiatus annab teada, kui asud maaratud piirist teatud
kaugusel. See on abiks teatud piirkondade valtimisel voi kui
pead olema vaga tahelepanelik, nt laevateedel.

1 Vali Nav. teave > Piirid.
2 Vali piir.

3 Vali Hoiatus > Sees.

4 Vali suvand.

» Hoiatuse maaramiseks, kui alus on piirist maaratud
kaugusel, vali Hoiatuskaugus, sisesta kaugus ja vali
Valmis.

* Hoiatuse maaramiseks, kui sisened piirile, vali Ala >
Sisenen > Valjun.
* Hoiatuse maaramiseks, kui valjud piirilt, vali Ala > Valjun.

Piiri kustutamine

1 Vali Nav. teave > Piirid.

2 Vali piir.

3 Vali Muuda piiri > Kustuta.

Koigi salvestatud vahepunktide, teekondade

ja radade kustutamine

Vali Nav. teave > Halda andmeid > Nulli kasutaja andmed
> Koik > OK.

Sonar-kalaleidja

Kui ECHOMAP Plus seade on korralikult Ghilduva anduriga
Uhendatud, saab seda kalaleidjana kasutada.

Lisateavet sobivaima anduri kohta leiad aadressilt garmin.com
/transducers.

Piirkonna olevaid kalu aitavad leida erinevad sonarivaated.
Kasutatavad sonarivaated olenevad anduri tulbist ja
kaardiplotteriga Uhendatud sonarimoodulist. Naiteks saad
vaadata Garmin ClearVi™ sonarikuvasid ainult siis, kui
Uhendatud on Ghilduv Garmin ClearVi andur.

Kasutada saab nelja pohilist sonarivaadet: tdisekraanvaade,
kahte vb6i enamat vaadet Ghildav poolitatud vaade, poolitatud
suumivaade ja poolitatud sagedusvaade, kus kuvatakse kaks
sagedust. Iga vaate seadeid saab kohandada. Naiteks, kui
kasutada poolitatud sagedusvaadet, saad iga sageduse
vBimendust eraldi seadistada.

Kui sa ei nde vajadustele sobivat sonarivaadet, saad luua
kohandatud kombinatsioonkuva (ECHOMAP Plus 70/90
ekraaniga uue kombinatsioonlehe loomine, lehekdlg 2).

Sonarisignaalide edastamise peatamine

» Aktiivse sonari véljalilitamiseks val sonari kuval MENU >
Sonari edastus.

- KOoigi sonariedastuste valjalilitamiseks vajuta () ja vali Keela
sonar.

Sonarivaate muutmine

1 Sonari liitkuval vali MENU > Konfigureeri kombinatsioon >
Muuda kombinatsiooni.

2 Muutmiseks vali aken.
3 Vali sonarivaade.

Tavaline sonarivaade

Saadaval on mitu taisekraani vaadet, mis olenevad ihendatud
andurist.

Taisekraani Tavaline sonarivaade kuvab anduri edastatud
sonarinaitudest suure kujutise. Ekraani paremas servas olev
ulatusskaala kuvab tuvastatud objektide sligavuse, kui kuva
paremalt vasakule kerib.

@ Siigavuse teave

® Héljuvad sihtmaérgid voi kala
® Veekogu pohi

Poolitatud sagedusega sonarivaade

Poolitatud sagedusega sonarivaates naitavad ekraani mdlemad
osad eri sageduste sonariandmete taisgraafikut.

MARKUS. poolitatud sagedusega sonarivaade vajab
kaksiksagedusega anduri kasutamist.

Poolitatud suumiga sonarivaade

Poolitatud suumiga sonarivaade kuvab sonari naidute graafika
taisvaates ning osa graafikast suurendatult tihel ja samal kuval.

Garmin ClearVii sonarivaade

MARKUS. Garmin ClearVii skannimissonari kasutamiseks vajad
Uhilduvat kaardiplotterit v3i kalaleidjat ja Ghilduvat andurit.
Lisateavet Uhilduvate andurite kohta leiadaadressilt garmin.com
/transducers.

Garmin ClearVu kérgsageduslik sonar annab Uksikasjaliku pildi
kalaparvedest paadi Umbruses ning Uksikasjaliku ulevaate
paadiga Uletavatest struktuuridest.

Tavalised andurid kasutavad koonusekujulist kiirt. Garmin
ClearVi skannimissonari tehnoloogia saadab valja kaks kitsast
kiirt, mis sarnanevad koopiamasina kiirele. Need kiired annavad
paadi alla jaavast selgema kujutise.

Sonar-kalaleidja
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SideVu sonarivaade Panoptix koigi viie sonarikuva ndgemiseks laheb tarvis tht

MARKUS. kéik mudelid ei toeta sisse-ehitatud SideVii sonari ﬁgﬁ;ﬁ:gﬁg”va naitamiseks ja teist andurit ettekuva

kasutamist. Kui mudel pole varustatud sisse-ehitatud SideVi

sonariga, vajad ihilduvat kajaloodi moodulit ja SideVii andurit. Panoptix sonarikuvadele juurdepaasuks vali Sonar ja seejarel

. . . . . . . vaade.
Kui mudel on varustatud sisse-ehitatud SideVi sonariga, vajad
Ghilduvat SideV andurit. LiveVii sonari allavaade
SideVu sonaritehnoloogia esitab pildi paadi kulgede jaavast. .S"elz_e songrivaade kuvab kahemégtlmelisel vaate paadi alla _
Void kasutada seda otsinguvahendina struktuuride ja kalade jaavast ning seda kasutatakse s66dapalli ja kalade vaatamiseks.
leidmiseks.
@ |Panoptix allavaate ajalugu sonarivaates
[©) Paadi vasak kiilg ® |Paat
® Paadi parem kiilg ® |Ulatus
® Aluse andur @ |Rajad
) Puud ® |Pdhjapiiinis
® | Vanad rehvid ® |Pohi
®  |Palgid - . . .
@  |Kaugus paadi kiljelt LiveVi edasisuunaline sonarivaade
gusp J See sonarivaade naitab paadi eespool asuva ala
Aluse ja pohja vahele jaav vesi. kahemo6tmelist kuva, mida saab kasutada s66dapalli ja kala
nagemiseks.

SideVii skannimistehnoloogia
Tavalise koonuskiire asemel kasutab SideVi andur paadi
killgedele jaava vee ja pbhja skannimiseks lamekiirt.

S Oga N 8 ® @ & N O

©) Paat
® Vahemik
® Kala
O) Rada
® PGhi
Panoptix™ sonarikuvad
MARKL?S K5k mudelid ei tosta P tix andureid RealVi 3D sonari ettevaade
o ol .mu ell ?' oeta Fanoptix an u.|.'e|. ) See sonarivaade kuvab anduri ette jdavast kolmemd&détmelise
Panoptix sonari kasutamiseks peab sul olema hilduv vaate. Vaadet saab kasutada, kui seisad paigal ning pead
kaardiplotter ja andur. nagema pohja ja paadile l&henevaid kalasid.

Panoptix sonarikuvad vdimaldavad reaalajas jalgida paadi
Umbrust. V&id vaadata ka veealuseid ja eespool olevaid
sOotasid.

LiveVi sonarikuvad naitavad paadi ees voi all toimuvat liikkumist
reaalajas. Ekraanikuva uuendamine toimub vaga kiiresti,
mistottu sarnaneb kuva reaalajavideoga.

RealVu 3D-sonarikuvad néitavad paadi ette- voi allapoole
jaavast alast kolmemddtmelist vaadet. Ekraanikuva uuendamine
toimub anduri td6etapiga.
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Varvi legend

Paat

Kaja indikaator

Kala

Pohi

@O 6 e e e

Ulatus

RealVi 3D alla sonarikuva

See sonarikuva naitab andurist allapoole jaava ala
kolmemd&dtmelist vaadet. Seda saab kasutada paigalseisul, kui
soovid ndha paadi imbrust.

Varvi legend

Paat

Sonarikiir

Vahemik

Kala

@O 6 e e

Pohi

RealVii 3D sonarikuva ajalugu

See sonarivaade esitab liikudes paadi taha jaavast
kolmemddtmelise vaate ning kuvab kogu veemassiivi
kolmemd&dtmelisena pdhjast veepinnani. Seda vaadet
kasutatakse kalade leidmiseks.

Varvi legend

Paat

Ulatus

Pohi

Struktuur

@06 e e e

Kala

FrontVii sonarivaade

Rakenduse Panoptix FrontVi sonarivaade annab Umbrusest
parema Ulevaate, naidates paadist kuni 91 meetrit (300 jalga)
eespool asuvaid veealuseid takistusi.

FrontVi sonari abil otsaséidu véltimise efektiivsus vaheneb
kiirusel Ule 8 sdlme.

FrontVi sonarivaate nagemiseks tuleb paigaldada ja tihendada
Uhilduv andur, nt PS21 andur. Vaib-olla pead uuendama anduri
tarkvara.

Panoptix LiveScope™ sonarivaade
See sonarivaade naitab paadi ees véi all olevat ala reaalajas
ning seda voib kasutada kalade vdi struktuuride vaatamiseks.

® Siigavuse teave

® Héljuvad sihtmargid voi kala

® Veekogu pdhi

Plinkeri vaade

Plinker kuvab sonari teabe ringikujulisel siigavusskaalal,
naidates nii paadi alla jaavat ala. See koosneb Ulevalt algavast
ja paripaeva kulgevast ringist. Stigavust margib skaala ringi
sees. Sonari teave vilgub ringil, kui see teave saadakse
naidatud stgavuselt.

Varvid margivad plinkeri tagastuse signaalitugevusi. Varvi
vaikeskeem jargib traditsionaalset sonari varvipaletti, kus
kollane on tugevaim tagastussignaal, oranz tugev
tagastussignaal, punane nérgem ja sinine nérgim
tagastussignaal.

Vali Plinker.

A-piirkond, parema kiilje suurendatud vaade*

Naidatud suumialaga a-piirkond**

Sligavusskaala

Sligavus praeguses asukohas

Anduri koonuse nurk ja ulatus valitud sagedusel

@66 e

*A-piirkonnad pole saadaval ECHOMAP Plus 40 mudelitel.

**ECHOMAP Plus 60 mudelitel saate piirkonna suumimiseks
vajutada nuppe a ja -.

Plinkeri lehe otseteed
Puuteekraaniga seadmetel saad kasutada plinkerit ja a-
piirkonda.

Sonar-kalaleidja



Piirkonna suumimiseks lohista Ules ja alla.

Vali ulatuse reguleerimiseks.

Vali sageduse reguleerimiseks.

Vali vdimenduse reguleerimiseks.

Vali kiirelaiuse reguleerimiseks.

Vasaku a-piirkonna suumiala liigutamiseks lohista suumiakent.
Suurendamiseks libista sdrmi teineteisest eemale.
Vahendamiseks libista ekraanil kahte sérme teineteise poole.

@06 e e

Anduri taubi valimine
Enne anduri tidbi valimist pead teadma, milline andur sul on.
See kaardiplotter Gihildub paljude lisaanduritega, sh Garmin

ClearVi anduritega, mis on saadaval aadressil garmin.com
/transducers.

Kui Ghendad anduri, mis ei kuulunud kaardiplotteri komplekti,
pead sonari 6igeks toimimiseks maarama anduri tulbi.
1 Vali sonarivaates MENU > Sonari seadistus > Installi >
Muunduri tiitp.
2 Muutmiseks vali andur.
3 Tee valik:
» Kui andur on loendis, siis vali see loendist.
» Kui kasutad 200/77 kHz kahe kiirega andurit, vali
Topeltkiir (200/77 kHz).

» Kui kasutad 200/50 kHz kahesageduslikku andurit, vali
Topeltsagedus (200/50 kHz).

Kompassi kalibreerimine

Enne kompassi kalibreerimist tuleb véllile, magnethairete

valtimiseks veomootorist piisavalt kaugele paigaldada andur

ning see vette suunata. Kalibreerimine peab olema kvaliteetne,

et tagada sisemise kompassi t60.

MARKUS. kompassi kasutamiseks pead anduri paigaldama

ahtrile vdi veomootori vollile. Kompass ei pruugi toimida, kui

paigaldad anduri mootori kilge.

MARKUS. parima tulemuse saavutamiseks tuleks kasutada

suunaandurit, nt SteadyCast™ suunaandurit. Suunaandur kuvab

suuna, mida andur paadi suhtes naitab.

MARKUS. kompassi kalibreerimine on saadaval vaid sisemise

kompassiga anduritele, naiteks PS21-TR andur.

Paati vdib keerata ka enne kalibreerimist, aga kalibreerimise ajal

tuleb paati 1,5 korda taielikult Gmber telje keerata.

1 Vali kasutatava sonari vaates MENU > Sonari seadistus >
Installi.

2 Vajadusel vali AHRS-anduri sisselulitamiseks valik Kasuta
AHRS-i.

3 Vali Kalibreeri kompass.

4 Jargi ekraanil kuvatavaid juhiseid.

Sonari allika valimine
See funktsioon ei pruugi olla saadaval kéikidel mudelitel.

Kui kasutad sonarivaatel mitut sonariandmete allikat, void valida
sonarivaate allika. Nt kui sul on seadmele Garmin ClearVi kaks
allikat, void kasutatava allika valida seadme Garmin ClearVi
sonarikuvalt.

1 Ava muudetava allika sonarivaade.
2 Vali MENU > Sonari seadistus > Allikas.
3 Vali selle sonarivaate allikas.

Sonari allika iimbernimetamine
Saad sonari allikale selle lihtsaks tuvastamiseks uue nime anda.
Naiteks nimeta paadi v6oris olev andur ,V6oriks®.

Allika Umbernimetamiseks pead olema allika rakendatavas
sonari vaates. Selleks, et anda Garmin ClearV{ sonari allikale
uus nimi, pead avama Garmin ClearVU sonari vaate.

1 Vali sonari vaates MENU > Sonari seadistus > Allikas >
Muuda ressursi nime.

2 Sisesta nimi.

Vahepunkti loomine sonarikuval
1 Vali sonarikuval MENU > Peata sonar.

2 Vali asukoht.

3 Vali Uus vahepunkt voi SELECT.

4

Vajaduse korral redigeeri vahepunkti teavet, nt vahepunkti
nime.

Sonarikuva peatamine
Vali sonarikuval MENU > Peata sonar.

Sonari ekraanil vahemaa mootmine
Saad SideVi sonarikuval mdéta kahe punkti vahelise kauguse.
1 Vali SideVi sonarikuval Il
2 Vali ekraanil asukoht.
3 Vali A.
Valitud asukohas kuvatakse tahis.
4 Vali muu asukoht.
Ulemises vasakus nurgas kuvatakse kaugus ja nurk tahisest.

VIHJE: tahise lahtestamiseks ja mddtmiseks tahise praegusest
asukohast vali Maara viide.

Sonari ajaloo kuvamine

Sonari ajalooandmete nagemiseks vdid sirvida sonarikuva.

MARKUS. kéik andurid ei salvesta sonari ajalooandmeid.
Ajaloost valjumiseks vali BACK.

Sonari jagamine
See funktsioon pole kdigis kaardiplotteri mudelites kasutatav.

Saad vaadata sonariandmeid Uhilduvatest ECHOMAP
mudelitest, mis on Ghendatud Garmin merevorku.

Iga vérgus olev kaardiplotter voib kuvada kdigi vérgus olevate
Uhilduvate sonarimoodulite ja andurite andmeid, hoolimata
sellest, kuhu kaardiplotterid ja andurid sinu paadil paigaldatud
on. Naiteks Uhest aluse ahtrisse kinnitatud ECHOMAP Plus
93sv seadmest saad vaadata sonariandmeid teisest ECHOMAP
Plus seadmest ja Garmin ClearVi andurist, mis on Uhendatud
aluse voori.

Sonariandmete jagamisel stinkroonitakse teatud sonari seaded,
nt Ulatus ja Vimendus v8rgus olevate seadmetega. Muude
sonariseadete vaartuseid, nt Nahtav seadeid ei stinkroonita ja
need tuleb igas seadmes eraldi konfigureerida. Lisaks
stinkroonitakse paljude tavaliste ja Garmin ClearVu
sonarivaadete sirvimismaarad, mis muudab poolitatud vaated
arusaadavamaks.
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MARKUS. kasutades korraga mitut andurit, saad luua
ristvestluse, mille eemaldamiseks seadista sonari satet Haire.

Uksikasjade taseme seadistamine

Saad maarata sonari kuval naidatud Uksikasjade taseme ja
murataseme, milleks seadista tavaliste andurite voimendust voi
Garmin ClearVi andurite heledust.

Kui soovid naha ekraanil kdrgeima intensiivsusega
signaalitagastusi, seadista véimendus vdi heledus madalamaks,
et kdrvaldada madalama intensiivsusega tagastused ja mira.
Kui soovid naha kogu tagastusteavet, suurenda véimendust voi
heledust. Sellega suureneb ka mira ning tegelike tagastuste
tuvastamine vdib muutuda keerulisemaks.
1 Vali sonari vaates MENU.
2 Vali Véimendus véi Heledus.
3 Tee valik:

+ Voimenduse voi heleduse kasitsi suurendamiseks voi

vahendamiseks vali Ules voi Alla.

+ Et kaardiplotter véimendust voi heledust automaatselt
seadistaks, vali automaatvalik.

Varvide intensiivsuse muutmine

SonarislUsteemi varvide intensiivsuse muutmiseks ja
huvipakkuvate alade esiletdstmiseks véid muuta tavaandurite
varvivdimendust ning Garmin ClearVi ja SideVi/ClearVu
andurite kontrasti. See seade toimib kdige paremini parast
vdimenduse voi heleduse abil kuva Uksikasjade taseme
muutmist.

Kui soovid esile tuua vaikseid kalu vdi luua sihtméargile
intensiivsem tahis, void suurendada varvivdimenduse voi
kontrastsuse satet. See pohjustab pdhjas kdrge intensiivsusega
tagastuste diferentatsiooni kadu. Kui soovid vahendada
tagastuse intensiivsust, vdid vahendada varvivdimendust voi
kontrasti.

1 Vali sonarikuval olles MENU.

2 Tee valik:
« Vali Garmin ClearVu v6i SideVu sonarikuval Kontrast.
+ Vali Panoptix LiveVi sonarikuval Varvivoimendus.

» Vali muul sonarikuval Sonari seadistus > Nahtav >
Varvivoimendus.

3 Tee valik:

* Varvide intensiivsuse kasitsi suurendamiseks voi
vahendamiseks vali Ules voi Alla.

» Vaikeseade kasutamiseks vali Vaikevalik.

Sonari salvestused

Sonari kuva salvestamine

MARKUS. kdik mudelid ei toeta sonari salvestamist.
1 Sisesta malukaart pessa.

2 Vali sonarikuval MENU > Salvestussonar.

15 minuti pikkune sonari salvestus kasutab malukaardil
ligikaudu 200 MB malumahtu. 4 GB suuruse saavutamisel
I6peb konkreetne salvestamine automaatselt. Sonari
andmeid saad salvestada, kuni malukaart saab tais.

Sonariga salvestamise katkestamine
Vali sonarivaates MENU > Peata salvestamine.

Sonari salvestuse kustutamine

1 Sisesta kaardipilusse sonari salvestistega malukaart.
2 Vali Sonar > Sonari salvestused.

3 Vali salvestus.

4 Vali Kustuta.

Sonari salvestuste esitamine

Enne sonari salvestuste esitamist pead laadima alla ja installima
rakenduse HomePort™ ning sonari andmed malukaardile
salvestama.

Eemalda malukaart seadmest.

Sisesta malukaart arvuti malukaardipessa.

Ava rakendus HomePort.

Vali seadme loendist sonari salvestus.
Paremklépsa alumisel paanil sonari salvestusel.
Vali Esitamine.

O~ WON-=-

TavaliseGarmin ClearVii ja SideVu sonari

seadistamine

MARKUS. kéik suvandid ja seaded ei rakendu kéikidele

mudelitele, sonarimoodulitele ja anduritele.

Vali sonari vaates MENU > Sonari seadistus.

Siigavuse joon: kuvab Kiirviiteks sligavusjoone.

Kerimiskiirus: maarab kiiruse, millel sonar paremalt vasakule
kerib.

Madalas vees kasuta aeglasemat kerimiskiirust, et pikendada
aega, mille jooksul teavet ekraanil esitatakse. Stigavamas
vees void kerimiskiirust suurendada.

Ulatuse jooned: kuvab paadist paremale ja vasakule jdavad
kaugust markivad vertikaalsed jooned. Sate on saadaval
SideVl sonarivaates.

Varviskeem: maarab sonarivaate varviskeemi. Sate voib olla
saadaval menulus Nahtav.

Suure kontrastiga varviskeem tagab madalama
intensiivsusega tagasustele tumedamad varvid. Madala
kontrastiga varviskeem tagab madala intensiivsusega
tagastustele taustavarviga sarnase varviskeemi.

Nahtav: vt Sonari vélimuse seaded, lehekdlg 22.

Ulekihi numbrid: maarab sonari ekraanil kuvatavad andmed.

Tapsemad: vt Tdpsemad sonari seaded, lehekilg 22.

Installi: taastab sonari vaikesatted.

Suumi taseme maaramine sonarikuval
1 Vali sonarikuval MENU > Suum.

2 Tee valik:

» Pdhjast edastavate sonariandmete suurendamiseks vali
Pohjalukk.

» Suurendatud ala sligavusulatuse kasitsi maaramiseks vali
Kasitsi, suurendatud ala stigavusulatuse maaramiseks
vali Vaata liles voi Vaata alla ning suurendatud alal sisse
voi valja suumimiseks vali Suurenda v6i Vahenda.

» Sigavuse ja suumi taseme automaatseks maaramiseks
vali Auto.

*  Suumimise tlhistamiseks vali Ei suumi.

Kuvamiskiiruse seadistamine

V6id muuta sonarikujutiste ekraanil liikumise kiirust. Kiirem
kuvamiskiirus esitab rohkem Uksikasju, kuni enam pole rohkem
andmeid esitada, mis jarel hakatakse olemas olevaid andmeid
venitama. See on kasulik liikumisel voi lantimisel voi oled vaga
stigavas vees, kus sonari pingimine on vaga aeglane.
Aeglasema kuvamiskiiruse korral ndidatakse sonariteavet
ekraani kauem.

Enamikel juhtudel pakub Vaikevalik head tasakaalu kiirete
kujutise esitamise ja vahem moonutatud sihtide vahel.

1 Vali sonarikuval MENU > Sonari seadistus > Kerimiskiirus.
2 Tee valik:

* Kuvamiskiiruse automaatseks muutmiseks vastavalt
kiiruseandmetele vali Auto.

Sonar-kalaleidja

21



Auto vali kuvamiskiiruse paadi liikumiskiiruse jargi,
mistottu ilmuvad vees olevad objektid dige kuvasuhtega ja
vaiksemate moonutustega. Garmin ClearVi voi SideVi
sonarivaadete vaatamisel vdi struktuuri otsimisel
soovitame kasutada Auto.

+ Kiiremaks kerimiseks vali Ules.
» Aeglasemaks kerimiseks vali Alla.

Siigavus- voi laiusskaala ulatuse seadistamine
Saad muuta tavalise ja Garmin ClearVl anduri vaadete
stigavusskaala ulatust ning SideV( anduri vaate laiusskaala
ulatust.

Kui lubad seadmel ulatust automaatselt seadistada, hoitakse
pohi sonari alumisel voi alumise kolmandiku kuval ning see aitab
minimaalsete vdi keskmiste pinnasemuutustega péhja lihtsamalt
jalgida.

Ulatuse kasitsi muutmine véimaldab jalgida kindlat ulatust ning
see aitab jalgida suuremate pinnasemuutustega pohja, nt
sugavikke voi jarsakuid. Pdhi kuvatakse ekraanil seni, kuni see
jaéb maaratud ulatusse.

1 Vali sonari vaates MENU > Ulatus.

2 Tee valik:
» Et kaardiplotter ulatust automaatselt muudaks, vali Auto.
* Ulatuse kasitsi suurendamiseks vGi vahendamiseks vali

Ules voi Alla.

VIHJE: ulatuse kasitsi seadistamiseks vali sonari ekraanil 4=
VO =
VIHJE: kui vaatad korraga mitut sonari kuva, saad aktiivse
kuva vaatamiseks valida SELECT.

Sonari vidlimuse seaded
Sonari vaates vali MENU > Sonari seadistus > Nahtav.

Varviskeem: maarab varviskeemi.
Edge: tdstab kdige tugevama signaali pdhjast esile ning aitab
maarata signaali tugevuse voi pehmuse.

Ankrukett: kuvab ekraani paremas servas vertikaalse vilkuri,
mis kuvab skaalal kauguse sihtmarkideni.

Pilttaiustus: lubab sonari pildil kiiremini liikuda, milleks
esitatakse ekraanil rohkem kui Uiks teabeveerg iga
vastuvoetud sonari andmete veeru kohta. See on abiks, kui
kasutad sonarit sigavas vees, sest sonari signaalil kulub
pdhjast andurisse jdudmiseni rohkem aega.

1/1 séate joonistab ekraanile Ghe teabeveeru iga sonari
signaali kohta. 2/1 séate joonistab ekraanile kaks teabeveergu
iga sonari signaali kohta; jne 4/1 ja 8/1 satte puhul.

Kala siimbolid: maarab, kuidas sonar héljuvaid sihtmarke
télgendab.

Sonari hoiatused
MARKUS. kéik suvandid pole kdikidel anduritel kasutatavad.

Vali kasutatava sonari vaates MENU > Sonari seadistus >
Hoiatused.

Sonari hoiatused saada avada ka valides Seaded > Hoiatused
> Sonar.

Madal vesi: hoiatus kostab, kui stigavus on maaratud
vaartusest vaiksem.

Siigav vesi: hoiatus kostab, kui stigavus on maaratud
vaartusest suurem.

FrontVi hoiatus: seadistab hoiatuse, mis esitatakse, kui paadi
ette jadv sligavus on maaratud vaartusest vaiksem (aitab
valtida madalikule sditmist) (FrontVi siigavushoiatuse
seadistamine, lehekulg 23). See hoiatus on saadaval vaid
Panoptix FrontVu anduritega.

Veetemp.: hoiatus kostab, kui anduri tuvastatud veetemperatuur
on 1,1 °C maaratud temperatuurist Gle voi alla.

Kala
Kala: hoiatus kostab, kui seade tuvastab hdljuva sihtmargi.
*  aee Madrab hoiatuse igas suuruses kala tuvastamisel.

*  ae Maarab hoiatuse keskmise voi suurema kala
tuvastamisel.

* @ Maarab hoiatuse ainult suurte kalade tuvastamisel.

Tapsemad sonari seaded

MARKUS. Kéik suvandid ja seaded ei rakendu kdikidele
mudelitele ja anduritele.

Vali sonari vaates MENU > Sonari seadistus > Tapsemad.

Haire: kohandab tundlikkust, et vdhendada laheduses olevate
muraallikate hairete moju.

Ekraanilt hairete eemaldamiseks kasutage madalaimat
hairete satet, mis annab soovitud tulemuse.
Paigaldusprobleemide lahendamine v6ib aidata kdrvaldada
mura.

Pinnamiira: peidab risu vahendamiseks pinnamiira. Laiemad
kiired (madalam sagedus) kuvavad rohkem sihtmarke, aga
voivad luua rohkem pinnamura.

Virviveimendus: vt Uksikasjade taseme seadistamine,
lehekdlg 21.

TVG: kohandab tagastusi, et kompenseerida nérgenenud
sonarisignaale siigavamas vees ja vahendab
pinnaselahedast mura. Vaartuse suurendamisel esitatakse
madala tasemega mura ja kaladega seotud varve erinevates
sligavustes Uhtlasemalt. Sate vahendab ka pinnaselahedast
mura.

Anduri installimisseaded

MARKUS. kéik suvandid ja seaded ei rakendu kéikidele
mudelitele ja anduritele.

Vali sonari vaates MENU > Sonari seadistus > Installi.
Taasta sonari vaikeseaded: taastab sonarivaate tehasesatted.

Muunduri tiitip: véimaldab valida seadmega tihendatud anduri
tadbi.

Poora vasakule/paremale: muudab SideVi sonarivaate
orientatsiooni, kui andur on tagurpidi paigaldatud.

Pooratud: muudab Panoptix sonarivaate orientatsiooni, kui
andur on paigaldatud kaablitega, mis on suunatud paadi
pakpoordi.

Poomi laius: maarab Panoptix anduri kiire laiuse.

Kitsas kiir vdimaldab naha stigavamale ja kaugemale. Laiem
kiir vdimaldab naha suuremat ala.

Kasuta AHRS-i: vdimaldab kasutada sisemise kursi- ja
viitestisteemi (AHRS) andureid ning tuvastada Panoptix
anduri paigaldusnurk. Kui see seade on vélja lulitatud,
eeldatakse, et andur on paigaldatud 45-kraadise nurga alla.

Sonari sagedused

MARKUS. saadaolevad sagedused séltuvalt kasutatavast
kaardiplotterist, loodimoodulitest ja andurist.

Sageduse muutmine aitab kohandada sonarit vastavalt
konkreetsele eesmargile ja veesligavusele.

Koérged sagedused kasutavad kitsamat kiirtekimpu ja sobivad
paremini kiire t606 ja raskete mereolude jaoks. Kérge sageduse
kasutamisel voib paraneda pdhja ja termokliini kujutamine.

Madalad sagedused kasutavad laiemat kiirtekimpu, mis aitab
kaluritel margata rohkem sihtmarke, kuid rasketes mereoludes
loob rohkem pinnamuira ja vahendab p&hja signaalipidevust. Lai
kiirtekimp loob kalaptitgi jaoks laiema kaare, mis on kalade
leidmiseks ideaalne. Lai kiirtekimp toimib paremini ka sligavas
vees, sest madalad sagedused labivad sligavat vett paremini.

CHIRP-i sagedused vdimaldab iga impulsiga kasutada eri
sagedusi, mis aitab stigavas vees sihtmarke paremini eristada.
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CHIRP-i saab kasutada sihtmarkide selgeks tuvastamiseks (nt
erinevad kalad) ja sligavas vee sditmisel. Enamasti toimib
CHIRP paremini kui Gihe sageduse kasutamine. Kuna méned
kalad véivad konkreetse sageduse kasutamisel paremini
eristuda, tuleks CHIRP-i kasutamisel pdorata tédhelepanu
eesmarkidele ja veeoludele.

Mdned sonarid ja andurid véimaldavad iga mddteelemendi
eelseadistatud sageduste kohandamist, mistottu saab veeolude
ja eesmarkide muutudes kiiresti muuta sageduse eelsatet.

Jaotatud sageduse kuva abil kahe sageduse samaaegne
kuvamine lubab madala sagedusega néha stigavamale ja
kérgema sagedusega néha rohkem detaile.

Anduri sageduse valimine

MARKUS. v&id muuta kdikide sonarikuvade ja andurite
sagedusi.

V6id valida, millised sagedused sonarikuval ilmuvad.

TEATIS

Jargige kohalikke sonarisageduse piiranguid. Naiteks
mddkvaala karjade kaitsemiseks vdidakse keelata
sagedusvahemiku 50 kuni 80 khz kasutamine %2 miili raadiuses
mddkvaala karjast. Seadme kasutamine vastavuses
rakenduvate seaduste ja regulatsioonidega jaab sinu
vastutusele.

1 Vali sonari vaates MENU > Sagedus.

2 Vali oma vajadustele ja veesligavusele vastav sagedus.
Sageduste kohta leiad lisateavet jaotisest Sonari sagedused,
lehekulg 22.

Sageduse eelsétte loomine

MARKUS. pole kéikide anduritega kasutatav.

Saad luua eelsétte, et salvestada selle alla kindel
sonarisagedus, mis véimaldab sagedusi kiiremini vahetada.

1 Vali sonari vaates MENU > Sagedus.
2 ValiLisa.
3 Sisesta sagedus.

A-piirkonna sisseliilitamine
MARKUS. see funktsioon on saadaval Tavaline sonarikuvadel.

A-piirkond on vertikaalne ala kuva parempoolsel kiljel, mis
naitab anduri all olevaid objekte. V6id a-piirkonna abil tuvastada
objekte, mis sonariandmete kiirel liikumisel ekraanil vdivad
markamata jaada (nt paadiga kiiresti sdites). Seda saab
kasutada ka pdhja I&dhedal olevate kalade tuvastamiseks.

Eeltoodud a-piirkond naitab kalu @ ja pshja @.

Vali sonarikuval MENU > Sonari seadistus > Nahtav >
Ankrukett.

Panoptix sonari seadistus

RealVii vaatenurga ja suumitaseme seadistamine
Saad muuta RealVi sonari vaadete vaatenurka. Lisaks saate
vaates sisse voi valja suumida.

Vali RealVU sonari vaates suvand.
» Vaatenurga muutmiseks kasuta nooleklahve.
» Sisse- ja valjasuumimiseks keera nuppu.

RealVii laotuskiiruse seadistamine

Saad maarata, kui kiiresti andur alal edasi ja tagasi liigub. Kiirem
laotuskiirus loob vahemate uUksikasjadega pildi, kuid kuva
varskendatakse kiiremini. Aeglasem laotuskiirus loob suuremate
Uksikasjadega pildi, kuid kuva varskendatakse aeglasemini.

MARKUS. see funktsioon pole saadaval RealVi 3D ajalugu
sonarivaates.

1 Vali RealVi sonarivaates MENU > Radari kiirus.
2 Vali suvand.

LiveVii Forward ja FrontVii sonari meniii
Vali LiveVi Forward véi FrontVi sonari vaates MENU.

Voimendus: maarab sonarikuval esitatava tksikasjade ja mira
taseme.

Kui soovid naha ekraanil kdrgeima intensiivsusega
signaalitagastusi, seadista véimendus madalamaks, et
kdrvaldada madalama intensiivsusega tagastused ja mura.
Kui soovid naha kogu tagastusteavet, suurenda véimendust.
Sellega suureneb ka mira ning tegelike tagastuste
tuvastamine vdib muutuda keerulisemaks.

Siigavuse ulatus: seadistab siigavusskaala ulatuse.

Kui lubad seadmel ulatust automaatselt seadistada, hoitakse
pdhi sonari alumisel véi kuva alumisel osal ning see aitab
minimaalsete voi keskmiste pinnasemuutustega pohja
lintsamalt jalgida.

Ulatuse kasitsi muutmine vbéimaldab jalgida kindlat ulatust
ning see aitab jalgida suuremate pinnasemuutustega pdéhja,
nt siigavikke voi jarsakuid. Pohi kuvatakse ekraanil seni, kuni
see jaab maaratud ulatusse.

Edatusulatus: seadistab edastusskaala ulatuse.

Lubab seadmel ulatust edastusskaalal sigavusega vdrreldes
automaatselt seadistada. Ulatuse kasitsi seadistamisel
vBimaldab vaadata teatud kaugusele. Pdhi kuvatakse
ekraanil seni, kuni see jaab maaratud ulatusse. Vaartuse
kasitsi vahendamine vahendab FrontVi hoiatus efektiivsust,
vahendades reaktsiooniaega madala stigavuse naitudele.
Saatmisnurk: seadistab anduri fookuse pak- voi tllrpoordi. See
funktsioon on saadaval vaid RealVi voimekusega Panoptix
anduritel, nagu PS30, PS31 ja PS60.
Sonari edastus: peatab aktiivse anduri andmete saatmise.
FrontVii hoiatus: seadistab hoiatuse, mis esitatakse, kui paadi
ette jaav siigavus on maaratud vaartusest vaiksem (FrontVii
stigavushoiatuse seadistamine, lehekilg 23). See
funktsioon on saadaval vaid Panoptix FrontVi anduritel.
Sonari seadistus: muudab anduri seadistust ja sonari
tagastuste valimust.

LiveVii ja FrontVii anduri edastusnurga seadistamine
See funktsioon on saadaval vaid RealVi vdimekusega Panoptix
anduritel, nagu PS30, PS31 ja PS60.

Saad muuta anduri edastusnurka ja suunata selle huvipakkuvale
alale. Naiteks void soovida suunata anduri jalgima s66dapalli voi
puuronti, millest parasjagu méédud.

1 Vali LiveVi voi FrontVi sonarivaates MENU > Saatmisnurk.
2 Vali suvand.

FrontVii siigavushoiatuse seadistamine

FrontVi sligavushoiatus on vahend tahelepanu plldmiseks ja
ei pruugi kdikides oludes madalikele sattumist valtida. Aluse
ohutu kasutamise eest vastutab aluse kasutaja.

See hoiatus on saadaval vaid Panoptix FrontVl anduritega.

Saad maarata hoiatuse kdlama, kui stigavus on maaratud
tasemest vaiksem Parima tulemuse saavutamiseks peaksid
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eesmise kokkupodrkehoiatuse maaramiseks seadistama ka voori
nihke (Paadinina nihe, lehekulg 24).

1 Vali FrontVi sonarivaates MENU > FrontVii hoiatus.
2 Vali Sees.

3 Sisesta sligavus, mille peale hoiatus kaivitub ning vali
Valmis.

FrontVi kuval on toodud sligavus, mis hoiatuse kaivitab. Kui
asud ohutul stigavusel, on joon roheline. Kui liigud kiiremini, kui
andur aega reageerimiseks annab, muutub joon kollaseks (10
sekundit). Kui siisteem tuvastab takistuse voi sisestatud
vaartusest vaiksema sligavuse, muutub joon punaseks.

/\ ETTEVAATUST
Madalikule séitmise efektiivseks valtimiseks vahendab FrontVi
sonar liikkumiskiirust, kui see Uletab 8 s6lme.

LiveVi ja FrontVii vdlimuse seaded
Vali LiveVi voi FrontVi Panoptix sonarivaates MENU > Sonari
seadistus > Nahtav.

Varviskeem: maarab varvipaleti.

Varvivéimendus: muudab ekraanil esitatavate varvide
intensiivsust.

Veesambas kérgemal olevate sihtmarkide nagemiseks vali
suurem varvivdimendus. Suurem varvivdimenduse vaartus
vdimaldab eristada madalamat intensiivsustagastust
kérgemal veesambas, aga see pohjustab p&hjatagastuste
eristamise kadu. Kui sihtmargid on pdhjale ldhemal, kasuta
madalamat varvivoimenduse vaartust, et eristada sihtmarke
ja suurema intensiivsusega tagastusi, nagu liiv, kivid ja muda.

Teed: maarab, kui pikalt rada ekraanil esitatakse. Rajad
margivad sihtmargi liikumist.

P6hi taidetud: varvib pdhja pruuniks, et eristada seda
veetagastusest.

Koordinaadikiht: kuvav koordinaatjoonestiku.

Keri ajalugu: kuvab tavalises sonarivaates sonari ajaloo.

RealVi valimuse seaded

RealVu sonari vaates vali MENU > Sonari seadistus > Néhtav.
Punkti varvid: maarab sonari tagastuspunktidele varvipaleti.
Pdhjavarvid: maarab pdhjale varviskeemi.

Pohja stiil: maarab pohjale stiili. Kui oled stigavas vees, saad

valida suvandi Punktid ja madalamale vaartusele kasitsi
ulatuse maarata.

Varvivoti: kuvab varvide esitatava stigavuse legendi.

Panoptix anduri installimisseaded
Vali Panoptix sonarivaates MENU > Sonari seadistus >
Installi.

Installimissiigavus: maarab veepiiri aluse sligavuse, kuhu
Panoptix andur on paigaldatud. Kui sisestad anduri
paiknemise tegeliku stigavuse, esitatakse vees olevat
tapsemailt.

Voori nihe: maarab voori ja Panoptix anduri paigutuse ettevaate
kauguse. Voimaldab naha ette v6orist, mitte anduri
asukohast.

Rakendub Panoptix anduritele FrontVU, LiveVi ette ja
RealVi 3D ette sonarivaates.

Poomi laius: maarab Panoptix anduri kiire allavaate laiuse.
Kitsas kiir voimaldab ndha siigavamale ja kaugemale. Laiem
kiir véimaldab naha suuremat ala.

Rakendub Panoptix anduritele FrontV, LiveVi alla ja LiveVu
ette sonarivaates.

Kasuta AHRS-i: vdimaldab kasutada sisemise kursi- ja
viiteslisteemi (AHRS) andureid ning tuvastada Panoptix
anduri paigaldusnurga automaatselt. Kui see sate on valja
lUlitatud, saad sisestada anduri paigaldusnurga suvandiga

Obdtsumisnurk. Paljud ette vaatavad andurid on paigaldatud
45-kraadise nurga all, alla vaatavad andurid nullkraadise
nurga all.

Po6oratud: muudab Panoptix sonarivaate orientatsiooni, kui alla
vaatav andur on paigaldatud kaablitega, mis on suunatud
paadi pakpoordi.

Rakendub Panoptix anduritele LiveVi alla, RealVi 3D alla ja
RealVi 3D ajaloo sonarivaates.

Kalibreeri kompass: kalibreerib Panoptix anduri sisemise
kompassi (Anduri installimisseaded, lehekilg 22).

Rakendub Panoptix sisemise kompassiga anduritele, nagu
PS21-TR andur.

Orientatsioon: maarab, kas muundur on alla- véi Glespoole
suunatud reziimis. Seade Auto maarab AHRS-anduri abil
suuna.

See kehtib PS22 ja LiveScope andurite puhul.

Fookus: Kohandab sonarivaadet, et kompenseerida helikiirust
vees Seade Auto arvutab veetemperatuuri abil helikiiruse.
See kehtib LiveScope andurite puhul.

Taasta sonari vaikeseaded: taastab sonari tehasesatted.

Paadinina nihe

Panoptix ettesuunaga anduri kasutamisel void sisestada
paadinina nihke, et kompenseerida ettesuuna naitu anduri
paigalduskohas. Nii saad vaadata ettesuunda paadininas, mitte
anduri paigalduskohas.

See funktsioon kehtibPanoptix anduritele FrontV{, LiveVu
ettesuuna ja RealVu 3D-ettesuuna sonarikuvadel.

1 Mb&dda horisontaalkaugus D andurist paadininani.

2 Vali vastaval sonarikuval MENU > Sonari seadistus >
Installi > Voori nihe.

3 Sisesta moéddetud vahemaa ja vali Valmis.

Vastaval sonarikuval nihkub ettesuund sisestatud vahemaa
vorra.

Autopiloot
~ AHoATUS

Autopiloodi funktsiooni saab kasutada, kui jaam on paigaldatud
tudri, gaasi ja tuuri juhtseadme korvale.

Sdiduki ohutu ja maistliku kasutamise eest vastutab juht.
Autopiloot on vahend, mis hdlbustab paadi juhtimist. See ei
vabasta kohustusest paati ohutult juhtida. Valdi
navigeerimisohte ja ara jata rooliratast jarelvalveta.

Olge alati valmis paadi kasijuhtimist (ile votma.

Opi autopilooti kasutama rahulikul ja ohutul veel.
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Autopiloodi kasutamisel ohtlikes piirkondades ole aarmiselt
ettevaatlik.

MARKUS. funktsioon on saadaval vaid NMEA 2000 vérguga
mudelitel.

Autopiloodi siisteem tllrib paati pidevalt, et hoida maaratud
suunda (suunahoid). Stisteem vdimaldab ka kasitsi tlilirida ning
sisaldab mitut automaattidrimisfunktsiooni ja -mustrit.

Kui Ghilduva Garmin autopiloodiga on Gihendatud Ghilduv
kaardiplotter, saad autopiloodi rakendada ja seda juhtida
kaardiplotteri kaudu.

Lisateavet Uhilduvate Garmin autopilootide kohta leiad aadressilt
garmin.com.

Autopiloodi kuva

4]

GARMIN

Tegelik kurss

@
(@ | Ettenahtud kurss (kurss, millel autopiloot tiitirib)
(® | Tegelik kurss (ootereZiimis)

Ettenahtud kurss (rakendatud)

@ | Tadri asendi indikaator (see funktsioon on saadaval vaid siis, kui
Uhendatud on tudri andur.)

Roolimissammu muutmine
1 Vali autopiloodi kuval MENU > Autopiloodi seadistus >
Sammu poorde suurus.

2 Vali samm.

Voolusaastja seadistamine
Saad maarata tilri aktiivsuse taseme.

1 Vali autopiloodi kuval MENU > Autopiloodi seadistus >
Voimsureziimi seadistus > Voimsussaastja.

2 Vali protsent.

Kdrgema protsendi valimine vahendab tulri aktiivsust ja
suuna jéudlust. Mida kérgem on protsent, seda rohkem paat
kursilt enne autopiloodi rakendumist kdrvale kaldub.

VIHJE: muutlikes oludes ja aeglasel kiirusel valiku
Voimsussaastja protsendi suurendamisel tidrimisaktiivsus
vaheneb.

Eelistatud suunaallika valimine

TEATIS

Parimate tulemuste saavutamiseks kasuta suunaallika jaoks
autopiloodi CCU sisemist kompassi. Kolmanda osapoole GPS-
kompassi kasutamisel véidakse andmeid esitada kéikuvalt ning
tulemuseks voivad olla liiga pikad viivitused. Autopiloot vajab
Oigeaegset teavet ning ei saa seetdttu tihti GPS-asukoha vai -
kiiruse maaramiseks kolmanda osapoole GPS-kompassi
andmeid kasutada. Kui kasutad kolmanda osapoole GPS-
kompassi, teatab autopiloot téenaoliselt perioodiliselt
navigatsiooniandmete ja kiirusallika kadumisest.

Kui sul on vérgus rohkem kui Uks suunaallikas, vali eelistatud
allikas. Allikaks vdib olla Ghilduv GPS-kompass v6i magentiline
suunaandur.

1 Autopiloodi kuval vali MENU > Autopiloodi seadistus >
Eelistatud allikad

2 Vali allikas.

Kui valitud suunaallikas pole kasutatav, ei kuva autopiloodi
ekraan teavet.

Autopiloodi sisselilitamine
Autopiloodi sisselulitamisel votab tutrimise ja kursi hoidmise dle
autopiloot.

Vali suvalisel kuval Rakenda.
Ettenahtud kurss kuvatakse autopiloodi kuval.

Tuurimismustrid

Paadi ohutu kasutamise eest vastutad sina. Ara kaivita mustrit
enne, kui oled kindel, et vees pole takistusi.

Autopiloot voib kalastimisel paati eelseadistatud mustri alusel
tudrida ning erimanddvreid sooritada, nt U-pddrded ja
silmuspdorded.

U-p66rde mustri jargimine

Kasuta u-p6oret paadiga 180 kraadi podrde tegemiseks ja uue
suuna hoidmiseks.

1 Vali autopiloodi kuval MENU > Musterjuhtimine > U-po6re.
2 Vali Rakenda pakpoord vdi Rakenda tiilirpoord.
Ringmustrite seadistamine ja jargimine

Paati lakkamatus, kindlas suunas ja kindla ajaintervalliga ringis
tilrimiseks saad maarata ringmustrid.

1 Vali autopiloodi kuval MENU > Musterjuhtimine > Ringid.

2 Vajadusel vali Kellaaeg ja maara aeg, mille jooksul
autopiloot Uhe taisringi teeb.

3 Vali Rakenda pakpoord véi Rakenda tiiiirpoord.

Siksakmustrite seadistamine ja jargimine
Eelseadistatud suunas kindlaks maaratud aja jooksul ja nurga
all paadi pak- ja tllrpoordi ning tagasi tudrimiseks saad
kasutada siksakmustrit.

1 Vali autopiloodi kuval MENU > Musterjuhtimine > Siksak.
2 Vajadusel vali Amplituud ning seejarel kraadid.

3 Vajadusel vali Periood ning seejarel aeg.

4 Vali Rakenda siksak.

Williamsoni p6ordemustri jargimine

Vo6id Williamsoni po6rdemustri abil teha tagasipoorde ja liikkuda

tagasi kohta, kus Williamsoni péérdemuster algatati. Williamsoni
poordemustrit saab kasutada Ule parda kukkumisel.

1 Vali autopiloodi kuval olles MENU > Musterjuhtimine >
Williamsoni poore.

2 Vali Rakenda pakpoord vdi Rakenda tiilirpoord.

Reactor™ Autopiloodi kaugjuhtimine

Sdiduki ohutu ja maistliku kasutamise eest vastutab juht.
Autopiloot on vahend, mis hdlbustab paadi juhtimist. See ei
vabasta kohustusest paati ohutult juhtida. Valdi
navigeerimisohte ja ara jata rooliratast jarelvalveta.

Saad Reactor autopiloodi kaugjuhtimise kaardiplotteriga
juhtmevabalt Uhendada ja thilduvat Reactor
autopiloodististeemi kasutada.

Lisateavet kaugjuhtimise kasutamise kohta leiad Reactor
autopiloodi kaugjuhtimise juhistest aadressil garmin.com

Autopiloot
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Reactor Autopiloodi kaugjuhtimise sidumine kaardi-

plotteriga

1 Vali Seaded > Side > Juhtmeta seadmed > Autopiloodi
kaugjuhtimine.

2 Vajadusel vali Luba.

3 Vali Uus iihendus.

4 Kaugjuhtimisseadmes vali k5] > Pair with MFD.
Kaardiplotter piiksub ja kuvab kinnitusteate.

5 Vali kaardiplotteril Jah, et sidumine I6petada.

Reactor autopiloodi kaugjuhtpuldi toiminguklahvide
funktsioonide muutmine

Saad muuta Reactor autopiloodi kaugjuhtpuldi
toiminguklahvidele maaratud mustreid vdi toiminguid.

1 Vali Seaded > Side > Juhtmeta seadmed > Autopiloodi
kaugjuhtimine > Nuputoimingud.

2 Vali toiminguklahv, mida soovid muuta.
3 Vali toiminguklahvile maaratav muster vdi toiming.

Purjetamisfunktsioonid

Aluse tiiiibi seadistamine

Kaardiplotteri seadete konfigureerimiseks ning paadi tlitibi jaoks
kohandatud funktsioonide kasutamiseks saad valida paadi ttitbi.

1 Vali Seaded > Minu alus > Aluse tiiiip.
2 Vali suvand.

Purjetamine

Vdid seadme abil suurendada tdéenaosust, et paat Uletab
stardijoone tapselt sbidu alguses. Kui stinkroonid
purjetamistaimeri ametliku taimeriga, teavitatakse sind
purjetamise alguse lahenemisest Uheminutilise intervalliga. Kui
kombineerid purjetamistaimeri virtuaalse stardijoonega, méddab
seade kiirust, suunda ja jarelejdanud aega. Nende andmete
pdhjal maarab seade, kas paat Uletab stardijoone enne voi
parast diget stardiaega voi digel ajal.

Startjoone navigatsioon

Purjetamise startjoone navigatsioon on teave, mida vajad, et
startjoon optimaalsel ajal ja kiirusel Gletada.

Kui oled tuur- ja pakpoordi startjoone margid, sihtkiiruse ja aja
paika pannud ning vdistluskella kaivitanud, ilmub ennustusjoon.
Ennustusjoon ulatub praegusest asukohast startjooneni ja igast
margist valja ulatuvate leeliinideni.

Ennustusjoone 16pp-punkt ja varv margivad, kus paat aja tais
saades on (seda arvutatakse praeguse liikkumiskiiruse alusel).

Kui 16pp-punkt asub enne startjoont, on joon valge. See
tahendab, et paat peab digel ajal startjoonele jbudmiseks kiirust
suurendama.

Kui I16pp-punkt asub parast startjoont, on joon punane. See
tahendab, et paat peab enne aja tais saamist startjoone
Uletamise ja trahvi saamise valtimiseks kiirust vdhendama.

Kui 16pp-punkt asub startjoonel, on joon valge. See tdhendab, et
paat liigub optimaalsel kiirusel ja jduab startjoonele tapselt digel
ajal.

Vaikimisi kuvatakse startjoone navigatsiooniaken ja voistluskell
purjevoistluse kombinatsioonkuval.

Stardijoone seadistamine
1 Vali stardijoone naidikukuval MENU > Startjoon.
2 Tee valik:

» Tulr- ja pakpoordi stardijoonemarkide tahistamiseks vali
Pingimargid.

e Tulr- ja pakpoordi stardijoonemarkide koordinaatide
sisestamiseks vali Sisesta koordinaadid.

e Tulr- ja pakpoordi stardijoonemarkide Umberlilitamiseks
parast nende seadistamist vali Vaheta pak- ja
tiitirpoordi.

Startjoone navigatsiooni kasutamine

Startjoone navigatsioonifunktsioon aitab purjetamisvadistlusel

startjoone optimaalsel kiirusel Uletada.

1 Maérgi startjoon (Stardijoone seadistamine, lehekdlg 26).

2 Vali startjoone navigatsiooninaidikul MENU > Sihtkiirus ja
startjoone Uletamise sihtkiirus.

3 Vali Sihtaeg ning startjoone lletamise sihtaeg.

4 Vali BACK.

5 Kaivita voistluskell (Véistlustaimeri kasutamine,
lehekiilg 26).

Voistlustaimeri kasutamine
1 Taimeri seadistamiseks vali stardijoone naidikukuval == voi

+.

2 Taimeri kaivitamiseks ja peatamiseks vali SELECT.

V66ri ja GPS-antenni vahelise kauguse maaramine

Saad sisestada paadi v66ri ja GPS-antenni vahelise kauguse.

Nii aitate tagada, et paadi vdor Uletab startjoone tapselt stardi

ajal.

1 Vali startjoone navigatsiooninaidikult MENU > Startjoon >
GPS vo66ri nihe.

2 Sisesta kaugus.

3 Vali Valmis.

Leeliinide seaded

Leeliinide kasitamiseks peab tuuleanduri kaardiplotteriga
Uhendama.

Purjetamisreziimis (Aluse tlilibi seadistamine, lehekiilg 3) saad
leeliinid navigatsioonikaardile kuvada. Leeliinid on abiks
purjevoistlustel.

foss

863

A 741

Vali navigatsioonikaardil MENU > Kihid > Minu alus > Leeliinid
> Seadistus.

Ekraan: siin saab maarata leeliinide ja aluse kuvamise kaardil
ning leeliinide pikkuse.

Purjetamisnurk: voimaldab maarata selle, kuidas seade leeliine
arvutab. Valik Tegelik arvutab leeliinid tuuleanduriga
mdddetud tuulenurga alusel. Valik Kasitsi arvutab leeliinid
kaistsi sisestatud luhvarti ja leinurga alusel.

Tuulepoolne nurk: véimaldab maarata leeliini luhvarti nurga
alusel.

Allatuule nurk: véimaldab maarata leeliini leinurga alusel.

Loodeparandus: korrigeerib leeliine loode alusel.

Filtri ajakonstant: filtreerib sisestatud ajaintervalli péhinevad
leeliini andmed. Sujuvamate, paadi mdningaid kursimuutusi

vOi tuulenurka valja filtreerivate leeliinide saamiseks sisesta
suurem numbriline vaartus. Paadi kursimuutuste voi
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tuulenurga suuremat tundlikkust kuvavate leeliinide
saamiseks sisesta vaiksem numbriline vaartus.

Kiilu nihke maaramine

Saad sisestada kiilu nihke, et kompenseerida anduri esitatavat
stigavusnaitu. See véimaldab olenevalt sinu vajadusest vaadata
kiilu alla jadva vee sligavust voi toelist vee stuigavust.

Kui soovid teada, kui stigav on vesi kiilu voi paadi kdige
madalama punkti all ning andur on paigaldatud veepiirile voi
kuhugi kiilu kohale, mé6da kaugus andurist paadi kiiluni.

Kui soovid teada téelist vee stigavust ja andur on paigaldatud
veepiirist allapoole, mddda kaugus anduri pdhjast veepiirini.
MARKUS. see suvand on kasutatav, kui sul on kehtivad
stigavusandmed.

1 Modda kaugus.

+ Kui andur paigaldati veepiirile @ vai kiilust kérgemale,
modda kaugus andurist paadi kiiluni. Sisesta see vaartus
positiivse arvuna.

+ Kui andur paigaldati kiilu pdhja @ ja soovid teada téelise
vee sligavuse, mddda kaugus andurist veepiirini. Sisesta
see vaartus negatiivse arvuna.

2 Vali Seaded > Minu alus > Kiilu nihe.

3 Vali 4, kui andur on paigaldatud veepiirile voi ==, kui andur
paigaldati kiilu pohja.

Purjepaadi autopiloodi kasutamine

/\ ETTEVAATUST
Kui see on rakendatud, kontrollib autopiloot ainult tGari. Kui
autopiloot on rakendatud, vastutad sina ja su meeskond purjede
eest.

Lisaks suuna hoidmisele saad maarata autopiloodi hoidma ka
tuulehoidu. Autopilooti saab kasutada ttlri kontrollimiseks ka
loovimisel ja halssimisel.

Tuule séilitamine

Vo6id seadistada autopiloodi sailitama kurssi seoses praeguse
tuulesuunaga. Tuulesuuna sailitamiseks vdi halssimiseks peab
seade olema Gihendatud NMEA 2000 vdi NMEA® 0183 Uhilduva
tuuleanduriga.

Tuulehoiu tiilibi seadistamine

Enne tuulehoiu rakendamist pead autopiloodiga tihendama
NMEA 2000 v6i NMEA 0183 tuuleanduri.

Autopiloodi tapsemaks konfigureerimiseks uuri autopiloodi
paigaldusjuhiseid.

1 Vali autopiloodi kuval MENU > Autopiloodi seadistus >
Tuule tilip.

2 Vali llmne voi Téene.

Tuulehoiu rakendamine
Enne tuulehoiu rakendamist pead autopiloodiga ihendama
NMEA 2000 v6i NMEA 0183 tuuleanduri.

Kui autopiloot on ootereziimis, vali Wind Hold.
Suunahoius tuulehoiu rakendamine

Enne tuulehoiu rakendamist pead autopiloodiga ihendama
NMEA 2000 voi NMEA 0183 tuuleanduri.

Kui suunahoid on rakendatud, vali MENU > Wind Hold.
Tuulehoiu nurga seadistamine autopiloodiga

Autopiloodi tuulehoiu nurka saad seadistada, kui tuulehoid on
aktiivne.

* 1° sammudena tuulehoiu nurga seadistamiseks vali «q vOi p.
* 10° sammudena tuulehoiu nurga seadistamiseks vali -« vOi
>

Pautimine ja halssimine
Kui suuna voi tuule hoidmine on sisse lilitatud, voib
automaatpiloodi abil sooritada pautimise voi halssimise.

Loovimine ja halssimine suunahoius
1 Rakenda suunahoid (Autopiloodi sisseliilitamine,
lehekilg 25).

2 Vali MENU.
3 Vali suvand.
Autopiloot loovib véi halsib paati.
Loovimine ja halssimine tuulehoius
Enne tuulehoiu rakendamist pead paigaldama tuuleanduri.
1 Rakenda tuulehoid (Tuulehoiu rakendamine, lehekilg 27).
2 Vali MENU.
3 Vali suvand.
Autopiloot juhib paati loovimisel vdi halssimisel ning ekraanil
kuvatakse loovimise vdi halssimise edenemisteave.

Loovimise ja halssimine viivituse mddramine
Loovimise ja halssimise viivitus voimaldab parast manddvri
alustamist loovimist véi halssimist viivitada.

1 Vali autopiloodi kuval MENU > Autopiloodi seadistus >
Purjetamise seadistus > Halsi viivitus.

2 Vali viivituse pikkus.
3 Vajadusel vali Valmis.

Halsiblokeerija lubamine

MARKUS. halsiblokeerija ei takista tiiliri abil kasitsi halssimist
voi jarsku tutrimist.

Halsiblokeerija takistab autopiloodil halssimist.

1 Vali autopiloodi kuval MENU > Autopiloodi seadistus >
Purjetamise seadistus > Gybe blokeerija.

2 Vali Lubatud.

Naidikud ja graafikad

Naidikud ja graafikad esitavad teavet mootori ja keskkonna
kohta. Teabe vaatamiseks tuleb vérguga ihendada thilduv
andur.

Kompassi vaatamine
V6id kompassi abil vaadata oma suunda ja marsruuti.
Vali Ndidikud > Kompass.

Teekonnanaidikute kuvamine
Teekonnanaidikud kuvavad praeguse teekonnaga seotud
odomeetri-, kiiruse-, aja- ja kutusenaidu.

Naidikud ja graafikad
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Vali Naidikud > Reis.
Teekonnanaidikute lahtestamine
1 Vali Naidikud > Reis > MENU.
2 Tee valik:
* Praeguse teekonna naitude nullimiseks vali Nulli reis.
* Maksimumkiiruse naidu nullimiseks vali Nulli max Kiirus.
* Odomeetrinaidu nullimiseks vali Nulli odomeeter.
» Koikide naitude nullimiseks vali Lahtesta koik.

Mootori- ja kiitusendidikute vaatamine

Enne mootori- ja kitusendidikute vaatamist pead looma
Uhenduse mootori- ja kiituseandmeid tuvastavaNMEA 2000
vorguga. Lisateavet leiad installijuhistest.

Vali Naidikud > Mootor.

36.51

Naidikutel kuvatavate mootorite valimine
Saad kuvada kuni nelja mootori teabe.

1 Vali mootorindidikute kuval MENU > Naidiku seadistus >
Mootori valik > Mootorite arv.

2 Tee valik:
* Vali mootorite arv.
* Mootorite automaatselt tuvastamiseks vali Autom.
konfiguratsioon.

Naidikutel kuvatavate mootoriandmete kohandamine
Enne naidikutel kuvatavate mootoriandmete kohandamist tuleb
kasitsi valida mootorite arv (Néidikutel kuvatavate mootorite
valimine, lehekllg 28).

1 Vali mootorindidikute kuval MENU > Naidiku seadistus >
Mootori valik > Mootorite arv.

2 Vali Esimene mootor.
3 Vali esimesel naidikul kuvatav mootor.
4 Korda toimingut lejaanud mootoritulpadel.

Mootorindidikute olekuhoiatuste lubamine
Saad maarata kaardiplotteri kuvama mootori olekuhoiatusi.

Vali mootorinadidikute kuval MENU > Naidiku seadistus >
Olekuhoiatused > Sees.

Mootorihoiatuse rakendudes ilmub naidiku olekuhoiatus ning
olenevalt hoiatuse tuubist véib naidik punaseks muutuda.

Mootorindidiku teatud olekuhoiatuste lubamine
1 Vali mootorindidikute kuval MENU > Naidiku seadistus >
Olekuhoiatused > Kohandatud.

2 Vali vahemalt (iks mootorindidiku hoiatus, mis sisse voi valja
|Ulitada.

Kiitusehoiatuse maaramine

Enne kutuse hoiatustaseme maaramist tuleb kaardiplotteriga
Uhendada Uhilduv kiituse vooluandur.

Saad maarata hoiatuse, mis kostab, kui pardal olev kitusekogus
saavutab sinu maaratud taseme.

1 Vali Seaded > Hoiatused > Kiitus > Maara pardal olev
kiitus > Sees.

2 Sisesta kiituse kogus, mis vallandab hoiatuse ja vali Valmis.

Veesoiduki kiitusekoguse seadistamine
1 Vali Seaded > Minu alus > Kiitusekogus.

2 Sisesta kiitusepaakide kombineeritud kogumaht.

Kiituseandmete siinkroonimine aluse tegeliku

kiitusekogusega

Saad kutuse lisamisel kaardiplotteris kitusetasemeid aluses

oleva tegeliku kutusekogusega stinkroonida.

1 Vali Naidikud > Mootor > MENU.

2 Tee valik:

» Kui oled aluse koik kiitusepaagid taitnud, vali Taida koik

paagid. Kitusetase lahtestatakse maksimaalsele
kogusele.

» Kui sa paaki paris tais ei tankinud, vali Lisa paati kiitust
ning sisesta lisatud kogus.

» Aluse paakides oleva kogu kutusekoguse tapsustamiseks
vali Maara pardal olev kiitus ning sisesta paakides olev
kituse kogus.

Tuulenaidikute vaatamine
Enne tuuleteabe vaatamist pead tuuleandurid kaardiplotteriga
Uhendama.

Vali Naidikud > Tuul.

Purjetamise tuulenaidiku konfigureerimine
Purjetamise tuulenaidiku saad konfigureerida kuvama téelist voi
ilmset tuulekiirust ja -nurka.
1 Vali tuulendidikul MENU > Purjetamistuule naidik.
2 Tee valik:
» Toelise voi ilmse tuulenurga kuvamiseks vali Noel ja tee
valik.

» Toelise voi ilmse tuulekiiruse kuvamiseks vali Tuulekiirus
ja tee valik.

Kiirusallika konfigureerimine
Saad maarata, kas aluse kiiruseandmed kuvatakse naidikul
tuule arvutamiseks veekiiruse voi GPS-kiiruse alusel.
1 Vali tuulenaidikul MENU > Kompassinaidik > Speed
Display.
2 Tee valik:
» Et arvutada aluse liikkumiskiirus veekiiruse anduri alusel,
vali Veekiirus.

» Et arvutada aluse likumiskiirus GPS-andmete alusel, vali
GPS-i kiirus.

Tuulendidiku kursiallika konfigureerimine
Saad maarata tuulenaidikul kuvatava kursi allika. Magentkurss
on kursiandurilt vastuvéetud kursiandmed, GPS-kurss
aruvatakse kaardiplotteri GPS-i jargi (kurss maapinnal).
1 Vali tuulenaidikul MENU > Kompassinaidik > Kursi allikas.
2 Vali GPS-i suund vdi Magnetic.

MARKUS. aeglasel kiirusel likudes vai paigal seistes on
magnetkompass téapsem kui GPS-allikas.

Tihttuules séitja tuulemoodik
V6id vastu- vdi parituule jaoks maarata tihttuules sditva paadi
tuulemdddiku vahemiku.
1 Vali tuulemdddiku kuval MENU > Kompassindidik > Maara
néidiku tiitip > Tihttuule moo6dik.
2 Tee valik:
» Vastusuunalises tihttuules séitja tuulemdddiku maksimum-

ja miinimumvaartuste seadistamiseks vali Muuda
vastutuule skaalat ja maara nurgad.

28

Naidikud ja graafikad



» Parisuunalises tihttuules sditja tuulemoddiku maksimum-
ja miinimumvaartuste seadistamiseks vali Muuda
allatuule skaalat ja maéara nurgad.

» Tegeliku voi néilise tuule kuvamiseks vali Tuul ja seejarel
soovitud suvand.

Loodete, hoovuse ja taevakehade
teave

Mareograafi teave

V&id vaadata mareograafi konkreetse kuupaeva ja kellaaja
teavet, sh loodete kérgus ning jargmine tdus ja méon. Vaikimisi
kuvab kaardiplotter hiljuti kuvatud mareograafi, praeguse
kuupéaeva ja viimase tunni tdusuteavet.

Vali Nav. teave > Looded ja hoovused > Looded.

Hoovusejaama teave

MARKUS. hoovusejaama teave on saadaval teatud
Uksikasjalikel kaartidel.

Saad vaadata valitud kindla kuupaeva ja kellaaja teavet, sh
likumiskiirust ja hoovuse taset. Vaikimisi kuvab kaardiplotter
viimati vaadatud jaama tdnase kuupaeva ja kellaaja
hoovuseteavet.

Vali Nav. teave > Looded ja hoovused > Hoovused.

Taevateave

Saad vaadata teavet paikesetdusu, -loojangu, kuutdusu, -
loojangu, kuufaaside ja nende ligikaudse asukohta kohta taevas.
Ekraani keskosa esitab otse Ules jdavat taevast, valimised ringid
esitavad horisonti. Kaardiplotter kuvab vaikimisi taevateavet
téanase kuupéaeva ja kellaaja kohta.

Vali Nav. teave > Looded ja hoovused > Taevas.

Loodete, hoovuste jaamade vo6i taevakehade
teabe vaatamine erinevatel kuupaevadel
1 Vali Nav. teave > Looded ja hoovused.

2 Vali Looded, Hoovused voi Taevas.
3 Tee valik:

*  Muu kuupaeva teabe vaatamiseks vali Muuda kuupaeva
> Kasitsi ja sisesta kuupaev.

» Tanase paeva teabe vaatamiseks vali Muuda kuupéeva
> Kasuta kehtivat kuupéaeva.

» Kui see on saadaval, saad vaadata teavet kuvatava paeva
jargse paeva kohta, kui valid Jargmine paev.

» Kui see on saadaval, saad vaadata teavet kuvatava paeva
eelse paeva kohta, kui valid Eelmine paev.

Loodete ja hoovuste erineva mootejaama
teabe kuvamine
1 Vali Nav. teave > Looded ja hoovused.

2 Vali Looded v6i Hoovused.
3 Vali Laheduses olevad jaamad.
4 Vali jaam.

Digitaalne selektiivne helistamine

Kaardiplotteri NMEA 0183 VHF-raadiosaatja
funktsioonid

Kui kaardiplotter on ihendatud NMEA 0183 VHF-
raadiosaatjaga, llilitatakse sisse jargmised funktsioonid.

» Kaardiplotter saab edastada su GPS-asukoha raadiosaatjale.
GPS-asukoha teave edastatakse DSC-kdnedega (kui
raadiosaatja seda toetab).

» Kaardiplotter vétab raadiosaatjalt vastu digitaalsete
valikkutsungite (DSC) hada- ja asukohateavet.

» Kaardiplotter jalgib asukohateavet edastavate veesdidukite
asukohta.

DSC sisseliilitamine
Vali Seaded > Muud alused > DSC.

DSC loend

DSC loend on logi viimastest DSC kdnedest ja muudest
sisestatud DSC kontaktidest. DSC loendisse saab sisestada
kuni 100 kirjet. DSC loend kuvab viimati paadist tehtud kdned.
Kui samalt paadilt vbetakse vastu jargmine kéne, vahetab see
loendis esimese kone valja.

DSC loendi vaatamine
Enne DSC loendi vaatamist tuleb kaardiplotter Ghendada DSC-i
toetava VHF-raadioga.

Vali Nav. teave > Muud alused > DSC loend.

DSC kontakti lisamine
Saad oma DSC loendisse aluse lisada. DSC kontaktile saad
helistada kaardiplotteri kaudu.

1 Vali Nav. teave > Muud alused > DSC loend > Lisa
kontakt.

2 Sisesta aluse laevanduse mobiilteenuse tunnus (MMSI).
3 Sisesta aluse nimi.

Saabuvad hadaabikutsungid

Kui Uhilduv kaardiplotter ja VHF-raadiosaatja on Uhendatud
NMEA 0183 abil, siis VHF-raadiosaatjale DSC-hadaabikutsungi
saabudes annab kaardiplotter hoiatuse. Kui hadaabikutsungiga
koos saadeti asukoha teave, siis salvestatakse kutsungiga ka
see teave.

N tdhendab DSC-kdnede loendis hadaabikutsungit ja tahistab
navigatsioonikaardil veesdiduki asukohta DSC-hadaabikutsungi
edastamise hetkel.

Héadas oleva aluse juurde navigeerimine
N margib DSC loendis hadaabikénet ning margib aluse asukoha
navigatsioonikaardil DSC hadaabikdne saabumise ajal.

1 Vali Nav. teave > Muud alused > DSC loend.
2 Vali asukoha aruandekodne.

3 Vali Navigeeri kohta:.

4 Vali Mine voi Teekond.

Asukoha jalgimine
Kui Uhendad kaardiplotteri NMEA 0183 abil VHF-raadioga, saad
jalgida asukohaaruandeid saatvaid aluseid.

Funktsioon on saadaval ka seadmes NMEA 2000, kui alus
saadab 6iged PGN-andmed (PGN 129808; DSC kdneteave).

Iga vastuvoetud asukohaaruanne logitakse DSC loendisse
(DSC loend, lehekiilg 29).
Asukoha aruande vaatamine
1 Vali Nav. teave > Muud alused > DSC loend.
2 Vali asukoha teadaande kutsung.
3 Tee valik:
+ Asukoha aruande Uksikasjade nagemiseks vali d.
» Asukohta markiva kaardi vaatamiseks vali €.

Jalgitud aluse juurde navigeerimine
1 Vali Nav. teave > Muud alused > DSC loend.

Loodete, hoovuse ja taevakehade teave
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2 Vali asukoha aruandekéne.
3 Vali Navigeeri kohta:.
4 Vali Mine v6i Teekond.

Vahepunkti loomine jélgitava veesoéiduki asukohas
1 Vali Nav. teave > Muud alused > DSC loend.

2 Vali asukoha teadaande kutsung.
3 Vali Loo vahepunkt.

Asukoha aruande teabe muutmine
1 Vali Nav. teave > Muud alused > DSC loend.
2 Vali asukoha aruandekdne.
3 Vali Redigeeri.
* Aluse nime sisestamiseks vali Nimi.

* Uue stimboli valimiseks vali Siimbol, kui see on
kohaldatav.

»  Kommentaari sisestamiseks vali Kommentaar.

» Kui raadio jalgib alust ja soovid aluse jaljejoone kuvada,
vali Tee.

» Jaljejoonele varvi valimiseks vali Teejoon.

Asukoha aruandekone kustutamine

1 Vali Nav. teave > Muud alused > DSC loend.
2 Vali asukoha aruandekone.

3 Vali Redigeeri > Nulli aruanne.

Aluse jilgede vaatamine kaardil

Teatud kaardivaadetes saad vaadata kéikide jalgitavate aluste
jalgi. Vaikimisi margivad mustad jooned aluse teekonda, mustad
punktid margivad jalgitava aluse viimatisi asukohti, sinine lipp
aga aluse viimast asukohta.

1 Vali kaardil voi 3D kaardivaates MENU > Kihid > Muud
alused > DSC > DSC rajad.

2 Vali tundide arv, mille jooksul kuvatakse kaardil jalgitavad
alused.

Naiteks, kui valid 4 tundi, kuvatakse kdéikide jalgitavate aluste
jaljepunktid, mis on nooremad kui neli tundi.

Individuaalsed rutiinsed kutsungid

Kui kaardiplotter on ihendatud ettevotte Garmin VHF-
raadiosaatjaga, void kaardiplotteri liideses seadistada
individuaalse rutiinse kutsungi.

Kaardiplotteris individuaalse rutiinse kutsungi seadistamisel void
valida DSC-kanali, mida soovid sideks kasutada. Raadiosaatja
edastab selle taotluse koos kutsungiga.

DSC kanali valimine

MARKUS. dSC kanalid on piiratud kéikidel sagedusaladel
olevate kanalitega. Vaikimisi maaratud kanal on 72. Kui valid
muu kanali, kasutab kaardiplotter kdnede tegemiseks seda
kanalit, kui maarad uue kanali.

1 Vali Nav. teave > Muud alused > DSC loend.
2 Vali helistamiseks alus voi jaam.

3 Vali Kone raadioga > Kanal.

4 Vali olemasolev kanal.

Individuaalse kdne tegemine

MARKUS. kaardiplotterilt kdne algatamisel, kui raadiosse pole
MMSI numbrit programmeeritud, ei vota raadio kdneteavet
vastu.

1 ValiNav. teave > Muud alused > DSC loend.
2 Vali helistamiseks alus voi jaam.

3 Vali Kéne raadioga.

4 Vajadusel vali Kanal ja seejarel uus kanal.

5 Vali Saada.
Kaardiplotter saadab kdneteabe raadiosse.
6 Lopeta Garmin VHF-raadiosaatja abil kdne.

Individuaalse kone tegemine AIS sihtmarki
1 Vali kaardil véi 3D kaardivaates AIS sihtmark.

2 Vali AIS alus > Kéne raadioga.
3 Vajadusel vali Kanal ja seejarel uus kanal.
4 Vali Saada.

Kaardiplotter saadab kéneteabe raadiosse.
5 Lopeta Garmin VHF-raadiosaatja abil kdne.

Meediumipleier

MARKUS. meediumipleieri funktsioon ei ihildu kaardiplotteri
kdikide mudelitega.

MARKUS. kéik funktsioonid ei pruugi olla kasutatavad k&ikide
meediumipleieritega.

Kui NMEA 2000 vorku on thendatud Uhilduv stereoseade, saab
stereoseadet juhtida kaardiplotteriga. Kaardiplotter peaks
esmakordsel Ghendamisel meediumipleieri automaatselt
tuvastama.

V6id esitada meediumipleieri ja NMEA 2000 vérguga thendatud
allikate meediumifaile.

Meediumipleieri avamine

Enne meediumipleieri avamist tuleb kaardiplotteriga tihendada
Uhilduv seade.

Vali Kandja.

lkoonid
MARKUS. kéikidel seadmete ei pruugi neid ikoone olla.

ikoonid  |Kirjeldus

* Salvestab voi kustutab eelseadistatud kanali
O Kordab kaiki lugusid
01 Kordab (ht lugu

( ) Otsib jaamu

<< pPp|
xS

Meediumiallika valimine
Kui vdrku, nt NMEA 2000 vérku on hendatud mitu
meediumiseadet, saad valida kaardiplotterilt juhitava
meediumiallika.
MARKUS. saad esitada ainult seadmega iihendatud allikatest.
MARKUS. kéik funktsioonid pole kaigil meediumiallikatel
kasutatavad.
1 Vali meediumikuval MENU > Allikas.
MARKUS. allikamen(ili ilmub ainult seadmetes, mis toetavad
mitme meediumiallika kasutamist.

2 Vali allikas.

Otsib jaamu vdi jatab lugusid vahele

Juhuesitus

Muusika esitamine

Muusika sirvimine
1 Vali meediumikuval Sirvi voi MENU > Sirvi.

2 Vali SELECT véi vali suvand.
Tédhestikulise otsingu lubamine

Suuremast loendist palade voi albumite leidmiseks saad
kasutada tahestikulist otsingut.
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Vali meediumival MENU > Installi > Alpha otsing.

Loo kordamine
1 Valiloo esitamise ajal MENU > Korda.

2 Vajaduse korral vali Uksik.

Koikide palade kordamine
Vali meediumikuval MENU > Korda > Koik.

Palade seadmine juhujarjekorda
1 Vali meediumikuval MENU > Juhujérjestus.

2 Vajadusel vali jargmiste hulgast suvand.

Helitugevuse reguleerimine

Tsoonide lubamine ja keelamine
Kui Ghendasid aluse kélarid tsoonideks, saab vajalikud tsoonid
lubada ja ebavajalikud keelata.

1 Vali meediumiekraanil MENU > Heli tasmed > Lubalkeela
tsoonid.

2 Valitsoon.

Meediumi heli vaigistamine
1 Vali meediumikuval .

2 Vajaduse korral vali SELECT.

VHF-raadio
MARKUS. need funktsioonid on kasutatavad teatud VHF-
vastuvotjaga raadiotel.

VHF-kanalite skannimine
Enne VHF-kanalite skannimist tuleb allikaks maarata VHF.

Saad seirata eelsateteks salvestatud VHF-kanaleid ning
automaatselt aktiivsele kanalile ltlituda.

Vali VHF meediumikuvak MENU > Skanni.

VHF summutuse seadistamine

MARKUS. see funktsioon on saadaval ménedes VHF-
vastuvotjaga stereoslsteemis.

1 Vali VHF allika lehel MENU > Summutaja.
2 Reguleeri VHF summutust.

Raadio

AM- v6i FM-raadio kuulamiseks laheb tarvis raadioga digesti
Uhendatud sobivat AM-/FM-mereantenn ja raadiosignaale
edastatavat raadiojaama. AM/FM-antenni thendamisjuhiseid vt
raadio paigaldusjuhendist.

DAB-jaamade kuulamiseks peavad sul olema vastavad
seadmed (DAB taasesitus, lehekilg 31). DAB-adapteri ja
antenni Uhendamise juhiseid vt adapteri ja antenni
mutgikomplekti kuuluvast paigaldusjuhendist.

Tuuneri regiooni seadistamine
1 Vali meediumikuval MENU > Installi > Tuuneri regioon.

2 Vali suvand.

Raadiojaama vahetamine
1 Vali meediumiekraanil kasutatav allikas, naiteks FM.

2 Vali i« vdi»» ja seejarel kuulatav jaam.

Haalestusreziimi muutmine
V6id maarata kuidas jaama teatud meediumitttpidel valitakse,
nt FM- voi AM-raadio kuulamisel.

MARKUS. k&ik haélestusreziimid pole saadaval kéikide
meediumittitpide jaoks.

1 Vali meediumikuval MENU > Haalestusreziim.
2 Vali suvand.

3 Vajaduse korral vali SELECT.

Eelsatted

Void AM- ja FM-lemmikjaamad kiireks juurdepaasuks mallu
salvestada.

Uhenduse olemasolul valikulise DAB-antenniga vdid salvestada
DAB-lemmikjaamu.

Jaama salvestamine eelséttena

1 Vali meediumikuval eelsattena salvestatav jaam.

2 Vali Eelsétted > Lisa praegune kanal.

Eelsiétete eemaldamine

1 Vali rakenduval meediumikuval Eelséatted.

2 Valiloendist eelséte.

3 Vali Eemalda valitud kanal.

DAB taasesitus

Kui Uhendad uhilduva digitaalse heliedastuse (DAB) mooduli ja
antenni, nagu FUSION® MS-DAB100A (hilduva raadioga, saad
valida ja esitada DAB jaamasid.

DAB allika kasutamiseks pead asuma regioonis, kus DAB on
saadaval ja valima tuuneri regiooni (DAB tuuneri regiooni
seadistamine, lehekilg 31).

DAB tuuneri regiooni seadistamine
Oigete DAB seadete saamiseks pead maarama regiooni, kus
asud.

1 Vali meediumikuval MENU > Installi > Tuuneri regioon.
2 Vali regioon, kus asud.

DAB jaamade otsimine

Enne DAB jaamade otsimist peab thendama uhilduva DAB
mooduli ja antenni (ei kuulu komplekti) stereopistikusse. Kuna
DAB signaale edastatakse ainult teatud riikides, pead ka tuuneri
haalestama piirkonnale, kus DAB signaale edastatakse.

1 Vali DAB allikas.
2 Vali Skanni ja otsi olemasolevaid DAB jaamasid.

Kui otsimine on I6petatud, hakatakse esitama esimese leitud
komplekti esimest saada olevat jaama.

MARKUS. kui esimene otsimine on I6petatud, vali Skanni ja
otsi DAB jaamu uuesti. Kui ka uuesti otsimine on I6petatud,
hakkab siisteem esitama selle komplekti esimest jaama,
mida kuulasid siis, kui otsingu uuesti kaivitasid.

DAB jaamade vahetamine

1 Vali DAB allikas.

2 Vajadusel vali Skanni ja otsi kohalikke DAB jaamasid.
3 Vali e« v5i»¥, et jaama vahetada.

Kui oled jdudnud valitud kogumiku 18ppu, valib raadio
jargmises kogumikus oleva esimese jaama automaatselt.

Loendist DAB jaama valimine

1 Vali DAB kuval Sirvi > Jaamad.

2 Vali loendist jaam.

DAB-jaama valimine kategooriast

1 Vali DAB-i meediumikuvalt Sirvi > Kategooriad.

2 Valiloendist kategooria.

3 Vali loendist jaam.

DAB-jaamade eelsatted

Holpsaks juurdepaasuks void soovitud DAB-jaamad salvestada.
Mallu saab salvestada kuni 15 DAB-jaama.

DAB jaama salvestamine eelséttena
1 Vali DAB meediumikuval eelsattena salvestatav jaam.

2 Vali Sirvi > Eelsatted > Salvesta kehtiv.

Meediumipleier
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DAB-eelsiitte valimine loendist
1 Vali DAB-i meediumikuvalt Sirvi > Eelsatted > Vaata
eelsatteid.

2 Valiloendist eelséte.

DAB eelsiétete eemaldamine
1 Vali DAB kuval Sirvi > Eelsétted.
2 Tee valik:
+ Uhe eelsatte eemaldamiseks vali Eemalda eelsite ja vali
eelsate.

+ KOoigi eelsatete eemaldamiseks vali Eemalda koik
eelsétted.

SiriusXM°® satelliitraadio

Kui installitud ja kaardiplotteriga on ihendatud FUSION-Link™
raadio ja SiriusXM Connect Tuner, voib sul tellimusest olenevalt
olla ligipaas SiriusXM satelliitraadiole.

SiriusXM raadio tunnuskoodi leidmine
Enne oma SiriusXM tellimuse aktiveerimist peab sul olema
SiriusXM Connect tlilineri raadio tunnuskood.
SiriusXM raadio tunnuskoodi leidmiseks vaata SiriusXM tlineri
voi selle pakendi taha voi haalesta kaardiplotter kanalile 0.
1 Vali Kandja > Allikas > SiriusXM.
2 Haalesta kanalile 0.
SiriusXM raadio tunnuskood ei sisalda tahte I, O, S ja F.

SiriusXM tellimuse aktiveerimine
1 Kui valitud on allikas SiriusXM, vali kanal 1.
Peaksid kuulma kontrollkanalit. Vastasel juhul kontrolli

SiriusXM Connect tuunerit ja antenni paigaldust ning
Uhendusi ja proovi uuesti.

2 Vali kanal 0, et leida raadio ID.

3 Véta thendust SiriusXM kuulajatoega telefoninumbril (866)
635-2349 voi ava aadress www.siriusxm.com/activatenow, et
see Uhendriikides tellida. Voéta Ghendust SiriusXM
telefoninumbril (877) 438-9677 voi ava aadress
www.siriusxm.ca/activatexm, et see Kanadas tellida.

4 Esita raadio ID.

Aktiveerimisele kulub tavaliselt 10 kuni 15 minutit, aga sellele
voib kuluda ka kuni tund. Et SiriusXM Connect tuuner votaks
aktiveerimisteate vastu, peab see olema sisse lUlitatud ja
vétma vastu SiriusXM signaale.

5 Kui teenust tunni jooksul ei aktiveerita, ava aadress
http://care.siriusxm.com/refresh vdi vota Ghendust SiriusXM
kuulajatoega telefoninumbril 1-866-635-2349.

Jaamajuhi kohandamine
SiriusXM raadiojaamad on jaotatud kategooriatesse. Vdid valida
jaamajuhis ilmuvate jaamade kategooriad.

Tee valik:

» Kui meediumiseade on stereotoega FUSION-Link, vali
Kandja > Sirvi > Kanal.

* Kui meediumiseade on GXM™ antenn, vali Kandja >
MENU > Kategooria.
SiriusXM kanali salvestamine eelsétete loendisse
Saad oma lemmikkanalid eelsatete loendisse salvestada.
1 Vali Kandja.
2 Vali eelsattena salvestatav kanal.
3 Tee valik:

* Kui meediumiseade on FUSION-Link stereovdimekusega,
vali Sirvi > Eelséatted.

» Kui tegemist on GXM antenniga, vali MENU > Eelsatted >
Lisa praegune kanal.

SiriusXM vanemlike 6iguste avamine
1 Vali meediumikuval Sirvi > Vanemlik > Ava.

2 Sisesta paasukood.

Vaikimisi maaratud paasukood on 0000.
Vanemlike éiguste méddramine SiriusXM raadiokanalitele
Enne vanemlike diguste maaramist tuleb need avada.

Vanemlikud digused vbimaldavad piirata ligipdasu SiriusXM
kanalitelel, sh taiskasvanutele moéeldud sisule. Kui funktsioon on
lubatud, pead lukustatud kanalite avamiseks sisestama
paasukoodi.

Vali Sirvi > Vanemlik > Lukusta/ava lukust.
Kuvatakse kanalite loend. Lukustatud kanalid on margistatud.

MARKUS. kui vaatad kanaleid parast vanemlike diguste
maaramist, ekraanipilt muutub:

+ @ maérgib lukustatud kanalit.
«  JImargib avatud kanalit.
Vanemliku jéarelevalve parooli muutmine SiriusXM raadios
Enne parooli muutmist tuleb avada lukust vanemlik jarelevalve.
1 Vali meediumikuval Sirvi > Vanemlik > Muuda PIN.
2 Sisesta parool ja vali Valmis.
3 Sisesta uus parool.
4 Kinnita uus parool.
Vanemlike diguste vaikevédértuste taastamine
Selle toiminguga kustutatakse kdik tehtud seadistused. Kui

taastad vanemlikud 6igused vaikevaartustele, lahtestub ka
paasukood vaartusele 0000.

1 Vali meediumimeniiUs Installi > Tehase vaikeséatted.
2 Vali Jah.
Koikide lukus kanalite kustutamine SiriusXM raadios

Enne kdikide lukus kanalite kustutamist tuleb avada vanemlik
jarelevalve.

1 Vali meediumikuval Sirvi > Vanemlik > Nulli koik
lukustatud.

2 Sisesta parool.

Seadmele nime andmine
1 Vali meediumikuval MENU > Installi > Maara seadme nimi.

2 Sisesta seadme nimi.
3 Vali SELECT voi Valmis.

Meediumipleieri tarkvara uuendamine

V6id uuendada Uhendatud Uhilduvate stereoseadmete ja
tarvikute tarkvara.

1 Ava veebiaadress www.fusionentertainment.com/marine ja
laadi tarkvarauuendus USB-valkmallu.

Tarkvarauuendused ja juhised asuvad seadme tootelehel.
2 Sisesta USB-valkmalu stereoseadme USB-pessa.

3 Vali kaardiplotteri meediumikuval MENU > Installi > Uuenda
tarkvara.

4 Vali uuendamiseks liksus.

Seadme konfiguratsioon

Kaardiplotteri automaatne sisselilitamine

Saad seada kaardiplotteri toite sisselllitamisel automaatselt
sisse lllituma. Vastasel juhul pead kaardiplotteri
sisselilitamiseks vajutama nuppu .

Vali Seaded > Siisteem > Autom. toide.
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MARKUS. kui Autom. toide on Sees ja kaardiplotter
lUlitatakse nupust O vélja ning slisteem lllitatakse vélja ja
vahem kui kahe minuti jooksul uuesti sisse, pead
kaardiplotteri taaskaivitamiseks vajutama nuppu O.

Susteemiseaded

Vali Seaded > Siisteem.

Ekraan: vdimaldab seadistada taustvalguse heledust ja
varviskeemi.

Piipar: voimaldab hoiatuste andmisel ja valikute tegemisel
esitatava helisignaali sisse ja valja lUlitada.

GPS: Annab teavet GPS-satelliitide seadete ja paranduste
kohta.

Autom. toide: Lilitab seadme voolu saamisel automaatselt
sisse (Kaardiplotteri automaatne sisseliilitamine,
lehekulg 32 ).

Keel: V6imaldab maarata ekraanikeele.

Kiiruse allikad: Maarab tuulekiiruse voi kitusekulu
arvutamiseks kasutatavate kiirusandmete allika. Veekiirus on
kiiruse nait veekiiruse andurist, GPS-kiirus arvutatakse GPS-
asukoha alusel.

Siisteemiteave: annab teavet seadme ja tarkvaraversiooni
kohta.

Simulaator: Lilitab simulaatori sisse ja vbimaldab maarata
kiiruse ja simuleeritud asukoha.

Ekraaniseaded
Koik mudelid ei toeta koiki suvandeid.

Vali Seaded > Siisteem > Ekraan.

Taustvalgus: seadistab taustvalguse taseme.

Varvireziim: seadistab seadme paeva- voi 66varvid.
Kuvatommis: véimaldab seadmel ekraanikujutisi salvestada.
Taust: seadistab seadme taustakujutise voi varvi.

GPS-seaded
Vali Seaded > Siisteem > GPS.

Taevavaade: naitab taevas asuvate GPS-satelliitide suhtelist
asukohta.

GLONASS: lulitab GLONASS-i (Venemaa satelliitstisteem)
andmed sisse vdi valja. Kui stisteemi kasutamisel on taeva
nahtavus halb, voib GLONASS-i andmeid kasutada koos
GPS-iga, et pakkuda tapsemat asukohateavet.

WAAS/EGNOS: lulitab WAAS-i andmed (P&hja-Ameerikas) voi
EGNOS-i andmed (Euroopas) sisse voi valja, mis voib
tagada tapsema GPS-asukohateabe. WAAS-i v6i EGNOS-i
andmete kasutamisel vdib satelliitide leidmiseks kuluda
rohkem aega.

Galileo: lilitab Galileo (Euroopa Liidu satelliitsiisteem) andmed
sisse vOi valja. Kui slisteemi kasutamisel on taeva nahtavus
halb, vdib Galileo andmeid kasutada koos GPS-iga, et
pakkuda tapsemat asukohateavet.

Kiiruse filter: sujuvama kiirusevaartuse saamiseks arvutab
veesdiduki kiiruse lUhiajalise keskmise.

Allikas: vdimaldab valida GPS-i andmete eelistusliku allika.

Siindmuste logi vaatamine
Sindmuste logi naitab stusteemistindmuste loendit.

Vali Seaded > Siisteem > Siisteemiteave > Siindmuste
logi.

Susteemitarkvara teabe kuvamine

V&id vaadata tarkvara versiooni, algkaardi versiooni, kdikide
lisakaartide teavet (olemasolul), ettevdtte Garmin valikulise
radari tarkvara versiooni (olemasolul) ja seadme tunnuskoodi.
Seda teavet voib vaja minna slsteemitarkvara uuendamisel voi
lisakaartide ostmisel.

V6id vaadata tarkvara versiooni, algkaardi versiooni, kdikide
lisakaartide teavet (olemasolul) ja seadme tunnuskoodi. Seda
teavet voib vaja minna sisteemitarkvara uuendamisel voi
lisakaartide ostmisel.

Vali Seaded > Siisteem > Siisteemiteave > Tarkvarateave.

E-sildi regulatiiv- ja vastavusteabe vaatamine

Selle seadme silt esitatakse elektrooniliselt. E-sildil voib olla
kirjas regulatiivteave, nagu FCC esitatud
identifitseerimisnumbrid voi piirkondlikud vastavustahised ning
kohaldatav toote- ja litsentsimisteave. Ei ole kdigi mudelite puhul
saadaval.

1 Vali Seaded.
2 Vali Siisteem.
3 Vali Regulatiivteave.

Mu veesoiduki seaded

MARKUS. méned seaded ja suvandid vajavad lisakaarte véi -
riistvara.

Vali Seaded > Minu alus.

Kiilu nihe: muudab kiilu siigavuse pinnanaitu, véimaldades
anduri asukoha asemel modta sligavust kiilu alt (Kiilu nihke
mdédramine, lehekilg 27).

Kalibreeri vee kiirus: kalibreerib kiirustundliku médétemuunduri
vOi anduri (Veekiirusseadme kalibreerimine, lehekilg 34).

Kiitusekogus: seadistab veesdiduki kdikide kitusepaakide
kombineeritud kitusekoguse (Veesbiduki klitusekoguse
seadistamine, lehekulg 28).

Aluse tiilip: lubab paadi tiilibist séltuvalt kaardiplotteri méned
funktsioonid.

Taida koik paagid: seadistab paagid tais tasemele
(Kltuseandmete siinkroonimine aluse tegeliku
kiitusekogusega, lehekiilg 28).

Lisa paati kitust: vdimaldab sisestada tangitud kiituse koguse
(kui paaki ei tangitud tais) (Kltuseandmete siinkroonimine
aluse tegeliku kiitusekogusega, lehekilg 28).

Maara pardal olev kiitus: seadistab veesdiduki kdikides
kitusepaakides oleva kombineeritud
kiitusekoguseKiituseandmete siinkroonimine aluse tegeliku
kiitusekogusega, lehekiilg 28.

Maara naidiku piirid: maarab eri nadidikute llemise ja alumise
piirvaartuse (Mootorindidiku ja kitusendidiku piiride
kohandamine, leheklilg 34).

Kiilu nihke maaramine

Saad sisestada kiilu nihke, et kompenseerida anduri esitatavat
stgavusnaitu. See vbéimaldab olenevalt sinu vajadusest vaadata
kiilu alla jadva vee sligavust voi tdelist vee sligavust.

Kui soovid teada, kui stigav on vesi kiilu v6i paadi kdige
madalama punkti all ning andur on paigaldatud veepiirile voi
kuhugi kiilu kohale, mé8da kaugus andurist paadi kiiluni.

Kui soovid teada téelist vee stigavust ja andur on paigaldatud
veepiirist allapoole, mddda kaugus anduri pdhjast veepiirini.
MARKUS. see suvand on kasutatav, kui sul on kehtivad
stigavusandmed.

1 Md&dda kaugus.

+  Kui andur paigaldati veepiirile @ v&i kiilust kérgemale,
modda kaugus andurist paadi kiiluni. Sisesta see vaartus
positiivse arvuna.

+  Kui andur paigaldati kiilu pshja @ ja soovid teada téelise
vee sligavuse, mddda kaugus andurist veepiirini. Sisesta
see vaartus negatiivse arvuna.

Seadme konfiguratsioon
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2 Vali Seaded > Minu alus > Kiilu nihe.

3 Vali %, kui andur on paigaldatud veepiirile voi ==, kui andur
paigaldati kiilu pdhja.

Veetemperatuuri nihke seadistamine

Enne veetemperatuuri nihke seadistamist peab sul olema NMEA
0183 veetemperatuuri andur voi veetemperatuuri modtmise
vdimalusega muundur.

Temperatuurinihe kompenseerib temperatuurianduri
temperatuurinaitu.

1 Modda veetemperatuuri kaardiplotteriga ihendatud
temperatuurianduri voi temperatuuri méotmise véimalusega
muunduri abil.

2 Mobdda veetemperatuuri erineva teadaolevalt tapse
temperatuurianduri voi termomeetriga.

3 Lahuta 1. etapis mdddetud veetemperatuur 2. etapis
mdddetud veetemperatuurist.

See on temperatuurinihe. Sisesta see vaartus etapis 5
positiivse arvuna, kui kaardiplotteriga thendatud andur
mdddab veetemperatuuri tegelikust kilmemana. Sisesta see
vaartus etapis 5 negatiivse arvuna, kui kaardiplotteriga
Uhendatud andur mdddab veetemperatuuri tegelikust
soojemana.

4 Vali Seaded > Minu alus > Temp. nihe.
5 Sisesta etapis 3 arvutatud temperatuurinihe.

Veekiirusseadme kalibreerimine

Kui kaardiplotteriga on Ghendatud kiirusandur, saad seda
kalibreerida kaardiplotteril esitatavate veekiiruse andmete
tapsuse parandamiseks.

1 Vali Seaded > Minu alus > Kalibreeri vee kiirus.
2 Jargi ekraanil kuvatavaid juhiseid.

Kui paat ei liigu piisavalt kiiresti voi kiirusandur ei registreeri
kiirust, kuvatakse vastav teade.

Vali OK ja suurenda paadi ohutut likumiskiirust.

4 Kui teade kuvatakse uuesti, peata paat ja veendu, et
kiirusandur pole kinni kiilunud.

5 Kui see p6orleb vabalt, kontrolli kaablitihendusi.

6 Kuiteade kuvatakse ikka, vota Gihendust Garmin
klienditoega.

w

Veesoiduki kiitusekoguse seadistamine
1 Vali Seaded > Minu alus > Kiitusekogus.

2 Sisesta kiitusepaakide kombineeritud kogumaht.

Kiituseandmete siinkroonimine aluse tegeliku
kiitusekogusega

Saad kutuse lisamisel kaardiplotteris kitusetasemeid aluses
oleva tegeliku kutusekogusega stinkroonida.

1 Vali Naidikud > Mootor > MENU.

2 Tee valik:

» Kui oled aluse koik kiitusepaagid taitnud, vali Taida koik
paagid. Kitusetase lahtestatakse maksimaalsele
kogusele.

» Kui sa paaki paris tais ei tankinud, vali Lisa paati kiitust
ning sisesta lisatud kogus.

» Aluse paakides oleva kogu kutusekoguse tapsustamiseks
vali Maara pardal olev kiitus ning sisesta paakides olev
kiituse kogus.

Mootorindidiku ja kiitusenaidiku piiride kohandamine
Saad konfigureerida naidiku Glemise ja alumise piiri ning
soovitud standardse t606.
MARKUS. kéik suvandid pole k&igi naidikute jaoks saadaval.
1 Vali kasutatavate naidikute kuval MENU > Naidiku
seadistus > Maara naidiku piirid.
2 Vali kohandatav naidik.
3 Vali Naidiku piirid > Kohandatud.
4 Tee valik:
« Standardse téovahemiku minimaalse vaartuse
maaramiseks vali Hinnanguline min..
» Standardse t66vahemiku maksimaalse vaartuse
maaramiseks vali Hinnanguline max..
* Et naidiku alumine piir maaratud miinimumist vaiksemaks
seada, vali Min. kaal.
* Et naidiku alumine piir maaratud maksimumist suuremaks
seada, vali Max. kaal.
5 Vali piirvaartus.
6 Lisanaidikute piiride maaramiseks korda samme 4 ja 5.

Sideseaded

MARKUS. méned seaded ka suvandid vajavad taiendavaid
kaarte vai riistvara.

Vali Seaded > Side.

Jadaport: maarab jadapordi sisend-/valjundvormingu, kui
Uhendad kaardiplotteri valiste NMEA seadmete, arvutite voi
muude Garmin seadmetega.

NMEA 0183 seadistus: maarab kaardiplotteri edastatavad
NMEA 0183 laused, mitu komakohta NMEA valjundis
edastatakse ning mitu vahepunkti tuvastatakse (NMEA 0183
seaded, lehekiilg 35).

NMEA 2000 seadistus: voimaldab vaadata ja markida seadmed
NMEA 2000 vorgus (NMEA 2000 seaded, lehekilg 35).

Merevork: vdoimaldab vaadata kaarte, sonarit voi radarit
jagavaid seadmeid. Pole kdigil kaardiplotteri mudelitel
kasutatav.

MARKUS. saad vaadata vérguandmeid ainult mudelil, mis
neid andmeid toetab. Naiteks ei saa sa vaadata
vérguiihendusega radarit mudelis, mis ei toeta radari
kasutamist.

Wi-Fi-vork: véimaldab seadistada Wi-Fi vorgu (Wi-Fi
juhtmevaba vérgu seadistamine, lehekiilg 35).

NMEA 0183

Kaardiplotterid toetavad NMEA 0183 standardit, mida
kasutatakse erinevate NMEA 0183 seadmete ihendamiseks, nt
VHF-raadiod, NMEA vahendid, autopiloodid, tuuleandurid ja
suunaandurid.
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Et Uhendada kaardiplotter valikulise NMEA 0183 seadmega,
uuri kaardiplotteri paigaldusjuhiseid.

Kaardiplotteri jaoks heaks kiidetud NMEA 0183 laused on
GPAPB, GPBOD, GPBWC, GPGGA, GPGLL, GPGSA, GPGSV,
GPRMB, GPRMC, GPRTE, GPVTG, GPWPL, GPXTE ja
Garmini omandlaused PGRME, PGRMM ja PGRMZ.

See kaardiplotter toetab ka WPL lauset, DSC-i ja sonari NMEA

0183 sisendit, mist toetab DPT-d (stigavus) v6i DBT-d, MTW-d

(veetemperatuur), ja VHW-d (veetemperatuuri, kiiruse ja suuna)
lauseid.

NMEA 0183 seaded
Vali Seaded > Side > NMEA 0183 seadistus.

Kajalood: lubab kajaloodile NMEA 0183 véljundlaused (kui
kohaldatav).

Teekond: lubab teekonnale NMEA 0183 véljundlaused.
Suisteem: lubab ststeemiteabele NMEA 0183 valjundlaused.

Garmin: lubab NMEA 0183 valjundlaused Garmin
omandilausetele.

Asuk. tapsus: maarab komakohast paremale jdavate numbrite
arvu NMEA valjundi edastamiseks.

Vahepunkti ID-d: |Ulitab laevatamise ajal seadme edastama
vahepunkti nimesid vdi numbreid NMEA 0183 vahendusel.
Numbrite kasutamine vib lahendada thilduvusprobleemid
vanemate NMEA 0183 autopilootidega.

Diagnostika: kuvab NMEA 0183 diagnostikateabe.
Vaikevalikud: taastab NMEA 0183 tehaseséatted.

NMEA 2000 seaded

Vali Seaded > Side > NMEA 2000 seadistus.

Seadme loend: kuvab vorku Ghendatud seadmed.

Sildista seadmed: muudab saada olevate ihendatud seadmete
sildid.

Vérgus olevate seadmete ja andurite nimetamine
Saad anda nimed Garmin laevandusvorku ja NMEA 2000 vorku
Uhendatud seadmetele ja anduritele.

1 Vali Seaded > Side.

2 Vali Merevork voi NMEA 2000 seadistus > Seadme loend.
3 Vali vasakule jaavast loendist seade.

4 Vali Muuda nime.

5 Sisesta nimi ja vali Valmis.

Wi-Fi vork

Wi-Fi juhtmevaba vérgu seadistamine

Kaardiplotterid saavad luua Wi-Fi vérgu, kuhu saad Ghendada

juhtmevabad seadmed. Juhtmevaba vérgu seadete
esmakordsel avamisel palutakse vork seadistada.

1 Vali Seaded > Side > Juhtmeta seadmed > Wi-Fi-vork >
Wi-Fi > Sees > OK.

2 Vajadusel anna juhtmevabale vdrgule nimi.

3 Sisesta parool.
Parooli vajad juhtmevabas seadmes juhtmevaba vorgu
avamiseks. Parool on tdstutundlik.

Traadita seadme lihendamine kaardiplotteriga

Enne traadita seadme Uhendamist kaardiplotteri traadita vorku

tuleb kaardiplotteri traadita vork seadistada (Wi-Fi juhtmevaba
vOrgu seadistamine, lehekulg 35).

Andmete jagamiseks voib kaardiplotteriga thendada mitu
traadita seadet.

1 Lulita traadita seadmes sisse Wi-Fi funktsioon ja otsi traadita
vorke.

2 Vali oma kaardiplotteri traadita vorgu nimi (Wi-Fi juhtmevaba
vOrgu seadistamine, lehekiilg 35).

3 Sisesta kaardiplotteri parool.

Traadita vérgu kanali muutmine

Kui sul on probleeme oma seadme leidmisel véi sellega
Uhendamisel voi ilmneb haireid, vdid muuta traadita vérgu
kanalit.

1 Vali Seaded > Side > Wi-Fi-vork > Tapsemad > Kanal.
2 Vali uus kanal.

Sa ei pea selle vorguga Ghendatud seadmete traadita kanalit
muutma.

Hoiatuse seadistamine

Navigatsioonihoiatused

Vali Seaded > Hoiatused > Navigeerimine.

Saabumine: pddrde voi sihtkohaga seotud vastava kauguse voi
ajavaartuse saavutamisel kostab helisignaal.

Ankru lohisemine: seadistatud triivikauguse uletamisel
ankrusoleku ajal kostab helisignaal.

Kursist korvalekalle: kui kaldud vastava vahemaa vorra kursist
korvale, kostab helisignaal.

Siisteemihoiatused
Aratuskell: seadistab &ratuskella.
Seadme pinge: seadistab seadme liiga madala pinge hoiatuse.

GPS-i tapsus: seadistab hoiatuse, kui GPS-asukoha tapsus
peaks langema allapoole kasutaja maaratud vaartust.

Kitusehoiatuse maaramine

Enne kutuse hoiatustaseme maaramist tuleb kaardiplotteriga
thendada Ghilduv kutuse vooluandur.

Saad maarata hoiatuse, mis kostab, kui pardal olev kiitusekogus
saavutab sinu maaratud taseme.

1 Vali Seaded > Hoiatused > Kiitus > Maéra pardal olev
kiitus > Sees.

2 Sisesta kiituse kogus, mis vallandab hoiatuse ja vali Valmis.

Uhikute seaded
Vali Seaded > Uhikud.
Siisteemiiihikud: seadistab seadme Uhikute formaadi.

Muutuv: seadistab magnetilise deklinatsiooni ehk su praeguse
asukoha magnetilise péhjasuuna ja tegeliku péhjasuuna
nurga.

P6hja viide: seadistab suunateabe arvutamisel kasutatavad
suunaviited. Tdene maarab pdhjasuuna viitena geograafilise
pbhjasuuna. Koordinaadistik maarab péhjasuuna viitena
vorgustiku péhjasuuna (000°). Magnetic maarab péhjasuuna
viitena magnetilise péhjasuuna.

Asukoha vorming: maarab paigutuse vormingu, mida
kasutatakse vastava asukohanaidu kuvamisel. Ara muuda
seda seadet, v.a erineva paigutusevorminguga kaardi
kasutamisel

Nullsiigavus: maarab kaardistruktuuri koordinaatsiisteemi. Ara
muuda seda seadet, v.a erinevate andmetega kaardi
kasutamisel

Rohu viiteaeg: maarab baromeetri suuna arvutamisel
kasutatava viiteaja. Suunda naidatakse baromeetri valjal.

Ajavorming: maarab 12- voi 24-tunnise voi UTC-ajavormingu
(koordineeritud universaalaeg).

Ajavoond: maarab ajavodndi voi voimaldab GPS-asukoha
pdhjal automaatset valimist.

Navigatsiooniseaded

MARKUS. méned seaded ja suvandid vajavad lisakaarte véi -
riistvara.

Seadme konfiguratsioon
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Vali Seaded > Navigeerimine.

Teekonna sildid: Seadistab kaardil marsruudi pooretega
kuvatavate siltide tiubi.

Autom. navig.: seadistab parameetrid, mida kaardiplotter
kasutab Autom. navig. tee arvutamisel (teatud
preemiumkaartide korral).

Poorde siire aktiivne: seadistab aja vdi vahemaa pdhjal
arvutatava podrdesiirde.

Poorde siirde aeg: kui Kellaaeg on valitud suvandi P66rde siire
aktiivne satteks, siis valitakse poordesiirde minutid.
Marsruudil navigeerides voi paljude pdoretega voi Kiirel
Autom. navig. teel voib vaartuse suurendamine aidata
parandada automaatpiloodi tapsust. Sirge marsruudi voi
aeglase kiiruse korral voib vaiksem vaartus autopiloodi
tapsust parandada.

Poorde siirde kaugus: kui Vahemaa on valitud suvandi Pé6rde
siire aktiivne satteks, siis valitakse poordesiirde kaugus.
Marsruudil navigeerides voi paljude pdoretega vai Kiirel
Autom. navig. teel vbib vaartuse suurendamine aidata
parandada automaatpiloodi tapsust. Sirge marsruudi voi
aeglase kiiruse korral voib vaiksem vaartus autopiloodi
tapsust parandada.

Teekonna algus: valib marsruudil navigeerimise algpunkti.

Muude veesoidukite seaded

Kui Ghilduv kaardiplotter on hendatud AlS-seadme voi VHF-
raadiosaatjaga, void seadistada kaardiplotteris muude
veesdidukite kuvamise.

Vali Seaded > Muud alused.

AIS: lubab ja keelab AlS-signaali vastuvotu.

DSC: lubab ja keelab digitaalse valikkutsungi (DSC).

AIS alarm: seadistab kokkupérkealarmi (Turvatsooni

kokkupédrkehoiatuse seadistamine, lehekulg 7 ja AIS
edastustesti hoiatuste lubamine, lehekulg 8).

Kaardiplotteri tehaseseadete taastamine
MARKUS. méjutab kaiki vérgus olevaid seadmeid.

1 Vali Seaded > Siisteem > Siisteemiteave > Lihtesta.
2 Tee valik:

» Seadme tehaseseadete taastamiseks vali Taasta
vaikeseaded. Sellega taastatakse konfiguratsiooni
vaikesatted, aga salvestatud kasutajaandmeid, kaarte voi
tarkvarauuendusi ei eemaldata.

+ Salvestatud andmete, nagu vahepunktid ja teekonnad,
kustutamiseks vali Delete User Data. Kaarte ja
tarkvarauuendusi ei mojutata.

+ Salvestatud andmete kustutamiseks ja seadme
tehaseseadete taastamiseks eraldage kaardiplotter
Garmin Merevdrgust ja vali Kustuta andmed ja lahtesta
seaded. Kaarte ja tarkvarauuendusi ei méjutata.

Kasutajaandmete jagamine ja
haldamine

Saad jagada andmeid Uhilduvate seadmete vahel.

» Void kasutajaandmeid jagada ja hallata malukaardi abil.
Seadmesse peab olema paigaldatud malukaart. Seade
toetab FAT32 vormingus kuni 32 GB suurust malukaarti.

» Kui kaks Uhilduvat seadet on Uhendatud toitekaabli sinise ja
pruuni juhtmega voi sul on kasutajaandmete Uhiskasutuse
kaabel, siis saad jagada andmeid (Ettevétte Garmin seadme
lihendamine kasutajaandmete jagamiseks, lehekilg 36).

Ettevotte Garmin seadme tihendamine kasu-
tajaandmete jagamiseks

MARKUS. see funktsioon pole kasutatavECHOMAP Plus 70/90
seadmetel. Nende seadmete sinise ja pruuni juhtme tohib
Uhendada vaid NMEA 0183 seadmetega.

Void andmete jagamiseks (nt vahepunktid) thendada
ECHOMAP Plus 40/60 seadme Uhilduva Garmin seadmega. Kui
seadmed paigaldatakse teineteise lahedusse, vdib ihendada
sinise ja pruuni juhtme. Kui seadmed paigaldatakse teineteisest
kaugele ja juhtmeid ei saa kasutada, void seadmed thendada
kasutajaandmete jagamiskaabliga (010-12234-06).

1 Veendu, et mdlemad seadmed lGhendatakse sama
massithenduse alla.
2 Lopeta toiming:

» Kui seadmed paigaldatakse teineteise lahedusse, Uhenda
esimese seadme sinine juhe teise seadme pruuni
juhtmega ning esimese seadme pruun juhe teise seadme
sinise juhtmega.

» Kui seadmed ei paigaldata teineteise lahedusse, hangi
kasutajaandmete jagamiskaabel (010-12234-06) ja
Uhenda seadmed kaabli muugikomplekti kuuluvate juhiste
jargi (Kasutajaandmete jagamiskaabli juhtmeskeem,
lehektlg 36).

3 Vali mdlemas seadmes Nav. teave > Halda andmeid >
Kasutaja andmete jagamine.

Kasutajaandmeid jagatakse mdlema uhendatud seadme vahel.
Kui valid Nulli kasutaja andmed, siis eemaldatakse andmed
mdlemast Gihendatud seadmest.

Kasutajaandmete jagamiskaabli juhtmeskeem
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Failitulibi valimine muu tootja

vahepunktidele ja marsruutidele

V6id importida ja eksportida muu tootja seadmete vahepunkte.

1 Sisesta malukaart pessa.

2 Vali Nav. teave > Halda andmeid > Andmeedastus > Faili
tiiup.

3 Vali GPX.

Garmin seadmetega andmete uuesti edastamiseks vali failittitip
ADM.

Kasutajaandmete kopeerimine malukaardilt
Véid kopeerida malukaardile salvestatud muude seadmete
kasutajaandmed. Kasutajaandmete hulka kuuluvad vahepunktid,
marsruudid, automaatnavigatsiooni teed, rajad ja piirid.

MARKUS. toetatakse (iksnes .adm laiendiga piirifaile.

1 Sisesta malukaart kaardipessa.

2 Vali Nav. teave > Halda andmeid > Andmeedastus.
3 Vajadusel vali malukaart, kuhu andmed kopeerida.
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4 Tee valik:

» Malukaardil olevate andmete kopeerimiseks
kaardiplotterisse ja nende kombineerimiseks
olemasolevate andmetega vali Liida kaardilt.

* Malukaardil olevate andmete kopeerimiseks
kaardiplotterisse ja olemasolevate andmete
Ulekirjutamiseks vali Asenda kaardilt.

5 Vali failinimi.

Kasutajaandmete kopeerimine malukaardile
Void kasutajaandmed malukaardile salvestada ja need teise
seadmesse kopeerida. Kasutajaandmete hulka kuuluvad
vahepunktid, marsruudid, automaatnavigatsiooni teed, rajad ja
piirid.

1 Sisesta malukaart pessa.

2 Vali Nav. teave > Halda andmeid > Andmeedastus >
Salvesta kaardile.

3 Vajadusel vali malukaart, kuhu andmed kopeerida.
4 Tee valik:
* Uue faili loomiseks vali Lisa uus fail ja sisesta nimi.

» Teabe lisamiseks olemasolevasse faili vali fail loendist ja
vali Salvesta kaardile.

Sisseehitatud kaartide kopeerimine
malukaardile

V&id kaardiplotteri kaardid malukaardile kopeerida, et neid
rakenduses HomePort kasutada.

1 Sisesta malukaart kaardipessa.
2 Vali Nav. teave > Halda andmeid > Andmeedastus.
3 Vali Kopeeri sisse-ehitatud kaart.

Vahepunktide, marsruutide ja radade
kopeerimine rakendusest HomePort kaardi-
plotterisse

Enne andmete kopeerimist kaardiplotterisse tuleb arvutisse
installida tarkvararakenduse HomePort uusim versioon ja
kaardiplotterisse sisestada malukaart.

Kopeeri rakenduses HomePort olevad andmed
ettevalmistatud méalukaardile.

Lisateavet vt rakenduse HomePort spikrifailist.

Andmete varundamine arvutisse
1 Sisesta méalukaart pessa.

2 Vali Nav. teave > Halda andmeid > Andmeedastus >
Salvesta kaardile.

3 Vali loendist failinimi voi vali Lisa uus fail.
Vali Salvesta kaardile.

5 Eemalda malukaart ja sisesta see arvutiga Ghendatud
kaardilugerisse.

6 Ava malukaardil kaust Garmin\UserData.

7 Kopeeri varundusfail kaardile ja kleebi see arvutis mis tahes
kohta.

H

Kaardiplotteri varundatud andmete
taastamine
1 Sisesta arvutiga Uhendatud kaardilugerisse malukaart.

2 Kopeeri varundusfail arvutist malukaardile (kausta Garmin
\UserData).

3 Sisesta malukaart pessa.

4 Vali Nav. teave > Halda andmeid > Andmeedastus >
Asenda kaardilt.

Siusteemiteabe salvestamine malukaardile

Vo6id susteemiteabe térkeotsingu abivahendina méalukaardile
salvestada. Klienditugi voib paluda sul seda teavet kasutada
andmete hankimisel vorgust.

1 Sisesta malukaart kaardipessa.

2 Vali Seaded > Siisteem > Siisteemiteave > Garmini
seadmed > Salvesta kaardile.

3 Vajaduse korral vali malukaart, kuhu stisteemiteave
salvestada.

4 Eemalda méalukaart.

Salvestatud andmete kustutamine

V6id salvestatud kasutajaandmed seadme malust eemaldada.
Kasutajaandmete hulka kuuluvad vahepunktid, marsruudid,
automaatnavigatsiooni teed, rajad ja piirid.

1 Vali Nav. teave > Halda andmeid > Nulli kasutaja andmed.
2 Vali suvand.

TEATIS

Kui valid Koik, kustutatakse kdik salvestatud andmed, v.a
rakenduse Garmin Quickdraw kontuuride andmed.

Kui sul on tihendus muu seadmega ja Kasutaja andmete
jagamine on lubatud, siis eemaldatakse andmed kdikidest
Uhendatud seadmetest.

Lisa

Ekraani puhastamine

TEATIS

Puhastusvahendid sisaldavad ammoniaaki, mis vdib
peegeldumisvastast katet kahjustada.

Seadmel on spetsiaalne peegeldumisvastane kate, mis on vaha
ja abrasiivsete puhastusvahendite suhtes vaga tundlik.

1 Kanna lapile prilliklaaside puhastusvahendit, mis on
peegeldumisvastase katte jaoks ohutu.

2 Puhi ekraani pehme puhta ebevaba lapiga ettevaatlikult.

Ekraanipildid

Void kaardiplotteri mis tahes kuva ekraanipildi salvestada
rasterkujutisena (.png). Ekraanipilti saab arvutisse edastada.
Ekraanipilte saad vaadata ka kujutisvaaturis.

Ekraanipiltide salvestamine
1 Sisesta malukaart kaardipessa.

2 Vali Seaded > Siisteem > Ekraan > Kuvatommis > Sees.
3 Ava kuva, mida soovid salvestada.
4 Hoia vahemalt kuus sekundit all nuppu HOME.

Ekraanipiltide kopeerimine arvutisse

1 Eemalda malukaart kaardiplotterist ja sisesta see arvutiga
Uhendatud kaardilugerisse.

2 Ava rakenduses Windows® Explorer méalukaardil olev kaust
Garmin\scrn.

3 Kopeeri malukaardil olev.bmp fail ja kleebi see arvutisse.

Torkeotsing

Mu seade ei leia GPS-signaale

Kui seade ei leia satelliidisignaale, vdib pdhjuseid olla mitu. Kui
seadmega on satelliitide viimase tuvastamise hetkest alates
labitud pikk vahemaa vdi seade on mitu nadalat voi kuud olnud
valja lUlitatud, siis ei pruugi seade satelliite korralikult Ules leida.
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* Veendu, et seade kasutab uusimat tarkvara. Kui ei kasuta,
uuenda seadme tarkvara (Seadme tarkvara uuendamine,
lehekilg 40).

* Veendu, et GPS-signaali vastuvétmiseks pole seadme kohal
Uhtegi takistust. Kui seade asub kabiinis, peaks see GPS-
signaali vastuvdtmiseks asuma akna laheduses.

Mu seade ei liilitu sisse voi lilitub iseenesest vilja

Kui seade ei lilitu sisse vai lilitub ootamatult valja, voib
pdhjuseks olla halb toide. Toiteprobleemi péhjuse leidmiseks vt
alltoodud juhiseid.

¢ Veendu, et toiteallikas toimib.

Selle kontrollimiseks on mitu voimalust. Nt void kontrollida,
kas toiteallikas toimib teiste seadmetega.

» Kontrolli toitejuhtme kaitset.

Kaitse peaks asuma punase toitejuhtme hoidikus. Veendu, et
paigaldatud on &ige suurusega kaitse. Kaitsme dige suuruse
teadasaamiseks vt kaabli kiljes olevat silti voi
paigaldusjuhiseid. Kaitsmesisese Uhenduse kontrollimiseks
vaata kaitset. Kaitset saab testida multimeetriga. Kui kaitse
on korras, naitab multimeeter 0 oomi.

* Veendu, et seadme pinge on vahemalt 10 V (soovituslik on
12 V).

Pinge kontrollimiseks mddda toitekaabli toitepesa ja
massipesa vahelist alalispinget. Kui pinge on alla 10 V, ei
|Ulitu seade sisse.

* Veendu, et seade on hoidikus kindlalt paigal. Kui mudelil on
lukustatav kronstein, veendu, et kronstein on kindlalt suletud.
Seadme voi lukustuskronsteini digel paigaldusel kostab
kldpsatus. Kui seade on valesti kinnitatud, voib toide katkeda.
Lisaks vdib seade halva paigalduse korral hoidikust valja
kukkuda ja viga saada.

» Kui toiteprobleeme pole, aga seade ei lUlitu sisse, vota
Uhendust ettevdtte Garmin klienditoega veebiaadressil
support.garmin.com.

Séiduki toitejuhtme kaitsme vahetamine
1 Ava kaitsmehoidik @.

S -

2 Kaitsme eemaldamiseks keera ja tdmba seda @.
3 Paigalda uus 3 A sulavkaitse.
4 Sulge kaitsmehoidik.

Mu sonar ei toota
» Likka andurijuhe 16puni seadme taga asuvasse pistikupessa.

Isegi kui juhe naib olevat ihendatud, tuleks pistik kindlalt
pessa likata, et tagada hea thendus.

« Vajuta nuppu O ja veendu, et sonar on sisse lUlitatud.
+ Vali anduri dige tuup (Anduri tiitibi valimine, lehekiilg 20).

Mu seade ei loo vahepunkte digesse kohta

Void vahepunktide teavet kasitsi sisestada, et andmeid teiste
seadmetega jagada. Kui sisestasid vahepunkti koordinaatide
abil kasitsi ja punkti asukohta ei kuvata digesti, ei pruugi
kaardiandmed ja asukoha vorming Uhtida vahepunkti markimisel
kasutatud algsete kaardiandmete ja asukoha vorminguga.

Asukoha vorming on formaat, mida kasutatakse GPS-vastuvétja
asukoha kuvamiseks ekraanil. Tavaliselt kuvatakse seda laius-/
pikkuskraadina (kraadid ja minutid), mille valikute hulka
kuuluvad kraadid, minutid ja sekundid, ainult kraadid véi Uks
mitmest koordinaatide vormingust.

Kaardiandmete all mdeldakse matemaatilist mudelit, mis kujutab
maakera pinnaosa. Laius- ja pikkusjooned paberkaardil viitavad
konkreetsetele kaardiandmetele.

1 Uuri, milliseid kaardiandmeid ja asukoha vormingut algse
vahepunkti loomisel kasutati.

Kui algne vahepunkt voeti kaardilt, peaks kaardil olema
legend, mis naitab kaardi loomisel kasutatud andmeid ja
asukoha vormingut. Enamasti asub see kaardilegendi
lahedal.

2 Vali Seaded > Uhikud.

3 Vali 6iged kaardiandmed ja asukoha vormingu seaded.
4 Loo vahepunkt uuesti.

Mu seade ei ndita 6iget kellaaega

Kellaaeg maaratakse GPS-asukoha ja ajavoondi sattega.
1 Vali Seaded > Uhikud > Ajavéond.

2 Veendu, et seade votab vastu GPS-signaali.

NMEA 2000 parameetri rthmanumbri teave
Edastus ja vastuvott

Parameetri rihmanumber Kirjeldus

059392 ISO kinnitus

059904 ISO péring

060928 ISO aadressindue

126208 NMEA: kasu, taotluse ja kinnituse rihma-

funktsioon

126996 Tooteteave

127250 Veesoiduki suund

128259 Kiirus: vee viide

128267 Vee sligavus

129539 GNSS DOP-d

129799 Raadiosaatja sagedus, reziim ja vOimsus
130306 Tuuleandmed

130312 Temperatuur

Edastus

Parameetri Kirjeldus

riihmanumber

126464 Parameetri rithmanumbri loendi rihma-

funktsiooni edastus ja vastuvott

127258 Magnetiline halve

129025 Asukoht: kiiruuendus

129026 COG ja SOG: kiiruuendus

129029 GNSS-i asukoha andmed

129283 Ristsuunaline viga

129284 Navigatsiooniandmed

129285 Navigatsiooni marsruudi ja vahepunkti

teave

129540 Vaateulatuses GNSS-satelliidid
Vastuvott

Parameetri Kirjeldus

riihmanumber

127245 Tudr

127250 Veesdiduki suund

127488 Mootori parameetrid: kiiruuendus
127489 Mootori parameetrid: diinaamiline
127493 Edastuse parameetrid: diinaamiline
127498 Mootori parameetrid: staatiline

127505 Vedeliku tase

129038 AlS-i klassi A asukohaaruanne

129039 AlS-i klassi B asukohaaruanne

129040 AlS-i klassi B laiendatud asukohaaruanne
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Parameetri Kirjeldus

rithmanumber

129794 AlS-i klassi A staatilised ja laevasdiduga
seotud andmed

129798 AIS-i paasteotstarbelise dhusdiduki asuko-
haaruanne

128000 Triivinurk

129802 AlS-i ohutusalane edastusteade

129808 DSC-kutsungi teave

130310 Keskkonnaparameetrid

130311 Keskkonnaparameetrid (aegunud)

130313 Niiskus

130314 Tegelik rohk

130576 Vaikelaeva olek

Need andmed kehtivad tksnes NMEA 2000 dhildusega
toodetele.

NMEA 0183 teave

Edastus

Lause Kirjeldus ‘
GPAPB | APB: suuna Vvéi raja juhtiiksuse (autopiloodi) lause "B"
GPBOD |BOD: suund (algpunktist sihtkohani)

GPBWC | BWC: suund ja kaugus vahepunktist

GPGGA | GGA: globaalse positsioneerimisslisteemi parandusandmed
GPGLL |GLL: geograafiline asukoht (laius- ja pikkuskraad)

GPGSA |GSA: GNSS DOP ja aktiivsed satelliidid

GPGSV |GSV: vaateulatuses GNSS-satelliidid

GPRMB | RMB: soovituslik minimaalne navigatsiooniteave

GPRMC | RMC: soovituslikud minimaalsed konkreetsed GNSS-andmed
GPRTE |RTE:marsruudid

GPVTG | VTG: kurss ule maapinna ja liikumiskiirus

GPWPL | WPL: vahepunkti asukoht

GPXTE | XTE: ristsuunaline viga

PGRME | E: hinnanguline viga

PGRMM | M: kaardiandmed

PGRMZ | Z: kdrgus

SDDBT |DBT: sugavus anduri all

SDDPT |DPT: sugavus

SDMTW | MTW: veetemperatuur
SDVHW | VHW: vee kiirus ja suund

Vastuvott

Lause Kirjeldus ‘
DPT Sligavus

DBT Sligavus anduri all

MTW Veetemperatuur

VHW Vee kiirus ja suund

WPL Vahepunkti asukoht

DSC Digitaalse valikkutsungi teave
DSE Laiendatud digitaalne valikkutsung
HDG Suund, kdrvalekalle ja variatsioon
HDM Suund, magnetiline

MWD Tuule kiirus ja suund

MDA Meteoroloogiline komposiit

MWV Tuule kiirus ja nurk

VDM AIS VHF andmelingi sdnum

NMEA (National Marine Electronics Association) formaadi ja
lausete tervikteabe saab osta aadressilt: NMEA, Seven Riggs
Avenue, Severna Park, MD 21146 USA (www.nmea.org)

Seadme registreerimine

MARKUS. kui seadmel on Wi-Fi (ihenduse tugi, tuleks seadme
registreerimiseks kasutada rakendust ActiveCaptain
(Rakenduse ActiveCaptain kasutamise alustamine, lehekilg 3).

Vérgus registreerudes aitad meil pakkuda sulle paremat
klienditeenindust. Hoia ostutSekk voi selle koopia kindlas kohas.

1 Sisesta mélukaart kaardiplotteri kaardipilusse.
2 Oota méni hetk.

Kaardiplotter avab kaardihalduse lehekdilje ja loob malukaardi
kausta Garmin faili GarminDevice.xml.

Eemalda malukaart.
Sisesta malukaart arvutisse.
Ava arvutis aadress garmin.com/express.

Rakenduse Garmin Express allalaadimiseks, installimiseks ja
avamiseks jargi ekraanijuhiseid.

7 Vali< > Lisa seade.

8 Kui rakendus otsib, vali ekraani allosast Logi sisse suvandi
On sul merekaarte voi seadmeid? korval .

9 Loo Garmin konto vdi logi sisse.
10 Veesodiduki seadistamiseks jargi ekraanijuhiseid.
11Vali 4 > Lisa.
Rakendus Garmin Express otsib méalukaardilt seadme teavet.
12 Seadme registreerimiseks vali Lisa seade.

Parast registreerimise |16puleviimist otsib rakendus Garmin
Express seadmele lisakaarte voi kaardiuuendusi.

Kui lisad seadmeid kaardiplotteri vorku, korda eeltoodud etappe
uute seadmete registreerimiseks.

o g bW

Tarkvara uuendamine

MARKUS. kui seade toetab Wi-Fi (ihendust, tuleks seadme
tarkvara uuendamiseks kasutada rakendust ActiveCaptain
(Tarkvara uuendamine rakendusega ActiveCaptain, lehekilg 4).

Seadme paigaldamisel voi selle tarviku lisamisel tuleb véib-olla
uuendada seadme tarkvara.

Seade toetab FAT32 vormingus kuni 32 GB suurust mélukaarti.
Enne tarkvara uuendamist voib kontrollida seadmesse installitud
tarkvara versiooni (Stisteemitarkvara teabe kuvamine,

leheklg 33). Seejarel void avada veebiaadressi garmin.com
/support/software/marine.html, valida Vaata selle komplekti koiki
seadmeid ja vorrelda installitud tarkvara versiooni loendis oleva
tarkvara versiooniga.

Kui su seadme tarkvara on veebisaidil toodust vanem, jargi
tarkvara malukaardile laadimiseks juhiseid (Uue tarkvara
laadimine mélukaardile, lehekiilg 39) ja seejarel uuenda
seadme tarkvara (Seadme tarkvara uuendamine, lehekilg 40).

Uue tarkvara laadimine malukaardile
Pead kopeerima tarkvaravarskenduse malukaardile
opsusteemiga Windows arvutis.

MARKUS. kui sul pole opsiisteemiga Windows arvutit, vid
tarkvaraga eellaetud varskenduskaardi tellimiseks vétta
Uhendust ettevdtte Garmin klienditeenindusega.

Sisesta malukaart arvuti kaardipilusse.

Ava aadress garmin.com/support/software/marine.html.

Vali SD-kaardiga echoMAP Series.

Vali Laadi alla valiku SD-kaardiga echoMAP Series korval.
Loe labi ja ndustu tingimustega.

Vali Laadi alla.

Vali asukoht ja vali Salvesta.

Topeltkldpsa allalaaditud faili.

O ~NO GO hAh WN-=
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Valitud asukohta luuakse tarkvaravarskendusega kaust
Garmin. Avaneb dialoogiboks, mis aitab tarkvaravarskendust
malukaardile edastada.

9 Vali Edasi.

10Vali méalukaardiga seotud draiv ja seejarel Edasi > Lopeta.

Malukaardil luuakse tarkvaravarskendust sisaldav kaust Garmin.

Tarkvaravarskenduse laadimiseks malukaardile voib kuluda mitu
minutit.

Seadme tarkvara uuendamine

Enne seadme tarkvara uuendamist tuleb hankida
tarkvarauuendusega malukaart voi laadida malukaardile uusim
tarkvara (Uue tarkvara laadimine mélukaardile, lehekulg 39).

1 Lulita kaardiplotter sisse.
2 Parast avakuva ilmumist sisesta kaardipilusse malukaart.

MARKUS. tarkvarauuenduse juhiste kuvamiseks peab seade
olema enne kaardi sisestamist teinud taieliku alglaadimise.

3 Jargi ekraanil kuvatavaid juhiseid.

4 Tarkvara uuendamise I6puleviimiseks tuleb oodata mitu
minutit.

5 Vastava teate iimumisel jata malukaart seadmesse ja
taaskaivita kaardiplotter kasitsi.

6 Eemalda malukaart.

MARKUS. kui malukaart eemaldatakse enne seadme
taielikku taaskaivitamist, siis ei viida tarkvara uuendamist
I6pule.
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